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Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich robét budowlanych zwigzanych z

Dostawg montazem, instalacjg : nagtosnienie, akustyka, oswietlenie, okotarowanie, scene oraz fotele audytoryjne na
trybunie rozsuwanej — 100 miejsc i fotele audytoryjne zgrupowane przesuwne — 60 miejsc w oparciu o projekt budowlano-
wykonawczy budynku Gminnego Centrum Kultury w Grabicy, bedgcego w budowie.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana skrétem ST,

Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujgce roboty budowlano-montazowe, opisane w Szczegdétowych Specyfikacjach
Technicznych :

e  System okotarowanie

e Fotele audytoryjne / fotele

e System Video

e System Audio - Nagtosnienie

e  Konstrukcje sceniczne montazowe
e System oswietlenia scenicznego

Rozwigzania techniczno-materiatowe oraz opis wykonania robdét budowlanych nalezy rozpatrywac tgcznie z opisem
technologii wykonania robdt zawartym w opracowaniach branzowych.

Podstawa opracowania

e Umowa o prace projektowe
e  Projekt budowlano wykonawczy,

Uscislenie rozwigzan instalacyjnych, zawarte w opracowaniach branzowych.

Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materiatéw budowlanych, zawarte w materiatach informacyjnych producentéw
i certyfikatach.

Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajgce warunki prowadzenia i odbioru robdét budowlano-montazowych i
wykonczeniowych (wykazy zawarto na koricu kazdej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej)

WYMAGANIA OGOLNE

Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg i poleceniami
przedstawiciela Zamawiajgcego .

Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i jeden egzemplarz dokumentacji projektowe;j.

Zgodnosc robot z dokumentacjg projektowg i ST
Dokumentacja projektowa, ST, oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy sg obowigzujace



dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczeni (brakéw) w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomic¢ Zamawiajgcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

WSszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST ,SST i wptynie to na
niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy zdemontowane i
zamontowane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robaét.

Wykonaweca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie utrzymywaé teren budowy w nalezytym porzadku,
podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczgcych ochrony
Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziafania.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposoéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materiaty uzyte do robdét bedy miaty Swiadectwa dopuszczenia, w sposéb jednoznaczny okresSlajgce brak
szkodliwego oddziatywania na Srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika (np.
materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji juz istniejgcych takich jak: instalacje wod-kan, elektryczna itp. oraz uzyska od
odpowiednich podmiotéw, bedacych wykonawcami tych instalacji, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wifasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Zamawiajgcego i zainteresowanych wykonawcéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy, a
szczegblnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonaweca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza



stosowana podczas wykonywania robdt bedzie miata dobrze widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umownej.

Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty zakoriczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Zamawiajgcego).

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

MATERIALY

Wymagania dla materiatéw

Parametry techniczne materiatéw i wyrobdéw powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i powinny
odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczacym instalacji ktérych dotyczy
niniejsza specyfikacja. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci, kompletnosci i
zgodnosci z danymi producenta.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajacych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakosé wykonania
robdt, nalezy skontaktowac sie z dostawcg i wyjasnic zaistniate watpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem poddac
badaniom okreslonym przez dozdr techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajda sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowac
wymagania wynikajagce ze specjalnych wfasciwosci materiatdbw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecer producenta w w/w zakresie. Wykonawca zadba, aby tymczasowo
sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do wykonania robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swojg jakos¢ i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow uzgodnione z Inzynierem budowy organizuje Wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatéw.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze przed uzyciem materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z projektem organizacji robét, zaakceptowanym przez
Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajacego.



Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania, a Wykonawca
dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang przez
Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych roboét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzers na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone Zamawiajacego, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt
bedy oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Warunki przystapienia do robot

W ramach komisyjnego przejecia placu budowy Wykonawca powinien dokonac:
sprawdzenia kompletnosci dokumentacji projektowe;j,

sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),

oceny stanu terenu w zakresie mozliwosci wyznaczenia:

. drég dojazdu na teren budowy,

. miejsc sktadowania materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest uzgadnia¢ z Zamawiajgcym wszelkie wytaczenia zasilania w media tj. prad, woda, c.o.
niezbedne do prowadzenia robot



KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozong jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtgczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatéw, wykonanych
instalacji, oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie
z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji
Zamawiajgcego.

Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi nadzorujgcemu prace budowlane kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybcie;j.

Badania prowadzone przez Zamawiajcego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajacy moze pobieraé¢ prébki materiatéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy s3
niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacjg projektowg i ST, a koszty powtdrnych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty Certyfikaty i deklaracje zgodnosci

Zamawiajacy moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczerstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

. Polskg Norma
o aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej Normy, jezeli nie s3 objete
certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéow tych badarnn bedg dostarczone przez Wykonawce Zamawiajgcemu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

DOKUMENTY BUDOWY



Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy i Inzyniera nadzorujacego prace budowlane.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e terminy rozpoczecia i zakoniczenia poszczegdlnych elementdow robat,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,

e okresy i przyczyny przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Zamawiajgcego,

e daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i koricowych odbioréw robét,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

e dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je dane
dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt, dane przeprowadzat,

e wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inneistotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Zamawiajagcemu do
ustosunkowania sie.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wohpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wykonawcy robét.

Ksiega obmiaru
Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sie w sposdb ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
e protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robét,
e protokoty z narad i ustalen,
e korespondencje na budowie.



Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia wszystkich robdt zgodnie z
dokumentacjg. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang przez Zamawiajgcego zgodnie z
wymaganiami instytucji finansujacych inwestycje.

Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wtasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, ilosci bedg wyliczonew m, m2.

Materiaty instalacyjne takie jak: puszki, uchwyty, elementy pasywne, urzgdzenia instalowane w poszczegdlnych sieciach itp.
liczone bedg w sztukach.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzagdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:



e odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiodr roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robét
dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbidr bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow
pomiaréow (w przypadku koniecznosci ich wykonania) i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy.

Odbiér koncowy roboét
Catkowite zakornczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbidr koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia robodt i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa ponizej.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru koricowego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego roboét jest protokét odbioru koricowego robét sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujgce
dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w

trakcie realizacji umowy,

e ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),

o wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

o deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru korncowego robat.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.



Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Podstawa ptatnosci
Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu rozliczen
obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca.

Rozliczenie nastgpi na podstawie kosztorysdw, ktére opracowane beda w oparciu o parametry rzeczowe i cenowe zawarte w
umowie.

Wartos¢ robdt uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST, w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Przepisy zwigzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z pdzn. zm. z 27 marca 2003r.. Dz.U nr 80 z 10 majg
2004r. poz.718).

Zarzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996r. w sprawie dopuszczalnych stezen czynnikow
szkodliwych dla zdrowia wydzielanych przez materiaty budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia w pomieszczeniach
przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, i z 2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie oceny systemow zgodnosci,
wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu oznakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie (Dz.U.nr 1113, poz. 728).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie rodzajéw obiektéw
budowlanych, przy ktérych realizacji wymagane jest ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z
poin. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkdéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 121, poz.1138).

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robdt budowlano-montazowych - Ministerstwo Gospodarki przestrzennej i
Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1989 - tom I-IV.

Specyfikacja Techniczna
Minimalne Parametry Techniczne :

Fotele audytoryjne / Widownia rozsuwana.

L.p. Nazwa ilogé | j.m. Minimalne Parametry Techniczne

Fotel widowni
1 | Teleskopowej 100 | szt | Zawarto w opis techniczny ponizej
osprzetem

Fotel mobilny (

60 | szt | Zawarto w opis techniczny ponizej
demontowany ) z P Zny ponize]

3 | Konstrukcja widowni 1| kpl | Zawarto w opis techniczny ponizej




mobilne

4 | Materiaty montazowe 1| kpl | Niezbedne materiaty montazowe

5 | Montaz regulacja 1| kpl | Montaz regulacja

Opis techniczny widowni Teleskopowej.

Opis Rozwigzania

Trybuny teleskopowe powinny by¢ nowoczesne i powinny posiada¢ innowacyjne rozwigzanie stasowane na salach
widowiskowych ktére majg by¢ multifunkcyjne. Zastosowanie widowni teleskopowej powinno pozwala¢ na tatwe i szybkie
przekonfigurowanie pomieszczenia w ktdrym sie znajduje z Sali widowiskowo audytoryjnej w sale bankietowg lub inng o
wymaganej duzej powierzchni. Poszczegdlne poziomy widowni powinny sktadac sie razem z fotelami jeden pod drugim
dzieki czemu bedzie mozna ztozy¢ cata widownie do gtebokosci nawet ponizej 1,3m (gtebokos¢ ztozonej widowni zalezna od
gtebokosci platform). Wykornczenie powinno by¢ dostosowane do obiektu.

Widownia wymagana do Domu Kultury powinna zawieraé szereg udoskonalen i rozwigzan utatwiajgcych prace z nig oraz
poprawiajacych estetyke w tym miedzy innymi:

Podswietlenie krawedzi stopni w technologii LED — zapewnia zminimalizowany pobdr energii oraz bardzo dfugg zywotnos¢
Zrédta swiatta.

Sterowanie oswietleniem przeszkodowym za pomocom protokotu DMX. Realizator oswietlenia teatralnego bedzie w stanie
kontrolowac intensywnosc¢ swiatta na krawedziach stopni z konsoli oswietleniowe;j.

Udoskonalony system automatycznego ryglowania poziomow- wszystkie konieczne ryglowania powinny zapinac sie i
rozpinac sie automatycznie podczas sktadania i rozktadania widowni dzieki czemu widownia powinna by¢ jeszcze bardziej
bezpieczna dla uzytkownikéw i widzéw, oraz zmniejszono ryzyko uszkodzen scian obiektow.

Toczne prowadnice stupowe — powinny zapewni¢ dtugotrwate uzytkowanie bez koniecznosci wymiany.

Zastosowania powtok malarskich nanoszonych proszkowo powinno znacznie podniesé estetyke widowni i poprawic
zabezpieczenie antykorozyjne elementéw stalowych.

Konstrukcja widowni

Trybuny powinny by¢ zaprojektowane z poziomow (platform) wspartych na stupach uzupetnionych belkami poziomymi.
Pomiedzy stupami i platformami powinny posiadac stezenia wyposazone w $ruby regulacyjne umozliwiajgce szczegétowe
wyregulowanie poszczegdlnych poziomdw. Sruby regulacyjne powinny posiadac zabezpieczenie przed odkreceniem. Belki
poziome stupdw powinny by¢ wyposazone w kota jezdne 3 sztuki. Kota powinny by¢ tozyskowane tozyskami kulkowymi, a
bieznie kot powinny by¢ wykonane z poliuretanu srednica kota 100mm a szerokos¢ biezni 40mm. Twardos¢ bieznika kota
92°Shore’a. Bieznik powinien by¢ nie brudzacy posadzki. Pomiedzy belkami poziomymi stupéw powinny by¢é umieszczone
prowadnice liniowe toczne wraz z rolkami prowadzgcymi zapewniajacymi prawidtowe rozktadanie i sktadanie widowni. W
belkach poziomych powinny by¢ umiejscowione zamki samoczynnie zabezpieczajgce przed niekontrolowanym ztozeniem

i roztozeniem sie widowni podczas eksploatacji. Zamki dolne powinny zapewnia¢ samoczynne odblokowanie sie podczas
sktadania widowni. Poza zamkami trybuna powinna posiadac¢ zderzaki zabezpieczajgce przed nadmiernym wysunieciem sie
poziomow.

Trybuna powinna umozliwiac¢ regulacje:

Pochytu platform do przodu - na potaczeniu platformy i stupdw powinna by¢ ptynna regulacja kata pochylenia platformy do
przodu, tak aby mozna byto platformy ustawié poziomo. Element regulacyjny powinien by¢ dodatkowo blokowany po
wyregulowaniu.

Dtugosci lub punktdw mocowania stezen. Regulacja powinna by¢ ptynna i umozliwia¢ wielokrotne regulowanie. Dodatkowo
stezenie powinno by¢é zamocowane w sposéb pewny i uniemozliwia samoczynne rozregulowanie sie widowni.

Regulacje zderzakéw pomiedzy platformami.

Regulacje wysokosci elementéw / rolek podpierajgcych przednig czes$é platformy po roztozeniu. Regulacja powinna by¢
ptynna lub stopniowa, wielokrotnego uzytku, z elementem blokujagcym po wyregulowaniu.

Platformy trybuny powinny by¢ wykonane z profili stalowych zamknietych o przekroju prostokgtnym oraz uzupetnione
ceownikami zimno gietymi. Platformy powinny by¢ spawane metodg MAG i skrecane srubami. Trybuna powinna umozliwiac
tatwe sktadanie i rozktadanie. Powierzchnie platform powinny by¢ wykoriczone wyktadzina dywanowa. Elementy konstrukcji
powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez lakierowanie proszkowe. Wszystkie elementy ztgczne powinny by¢
cynkowane lub oksydowane w zaleznosci od kolorystyki wykonczenia.

Gabaryty widowni w oparciu o przedstawione przez inwestora rysunki aranzacji wnetrza.

Krzesta- dobdr i montaz na trybunie
Do trybuny nalezy Zastosowac fotele z tapicerowanym oparciem i siedziskiem umozliwiajgce montaz na trybunie




teleskopowej i schowanie sie miedzy poziomami trybuny.

Fotele nalezy umiesci¢ na poszczegdlnych poziomach widowni. Dobér tkaniny tapicerskiej przez inwestora z palety tkanin
przedstawionych przez producenta. Metalowe elementy konstrukcyjne fotela powinny by¢ mocowane bezposrednio do
siedziska lub oparcia malowane w kolorze tapicerki. Pozostate elementy konstrukcji metalowej powinny by¢é malowane
proszkowo na kolor uzgodniony z inwestorem.

Podtokietniki fotela powinny by¢ wykonane z drewna bejcowane i lakierowane. Zaréwno ostateczny kolor jak i ksztatt
podtokietnika zostanie uzgodniony z inwestorem lub jego przedstawicielem. Fotele powinny by¢ montowane w zestawach
na wspdlnej belce. Dla foteli w zestawie migdzy sgsiednimi fotelami powinien by¢ jeden podtokietnik. Rozstaw osiowy foteli
500-550mm.

Fotele powinny posiada¢ mechanizm sktadania, ktory po opuszczenie miejsca przez widza sktada fotel przez podniesienie
siedziska i ustawienie oparcia do pozycji pionowe;.

Fotele wraz z belka powinny by¢ mocowane do platform widowni przez mechanizmy famania. Mechanizmy te powinny
umozliwi¢ obrdcenie zestawu foteli o kat 90 stopni do pozycji poziomej. Dzieki temu rozwigzaniu fotele powinny zmiescié sie
pomiegdzy poszczegdlnymi poziomami platform gdy widownia jest ztozona. Mechanizmy sktadania obstugiwane recznie.
Nalezy zapewnic¢ aby wszystkie szerokosci przejs¢ miedzy rzedami byty zgodne z obowigzujgcymi przepisami, a uzyte
materiaty do produkcji foteli posiadaty dokument potwierdzajacy ich trudno zapalnosc.

Doktadny opis krzesta

Wymiary:

Szerokos$¢ fotela w osi : 50 cm
Wysokos¢ fotela ztozonego : 75 cm
Wysokos¢ fotela roztozonego : 83 cm
Gtebokosc fotela po ztozeniu : 18 cm

Fotele powinny sktadac¢ sie do minimalnej gtebokosci 18 cm, co pozwala na dostosowanie szerokosci przejs¢ ewakuacyjnych
do obowigzujgcych przepiséw przeciwpozarowych.

Podtokietnik powinien byé wykonany z drewna bukowego o szerokosci min. 6,5 cm i dtugosci min.30 cm, ktory powinien by¢
zamocowany do bokdw fotela przy uzyciu 4szt wkretéw typu UNIX ¢@4x15mm z tbem stozkowym z gwintem na catosci
taczacych podtokietnik ze stalowym ksztattownikiem o grubosci 2mm malowanym proszkowo, cietym laserowo i gietym w
ksztatt ceownika bedacy podpora podtokietnika. Ksztattownik w celu powinien usztywniania¢ wyposazono w spawany pret
metalowy @6mm.

Boki fotela wykonane z odlewu aluminium o wymiarach 425x90x40mm powinny posiada¢ dwa przettoczenia, jedno dla
prawidtowe]j pracy prowadnicy sktadania nozycowego o srednicy @12mm wyposazonej w plastikowg tuleje radetkowang
wewnatrz o grubosci 2mm (pracujacej w ptaszczyznie elipsy), drugie dla usztywnienia komponentu oraz otwory montazowe
dla osi sktadania krzesta i dedykowane wyprofilowania umozliwiajagce montaz w systemie belkowym. Elementy aluminiowe
powinny by¢ malowane epoksydowo na dowolny kolor wybrany przez Zamawiajgcego na etapie realizacji. Boki krzesta
powinny by¢ potgczone z podporg podtokietnikdéw za pomoca pretéw ¢10x41.5mm bedacych osig mechanizmu sktadania
podtokietnika wyposazong w dwa rowki osadcze dla pierscieni osadczych sprezynujacych zewnetrznych A100 DIN 471. W
celu zapewnienia cichej, dtugotrwatej i bezproblemowej pracy systemu sktadania zminimalizowano tarcia wewnetrzne
mechanizmu poprzez zastosowanie dodatkowo dwéch plastikowych podktadek i dwdch plastikowych tulei dystansujgcych.
Catos¢ natozona jest na o$ sktadania podtokietnika wewnatrz podpory metalowej podtokietnika. W celu umozliwienia
jednoczesnego sktadania krzesta i podtokietnika o$ sktadania podtokietnika powinna by¢ potaczona z oparciem krzesta przy
uzyciu gietego ptaskownika wykonanego z blachy stalowej o grubosci 3mm przykreconego do oparcia przy uzyciu sruby
M6x16. Catosé ruchu sktadnia powinna by¢ wspomagana poprzez uzycie sprezyny ¢2,5mm zakotwionej w specjalnym
otworze wykonanym w gérnej czesci aluminiowego boku krzesta, dodatkowo przykreconej przy uzyciu Sruby M5x12 DIN 912
i podktadki okragtej zgrubnej powiekszonej M4 DIN 9021.

Montaz w systemie belkowym:
Krzesto powinno by¢ przystosowane jest do montazu w systemie belkowym, gdzie wymiar belki to 60x40x2mm. Belka moze
by¢ elementem mechanizmu tamania na trybunie teleskopowej.

Oparcie i siedzisko:

Fotel powinny posiadac ergonomicznie uksztattowane siedzisko i oparcie. Pianki siedziska i oparcia powinny by¢ wykonane
metodg wtrysku pianki poliuretanowej na zimno do formy. Szkielet siedziska i oparcia powinien by¢ wykonany z elementéw
stalowych ze stali ST-37 spawanych zatopionych w piance o spetniajgcej wytyczne normy PN-EN 1021-1 oraz normy PN-EN
1021-2. Fotel powinny posiadac¢ grawitacyjny system sktadania zapewniajgcy catkowicie bezawaryjng prace. System
powinien by¢ catkowicie bezobstugowy, nie wymagajacy ponownych nastawien. Potgczenie siedziska i oparcia powinno by¢
realizowane przy uzyciu cietego na laserze ptaskownika przytwierdzonego do siedziska za pomocg dwdch srub M6x16mm
oraz wkretu samo wiercgcego do blach z tbem walcowym 5,5 x 25mm, do oparcia natomiast srubg M6x16mm i podktadka



plastikowg M9 o grubosci 2mm.

Zarowno siedzisko jak i opacie powinno by¢ tapicerowane. Tapicerka powinna by¢ tatwo wymienna, tapicerowanie z
systemem «na rzep» bez zszywek. Gestos¢ pianki poliuretanowej wynosi 65 kg/m3, trwatos¢ elementéw wykonanych z
pianki potwierdzona raportem z badan wykonanych zgodnie z normg PN-EN 1SO 3385:1999 klasyfikujgcy wtasciwosci pianek
do stosowania w warunkach bardzo ciezkich (wg normy PN-EN 1SO 5999:2008 w klasie V)- prébki poddane badaniom przy
min. 200 000 cykli.

Scieralno$¢ min. 50 tys cykli wg. skali Martindalea.

Numeracja :

Numeracja miejsc arabska, numeracja rzedéw rzymska powinna by¢ wykonana na plastikowej plakietce umieszczonej w
specjalnym elipsoidalnym zagtebianiu na zewnetrznych nogach rzeddw.

Kolor wybarwienia elementéw drewnianych, kolor tapicerki oraz szczegétowy wyglad oraz rozmieszczenie numeracji miejsc
oraz rzeddw do ustalenia na etapie realizacji w Zamawiajgcym.

Wymagane atesty:

Trudnopalnosci oferowanych foteli wg normy PN-EN 1021-1 oraz normy PN-EN 1021-2

Toksycznosci wg normy PN-88/B-02855

Wytrzymatosci i bezpieczenstwa rozwigzan konstrukcyjnych oferowanych foteli wg normy PN-EN 12727:2016

Atest higieniczny oferowanych foteli wydany przez PZH

Raport z badan wykonanych zgodnie z normg PN-EN 1SO 3385:1999 klasyfikujacy wtasciwosci pianek do stosowania w
warunkach bardzo ciezkich (wg normy PN-EN 1SO 5999:2008 w klasie V)- prébki poddane badaniom przy min. 200 000 cykli

Porecze i blendy
Widownia musi posiada¢ porecze boczne zgodne z normg PN-EN 13200-3. Barierki powinny by¢ wykonane jako spawane.
Pochwyt gtéwny rura stalowa zimno gieta.

Materiaty wykonczeniowe.

Do wykoniczenia widowni powinny by¢ uzywane atestowane materiaty dopuszczone do stosowania w budynkach
uzytecznosci publicznej. Kolorystyka i wykonczenie platform zostanig ustalone z inwestorem. Konstrukcje metalowg nalezy
malowac farbami proszkowymi. Cata trybuna musi posiada¢ atest higieniczny. Stopnie schodéw wykoriczy¢ katownikiem
aluminiowym ryflowanym. Wszystkie przejscia majg posiada¢ podswietlenie stopni diodami LED, zamontowanymi w taki
sposdb, aby uzytkownicy sali i trybuny nie mieli bezposredniego kontaktu wzrokowego z elementem emitujgcym swiatto.
Boki trybuny w stanie roztozonym powinny by¢ ostoniete siatka.

Sktadanie i magazynowanie widowni

Sktadanie widowni powinno odbywac sie recznie . Zamki trybuny powinny zapewnic zabezpieczenie przed
niekontrolowanym roztozeniem i ztozeniem sie widowni. Widownia powinna by¢ zainstalowana na state w miejscu
docelowym. Po ztozeniu widowni mamy odstonietg wolng przestrzen podtogi i powiekszong sale.

Wymagania dodatkowe

Dostawca trybuny przedstawi przed realizacjg projekt trybuny oraz krzeset spetniajgcy wymagania przepiséw p.poz.
Dostawca bedzie zobowigzany do dostarczenia dokumentacji powykonawczej zawierajgcej wszystkie niezbedne atesty i
certyfikaty oraz uwzgledniajgcej zmiany dokonane podczas realizacji projektu. Dodatkowo poza wymaganymi certyfikatami i
atestami inwestor wymaga, aby trybuna posiadata prawo do oznaczenia znakiem bezpieczenstwa B, a takze aby posiadata
atest higieniczny.

Trybuna powinna by¢ zaprojektowana w oparciu o wymogi odpowiednich norm i przepiséw odnosnie bezpieczerstwa
uzytkowania. Uwzgledni¢ zaréwno wymagania Polskich Norm jak i Norm Europejskich m.in. PN-EN 1090-2, normy serii PN-
EN 13200. W projekcie uwzgledniono wymagania Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. (Dz.U.
2002r. nr 75 poz. 690 z pdzn. zm.) w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie.

Dodatkowe ustalenia

Przed realizacjg powinna zosta¢ przeprowadzona wizja lokalna i sprawdzone warunki techniczne do zamontowania widowni
o okreslonych parametrach lub zostanie przedstawiony projekt warsztatowy do akceptacji przez inwestora.

Na wniosek inwestora producent przedstawi wzor fotela oraz katalogi materiatéw wykonczeniowych.



Fotele dostawiane przez trybune

Wymiary:

Szerokos$¢ fotela w osi : 52 cm
Wysokos¢ fotela ztozonego : 75 cm
Wysokos¢ fotela roztozonego : 83 cm
Gtebokosc fotela po ztozeniu : 18 cm

Opis ogdlny:

Fotele powinny skfada¢ sie do minimalnej gtebokosci 18 cm, co powinno pozwala¢ na dostosowanie szerokosci przejs¢
ewakuacyjnych do obowigzujgcych przepiséw przeciwpozarowych.

Podtokietnik powinien by¢ wykonany z drewna bukowego o szerokosci min. 6,5 cm i dtugosci min.30 cm i [owinien by¢
zamocowany do bokéw fotela przy uzyciu 4szt wkretéw typu UNIX @4x15mm z tbem stozkowym z gwintem na catosci
taczacych podtokietnik ze stalowym ksztattownikiem o grubosci 2mm malowanym proszkowo, cietym laserowo i gietym w
ksztatt ceownika bedacy podporg podtokietnika. Ksztattownik w celu usztywniania powinien byé wyposazony w spawany
pret metalowy @6mm.

Boki fotela i system sktadania:

Boki fotela powinny by¢ wykonane z odlewu aluminium o wymiarach 425x90x40mm posiadajgcych dwa przettoczenia, jedno
dla prawidtowej pracy prowadnicy sktadania nozycowego o srednicy @12mm wyposazonej w plastikowg tuleje radetkowang
wewnatrz o grubosci 2mm (pracujacej w ptaszczyznie elipsy), drugie dla usztywnienia komponentu oraz otwory montazowe
dla osi sktadania krzesta i dedykowane wyprofilowania powinny umozliwia¢ montaz w systemie belkowym. Elementy
aluminiowe powinny by¢ malowane epoksydowo na dowolny kolor wybrany przez Zamawiajgcego na etapie realizacji. Boki
krzesta powinny by¢ potaczone z podporg podtokietnidw za pomoca pretéw ¢10x41.5mm bedacych osig mechanizmu
sktadania podtokietnika wyposazong w dwa rowki osadcze dla pierscieni osadczych sprezynujgcych zewnetrznych A100 DIN
471. W celu zapewnienia cichej, dtugotrwatej i bezproblemowej pracy systemu sktadania powinno zminimalizowac sie tarcia
wewnetrzne mechanizmu poprzez zastosowanie dodatkowo dwdch plastikowych podktadek i dwoch plastikowych tulei
dystansujgcych. Catos¢ powinna by¢ nalozona na o$ sktadania podtokietnika wewnatrz podpory metalowej podtokietnika. W
celu umotzliwienia jednoczesnego sktadania krzesta i podtokietnika o$ sktadania podtokietnika powinna by¢ potaczona z
oparciem krzesta przy uzyciu gietego ptaskownika wykonanego z blachy stalowej o grubosci 3mm przykreconego do oparcia
przy uzyciu Sruby M6x16. Catos¢ ruchu sktadnia wspomagana jest poprzez uzycie sprezyny ¢2,5mm zakotwionej w
specjalnym otworze wykonanym w goérnej czesci aluminiowego boku krzesta, dodatkowo przykreconej przy uzyciu sruby
M5x12 DIN 912 i podtkadki okrggtej zgrubnej powiekszonej M4 DIN 9021.

Montaz w systemie belkowym:

Krzesto powinno by¢ przystosowane do montazu w systemie belkowym, gdzie wymiar belki to 60x40x2mm. Do belki pod co
trzecim krzestem (oraz na koncu rzedu) powinna by¢ przyspawana noga wykonana ze stali ST-37 posiadajgca wydtuzong
stope zapewniajgcg stabilno$¢ podczas uzytkowania krzesta. Montaz ten nie powinien wymaga przykrecania do podtfoza.
Wolnostojgce rozwigzanie powinno zapewni¢ wysokg mobilnos¢ zestawow i wszechstronnos¢ w kwestii aranzacji
rozmieszczenia krzeset w zaleznosci od potrzeb.

Oparcie i siedzisko:

Fotel powinny posiada¢ ergonomicznie uksztattowane siedzisko i oparcie. Pianki siedziska i oparcia powinny by¢ wykonane
metodg wtrysku pianki poliuretanowej na zimno do formy. Szkielet siedziska i oparcia powienin by¢ wykonany z elementéw
stalowych ze stali ST-37 spawanych zatopionych w piance o spetniajgcej wytyczne normy PN-EN 1021-1 :2014 oraz normy
PN-EN 1021-2 :2014. Fotel powinny posiadaé grawitacyjny system sktadania zapewniajgcy catkowicie bezawaryjng prace.
System powinien by¢ catkowicie bezobstugowy nie wymagajgcy ponownych nastawien. Potgczenie siedziska i oparcia
powinno by¢ realizowane jest przy uzyciu cietego na laserze ptaskownika przytwierdzonego do siedziska za pomocg dwadch
Srub M6x16mm oraz wkretu samowiercgcego do blach z them walcowym @5,5 x 25mm, do oparcia natomiast Srubg
M6x16mm i podktadka plastikowg M9 o grubosci 2mm.

Zaréwno siedzisko jak i opacie powinny by¢ tapicerowane. Tapicerka powinna by¢ tatwo wymienna, tapicerowanie z
systemem «na rzep» bez zszywek. Gestos¢ pianki poliuretanowej ok 60 kg/m3.

Tapicerowanie wykonano tapicerkg ognioodporng - tkanina Poliester 100%.

Scieralno$¢ min. 50 tys cykli wg. skali Martindale'a.



Numeracja :
Numeracja miejsc arabska, numeracja rzedéw rzymska powinna by¢ wykonana na plastikowe] plakietce umieszczonej w
specjalnym elipsoidalnym zagtebianiu na zewnetrznych nogach rzedow.

Kolor wybarwienia elementéw drewnianych, kolor tapicerki oraz szczegétowy wyglad oraz rozmieszczenie numeracji miejsc
oraz rzeddéw do ustalenia na etapie realizacji w Zamawiajgcym.

Wymagane atesty:

e trudnopalnosci oferowanych foteli wg normy PN-EN 1021-1 oraz normy PN-EN 1021-2

e  toksycznosci wg normy PN-88/B-02855

e wytrzymatosci i bezpieczeristwa rozwigzan konstrukcyjnych oferowanych foteli wg normy PN-EN
12727:2004

e atest higieniczny oferowanych foteli wydany przez PZH

System
Okotarowania
L.p. Nazwa ilogé | j.m. Minimalne Parametry Techniczne

Okotarowenie (drapowanie minimum 30%) wykonane z pluszu o gramaturze min

Okotarowanie sceniczne| 280 |m2 [540 g/m2. W brytach o szerokosci 140cm +/_ 20%. Z fabrycznym atestem
trudnopalnosci wystawionym przez producenta .

Szyna montazowa / 59 Szyna montazowa okotarowania / elementy konstrukcyjne kulis ( weraz z
konstrukcje kulis elementami montazu / "Wézkami" )
Ni iat 7 I ki i
3 Akcesoria montazowe 1kpl iezbedne materiaty m.o.ntaTzowe wymagana dla systemu oko tarowania w tym
uchwyty , elementy stabilizujgce, akcesoria.
4 Montaz lkpl [Montaz systemu
System Video
L.p. Nazwa ilos¢ | j.m. Minimalne Parametry Techniczne
Technologia LCD, Rozdzielczo$é natywna 1920 x 1200 pikseli, Maksymalna
obstugiwana rozdzielczos¢ 4096 x 2160 pikseli , Jasnos¢ 8O00ANSI lumendw,
. . Kontrast 10 000:1 Zywotno$¢ lampy 5000h Wspétczynnik projekcji 1:0.79-1.10
1 .
1| Projektor video szt Lens shift regulowany elektrycznie Pionowo +50%/-10% Poziomo +30%/-30%

wejscia 1x D-SUB 1x Display Port 2x HDMI 1x HDBaseT, Kontrola Port RJ-45,
Port D-SUB 9 pin Wbudowana kontrola przez przegladarke, Zdalne zarzadzanie za




pomoca oprogramowania producenta projektora, Funkcja faczenia krawedzi (Edge
Blending) i Stacking, Procesor obrazu umozliwiajgcy konwersje koloréw REC2020
do REC709 oraz przyjmowanie sygnatu w rozdzielczosci 4K z jego wyswietlaniem,
Zgodnosc¢ ze standardem HDR10, Przetwarzanie w technologii CQP, Przyciemnianie
krawedzi obrazu

Uchwyt projektora

kpl

Dedykowany uchwyt projektora z regulacja.

Odtwarzacz plikéw
video

kpl

Odtwarzacz plikdéw video wyjscie HDMI, oraz modut zewnetrzny wyjscia SDI,
wbudowany twardy dysk minimum 500 GB, odtwarzanie ptyt DVD, odtwarzanie z
USB/SD, Wbudowany wyswietlacz podgladowy minimum 7 cali.

Ekran projekcyjny
elektryczny

kpl

Opis ekranu.

Ekran elektrycznie rozwijany o szerokosci 550 cm; wyposazony w uchwyty
zaréwno do mocowania $ciennego jak i sufitowego. Materiat projekcyjny: biaty;
wspotczynnik  gain= 1,2. Ekran wyposazony w bezwtadnosciowy system
zabezpieczajacy przed wypadnieciem watu napedowego z obudowy ekranu.

Sterowanie

kpl

Sterowanie ekranu elektrycznego, pilotem radiowym oraz przetgcznikiem
umieszczonym na scenie, mozliwos¢ sterowania protokotem DMX.

Monitor informacyjny
55 cali z uchwytem

kpl

Monitor 55 cali z uchwytem Matryca LED Full HD 1920x1080, ztacza: 2 x HDMI,
USB, RJ45, RS232, Audio .Funkcje sieciowe SuperSign,( Serwer w
chmurze SNMP(Simple Network Management Protocol) mozliwosé
instalacji pionowej lub poziomej, Fabryczna powtoka ochronna zabezpiecza przed
woda ,i kurzem oraz osadzajgcym sie pytem. Mozliwosé sterowania sygnatem
DMX.

Monitor podglgdowy
43 cali z uchwytem

kpl

Monitor 43 cale z uchwytem Matryca LED Full HD 1920x1080, ztgcza: 2 x HDMI,
USB, RJ45, RS232, Audio .Funkcje sieciowe SuperSign,( Serwer w
chmurze SNMP(Simple Network Management Protocol) mozliwosé
instalacji pionowej lub poziomej, Fabryczna powtoka ochronna zabezpiecza przed
woda i kurzem oraz osadzajacym sie pytem. Mozliwos¢ sterowania sygnatem DMX.

Kamera podgladowa
obrotowa

kpl

Kamera obrotowa PTZ z 30-krotnym zoomem optycznym, rozdzielczo$é 1920 x
1080. 50 programowalnych ustawien pozycji, w tym pozycji panoramowania,
pochylania i powiekszania, za pomocg pilota lub dostepnego kontrolera PTZ.
Obstuga protokotow Sony VISCA do sterowania PTZ z wykorzystaniem protokotow
RS-422 na porcie RJ-45.Cyfrowa redukcja szumow zapewniajgca wysoka jakosc
obrazu, w warunkach stabego oswietlenia. Automatyczne / reczne opcje
sterowania przestonga i balansu bieli umozliwiajg precyzyjne dostrojenie do
kalibracji wielu kamer. Wyjscia HDMI oraz SDI. Uchwyt, zasilacz oraz pilot
sterujacy.

Kamera streamingowa

kpl

Kamera Rozdzielczos¢ Full HD, 30-krotny zoom optyczny Obstugiwane formaty
High Definition: 1080 / 59,94p, 1080 / 50p, 1080 / 59,94i, 1080 / 29,97p, 1080 /
25p, 1080 / 50i, 720 / 59,94p, 720 / 50p Funkcja cyfrowej redukcji szuméw (DNR)
w celu redukcji szuméw i zapewnienia ostrzejszego obrazu przy stabym
oswietleniu. Wyjscie wideo: synchronizacja SDI + HDMI..Uchwyt montazowy.

10

Switch obrazu

kpl

Router 6G-SDI z wbudowanymi re-synchronizatorami na wszystkich wejsciach
umozliwia czyste przetaczanie pomiedzy wszystkimi zrédtami wideo o tym samym
standardzie wideo SDI. Obstuga do 12 wejs¢ i 12 wyjs¢ ,formatach wideo SD, HD i
Ultra HD. Obstuguje wiele formatéw na tym samym routerze w tym samym czasie
i wyczysci przetgczanie pomiedzy wieloma formatami, ktére pasujg do
referencyjnej liczby klatek na sekunde, gdy przetgczanie odbywa sie miedzy tym
samym standardem wideo. Przycisk na panelu przedniego i pokretto pokretta,
panel przedni z wyswietlaczem LCD do wyswietlania obrazu oraz monitorowania
wideo, zdalnego sterowania Ethernetem

11

Serwer stirmingowy

kpl

Serwer strimingowy : streaming bezposrednio na . YouTube Live, Facebook Live, Twitch.tv
wejscie zfacze 12G-SDI lub HDMI, mikrofonu przez profesjonalny XLR i dowolnego sygnatu
audio stereo poprzez RCA HiFi. konwerter formatow jakosci Teranex do konwersji w dét
dowolnego zrddta SD, HD lub UltraHD na 720p.




12

Konwertery formatow

kpl

Konwertery sygnatu: HDMI SDI x 3, konwerter SDI HDMI x 5 szt. .

13

Kasety przytgczeniowe

kpl

Komplet kaset przytgczeniowych scena, widownia, realizator z gniazdami RJ45 x 2
szt. SDI x 2 szt. Monitory podgladowe x 4 (RJ45+SDI ), Kamery 4. (RJ45 +SDl)

14

Centralny sterownik

kpl

Sterownik kamer, do pozycji 8 i 9, zapewniajacy ich kontrole w zakresie
posiadanych przez nie funkcji.

15

Materiaty pomocnicze

kpl

Niezbedne materiaty montazowe, uchwyty, kable przytaczeniowe, puszki,

zabezpieczajgce zapewniajgce funkcjonowanie systemu.

16

Okablowanie

kpl

Niezbedne, okablowanie strukturalne dla systemu wideo oraz sterowania z
przytaczami.

17

Montaz

kpl

Montaz systemu, uruchomienie szkolenie.

System Audio /
Nagtos$nienie

L.p.

Nazwa

ilos¢

Minimalne Parametry Techniczne

System nagtosnieniowy

kpl

System nagtosnieniowy, w ktérego sktad wchodzg 4 aktywne kolumny
szerokopasmowe z regulowanymi uchwytami nasciennymi o parametrach nie
gorszych niz: 1 gtosnik o srednicy 12" i jeden gtosnik wysokotonowy o Srednicy 1" z
cewka 1.7".Wbudowane 2 wzmacniacze w klasie D o mocy 500W kazdy. Pasmo
przenoszenia 48Hz-20kHz.Wbudowany modut DSP z mozliwoscig sterowania za
pomoca aplikacji producenta dla urzadzen z systemem iOS. Wbudowany interfejs
DANTE. Mozliwos¢ wyboru 4 presetéw EQ.Katy promieniowania akustycznego
90°x60°.Maksymalne SPL 135dB,

oraz 2 aktywne kolumny niskotonowe o parametrach nie gorszych niz: 1 gtosnik o
Srednicy 18" z cewka3". Wbudowany wzmacniacz w klasie D o mocy 1000W. Pasmo
przenoszenia 30Hz-140Hz. Maksymalne SPL 134dB (half space).

Wbudowany modut DSP z mozliwoscig sterowania za pomoca aplikacji producenta
dla urzadzen z systemem i0S. Wbudowany interfejs DANTE. Waga nie wieksza niz
43kg.

System monitoréw
scenicznych

kpl

Aktywny gtosnik z przetwornikami 12", oraz 1.4", wbudowane wzmacniacze o mocy
mon. 1500W pracujace w klasie D, wszelkie zwrotnice oraz procesory gtosnikowe
powinny posiada¢ gotowe ustawienia utatwiajgce codzienne uzytkowanie jak: PA,
DJ, Monitor, Soloist; zintegrowany mikser dla min. 2 zrédet dZzwieku, zabezpieczenia
klasy nie gorszej niz ,Smart Protect”, wbudowane nakretki do podwieszania z
gwintem nie mniejszym niz M10 oraz wbudowane gniazdo do statywu
gtosnikowego. Zakres przetwarzanych czestotliwosci (-3dB) nie mniej niz: 558Hz-
17kHz, maks. Peak SPL nie powinien by¢ gorszy niz 131dB. Gtosnik powinien
umozliwiaé¢ zastosowanie jako monitor podtogowy ,Wedge", z katem pochylenia
60st. Waga nie wiecej niz 20 kg

Mikser dzwieku z
akcesoriami.

kpl

Cyfrowa konsoleta mikserska oraz modut wejsciowo/wyjsciowy.

Konsoleta powinna spetniaé¢ nastepujgce wymogi min 33 zmotoryzowane ttumiki o
dtugosci 100mm.48 kanatéw miksujgcych.20 szyn Aux(8 mono + 6 stereo). 8 grup
DCA, z funkcjg rozwiniecia.32 wejicia analogowe typu combo mic/line+2 stereo
wejscia liniowe RCA na tylnym panelu konsolety. 16 analogowych wyjs¢ XLR na
tylnym panelu konsolety. 8 procesoréw efektéw i 10 korektoréw graficznych.
Mozliwo$¢ rejestrowania/odtwarzania 34 kanatéw via USB 2.0 + 2 kanatéw via USB
drive.

Wyswietlacz dotykowy. Wsparcie dla protokotu DANTE,dzieki zainstalowanej
karcie/interfejsowi DANTE pochodzgcemu od tego samego producenta.

Modut wejsciowo wyjsciowy o rozmiarze nie wiekszym niz 3U 19" wyposazony
bedzie w 32 wejscia mikrofonowe XLR, 14 wyjs¢ analogowych XLR, wyjscie cyfrowe
AES, wyjscie stuchawkowe oraz wyjscie 'Monitor' 1/4". Modut bedzie wyposazony w
karte rozszerzen DANTE .Modut bedzie posiada¢ funkcje 'Direct to disc recording”(
bezposredniego nagrywania na dysk twardy). Modut bedzie mie¢ mozliwosé
zdalnego sterowania za pomocg aplikacji z urzadzenia i0S. Mozliwo$¢ podpiecia




niezaleznego sterownika stertownika DANTE z minimum 16 motoryzowanymi
suwakami.

Komplet mikrofonow

Kpl

Komplet mikrofonéw scenicznych, 4 x mikrofon instrumentalny spetniajacy wymogi:Typ
przetwornika : Dynamiczne

Pasmo przenoszenia: 40 Hz - 15 kHz

Czutos¢ (1 kHz): -54,5 dBV/Pa / 1,88 mV/Pa

Waga: 284 g Zestaw 4 mikrofoné wokalnych o parametrach:Typ przetwornika : Dynamiczne
Wykres kierunkowosci: Superkardioida

Pasmo przenoszenia: 50 Hz - 16 kHz

Czutos¢ (1 kHz): -51,5 dBV/Pa / 2,6 mV/Pa

Waga: 278 g. Mikrofon do bebna basowego spelniajgcy wymogi:
Charakterystyka kierunkowa kardioida

Pasmo przenoszenia 20 do 17 000 Hz

Czuto$¢ 1,8 mV/Pa (-55 dBV)

Maks. SPL przy 0,5% THD poza zakresem mierzalnym

Réwnowazny poziom szumu (IEC 60268-4) 21 dB-A

Wspotcz. sygnat/szum (A-wazone) 73 dB

Impedancja / Impedancja wejscia =<210 Ohm / >=600 Ohm

Ztacze 3 pinowy XLR

Wykonczenie ciemne szaroniebieskie metaliczne emaliowane

Wymiary 150 x 70 x 115 mm

Waga / waga z opakowaniem 380g / 990g

Akcesoria standardowe uchwyt SA60 .komplet mikrofonéw pojemnosciowych o
parametrach:Wktadka: 3/4 cala [19 mm], pojemnosciowa, polaryzowana zewnetrznie,
Charakterystyka kierunkowosci: hyperkardioidalna,

Pasmo przenoszenia: 20 Hz - 20 kHz,

Impedancja wyjsciowa: 200 Ohm,

Stosunek sygnatu do szumu: >77 dB [IEC268-15],

Ekwiwalentny poziom szumoéw: <17 dBA [krzywa korekcji A zgodna z IEC268-15],
Maks. SPL: 140 dB [THD 1% dla obcigzenia 1 kOhm],

Czutos$¢: -39 dB, 1 V/Pa [12 mV przy 94 dB SPL] +/-2 dB,

Dynamika [DIN IEC651]: 123 dB [IEC268-15],

Zasilanie: Phantom P48, P24, P12, bateria9 V,

Ciezar bez baterii: 371 g,

Ciezar z baterig: 680 g.

1 Cyfrowy zestaw bezprzewodowy sktadajacy sie z czterokanatowego odbiornika oraz
czterech nadajnikéw mikrofonowych typu handheld. Odbiornik 2 antenowy UHF "Dual-tuner
Digital Diversity" w obudowie rack 1U z wymiennymi antenami. Przetwarzanie sygnatu audio z
rozdzielczoscig 24bit / 44.1kHz. Latencja < 4.0 ms. Funkcja klasy ACT pozwalajaca na
btyskawiczne i precyzyjne dostrojenie nadajnika do czestotliwosci odbiornika. Przejrzysty
wyswietlacz graficzny OLED wskazuje czestotliwos¢ pracy, zaprogramowany kanat i grupe dla
czestotliwosci pracy, wskaznik poziomu sygnatu radiowego RF oraz audio AF, ostrzezenie przed
interferencjg z zaktdcajagcym sygnatem zewnetrznym, wskaznik poziomu baterii nadajnika.
tatwa obstuga ustawienia czestotliwosci poprzez funkcje ,Auto Scan”. Blokada panelu
przedniego. Zakres czestotliwosci nosnych 2400 — 24835 MHz. 12 presetdw czestotliwisci,
kazda podzielona na dodatkowe 4 dodatkowe. Whudowany adaptacyjny system do pomijania
czestotliwosci uzywanych przez urzadzenia WiFi. Wyjscia symetryczne XLR i niesymetryczne
Jack. Alternatywne wyjscie Mix dla kanatéw 1-2 oraz 3-4 na zlaczu Jack z przelacznikiem
Mix/Chan. Pasmo przenoszenia 20 Hz-20kHz -2dB. Znieksztatcenia <0.1% (1KHz). Odstep od
szumu >115dB(A). Zasilanie z zewnetrznego zasilacza.




1 Cyfrowy zestaw bezprzewodowy sktadajacy sie z czterokanatowego odbiornika oraz czterech
nadajnikéw typu body pack z mikrofonami nagtownymi. Odbiornik 2 antenowy UHF "Dual-
tuner Digital Diversity" w obudowie rack 1U z wymiennymi antenami. Przetwarzanie sygnatu
audio z rozdzielczoscig 24bit / 44.1kHz. Latencja < 4.0 ms. Funkcja klasy ACT pozwalajgca na
btyskawiczne i precyzyjne dostrojenie nadajnika do czestotliwosci odbiornika. Przejrzysty
wyswietlacz graficzny OLED wskazuje czestotliwos$¢ pracy, zaprogramowany kanat i grupe dla
czestotliwosci pracy, wskaznik poziomu sygnatu radiowego RF oraz audio AF, ostrzezenie przed
interferencjg z zaktdcajagcym sygnatem zewnetrznym, wskaznik poziomu baterii nadajnika.
tatwa obstuga ustawienia czestotliwosci poprzez funkcje ,Auto Scan”. Blokada panelu
przedniego. Zakres czestotliwosci nosnych 2400 — 24835 MHz. 12 presetdw czestotliwisci,
kazda podzielona na dodatkowe 4 dodatkowe. Wbudowany adaptacyjny system do pomijania
czestotliwosci uzywanych przez urzadzenia WiFi. Wyjscia symetryczne XLR i niesymetryczne
Jack. Alternatywne wyjscie Mix dla kanatéw 1-2 oraz 3-4 na zlaczu Jack z przelgcznikiem
Mix/Chan. Pasmo przenoszenia 20 Hz-20kHz -2dB. Znieksztatcenia <0.1% (1KHz). Odstep od
szumu >115dB(A). Zasilanie z zewnetrznego zasilacza

Zestaw 4 pojemnosciowych mikrofonow matomembranowych do nagfasniania choéru i
instrumentow akustycznych o parametrach Kapsuta: 12 cala [19 mm], pojemnoSciowa,
polaryzowana ewnetrznieCharakterystyka kierunkowosci: kardioidalna Pasmo przenoszenia:
20 Hz - 20 kHz Impedancja wyjsciowa: 100 Ohm Stosunek sygnatu do szumu [IEC651]: 78 dB
Ekwiwalentny poziom szuméw: <16 db Maks. SPL: 143 dB [THD 1% dla obcigzenia 1
kOhm]Czutosé: -38 dB, 1 V/Pa [12 mV przy 94 dB SPL] +/-2 dB Zasilanie: Phantom P48 [38 - 52
V], P24 [20 - 26 V]Pobor pradu: 4 mA, 2 mA Ciezar: 100 g

Okablowanie / statywy

kpl

Zestaw niezbednego okablowanie w tym: Kable wieloparowy minimum 90 metrow,
kable przytaczeniowe XLR/XLR 6m x 16 szt. XLR/XLR 3m x 8 szt. Kable
instrumentalne 4 x Jack / Jack, Kable DANTE 2 komplety. 12 statywow
mikrofonowych podtogowy tamany na sktadanej tréjnoznej postawie. Mocowanie
mikrofonu systemem Quick-N-EZ Adaptor (mechanizm zaciskowy). Mocowanie
poprzeczki systemem Quick-N-EZ Boom Retainer (mechanizm zaciskowy). Regulacja
wysokosci statywu systemem EZ Clutch (mechanizm sprzegtowy).Wysokos¢é statywu
104,5-168cm. Dtugosc poprzeczki 78cm. Masa 3,2 kg.




Kaseta przytgczeniowa, na scenie oraz widowni, z ztgczami XLR / RJ45 / 24/8,

Kaseta przytaczeniowa tyt widowni 8 x XLR , 2 x DANTE, Dibox pasywny stereo
podwdjne wejscia 1" o wysokiej impedancji z wyjsciami Thru i przetgcznik -15db, podwdjne
wyjscia XLR o niskiej impedancji i Przetacznik odciecia masy ,Ground lift”. 1 szt. Dibox
1|kpl |aktywny Aktywny wyposazony jest w wejécie ,Input” o wysokiej impedancji 1/4 "Thru” z
redukcja -20db. Przetgcznik ,,Merge”, ktéry zamienia gniazdo ,Thru” na drugie wejscie - do
sumowania Zrédta stereo do wyjscia mono. Zbalansowane wyjscie XLR posiada przetaczniki
polaryzacji, ,Low cut”, Przetgcznik odciecia masy ,jest zasilany fantomem 48V. 2 szt. Ztacza,
kable zasilajgce, linki zabezpieczajgce.

Kasety przytaczeniowe /
Materiaty pomocnicze

7 | Montaz 1| kpl | Montaz, uruchomienie systemu, szkolenie.

Konstrukcje sceniczne
montazowe

L.p.

Nazwa ilog¢ | j.m. Minimalne Parametry Techniczne

Konstrukcja z rury aluminiowej 7 x 700cm ( 49m ) , o srednicy 50mm grubosci
$cianki minimum 2 mm, montowana do sufitu specjalnym uchwytem o dtugosci
30cm z uchwytem do montazu koryta kablowego metalowego 10cm x10cm.
(Montaz do sufitu minimum co 150 cm), konstrukcja pod oko tarowanie,
konstrukcja z rury aluminiowej 56 m montowana do s$cian bocznych na
wysiegnikach 15-30 cm. Konstrukcja kulisy sceny 6 x 150 cm.

1 | Konstrukcja gérna sceny 1| kpl

Materiaty pomocnicze montazowe, kotwy mocujgce, sruby, linki, tgczniki uchwyty,
2 | Materiaty pomocnicze 1| kpl | zapewniajgce bezpieczenstwo oraz stabilnos¢ montowanej konstrukcji. Wszystkie
kotwy oraz elementy mocujgce powinny mie¢ niezbedne atesty bezpieczenstwa.

4 | Montaz 1| kpl | Montaz konstrukcji.

Podesty aluminiowe sceniczne o wymiarach 200cm x 100cm obcigzalnos¢ 750 kg
na m2, 27 szt,, komplet ndg podestéw scenicznych o wysokosci 60cm, 3 komplety
Moduty sceniczne schodéw z barierka szerokos¢ 100 cm, barierka ochronna sceny krawedzi
demontowane bocznych. Elementy montazowe, Niezbedne materiaty pomocnicze zapewniajace
bezpieczne uzytkowanie podestéw, montaz demontaz sceny.

System oswietlenia
scenicznego.

j.m
Nazwa ilos¢ | . Minimalne Parametry Techniczne

4 szt Reflektor teatralny :Reczna regulacja ostrosci, Reczny zoom od 14 ° do 41
°,Typ diody LED: 1 biata ciepta LED 120 W,Temperatura barwowa: 3000 K,Kat
$wiecenia: 14 - 41 °, Stand alone, master / slave i tryby DMX, Liczba kanatéw DMX:
3, Ztgcze DMX: XLR trzybiegunowe,Zasilanie: 100-240 V AC, 50/60 Hz ~

Zuzycie energii: 120 W,Moc wejsciowa i wyjsciowa:

Reflektor LED z 4 pary ( 8 sztuk) Sterowany DMX reflektor teatralny,

1 | uchwytem s$wiatto biate 8| Kpl | Moze by¢ sterowany przez DMX-512 lub bezposrednio na urzadzeniu za pomoca
z uchwytem czarno-biatego wyswietlacza LED Zrédto $wiatta: 20 x 6W HighPower TCL 3w1 LED
CW /WW /A (CW ca, 6400 K, WW ok. 2800 K i Amber) Kat $wiecenia: ok. 36
°,Sterowanie: DMX 512 (kanaty 4/6/9)

Tryb automatyczny Tryb Stand-Alone (regulowana temperatura koloru),
Wyswietlacz LED do ustawiania wszystkich waznych funkcji, Wejscie i wyjscie
DMX: 3-pinowe ztgcze XLRZasilanie: 110-230 V AC, 50-60 Hz, Maksymalne zuzycie
pradu: ok. 120 W, Ostony kadrujace.




Oswietlacz LED z
uchwytem

Kpl

6 szt Zrédto $wiatta: 18 diod RGBW 4 w 1 8W LED, Zaopatrzenie w energie
elektryczng: 110 - 230 V AC, 50/60 Hz, Maksymalny pobdr mocy: 120 W, Wejscie i
wyjscie zasilania: gniazdo i ztgcze IEC Wejscie i wyjscie DMX: 3-pinowe ztgcze XLR,
Sterowanie: DMX 512 (4, 6 lub 8 kanatéw) Master / Slave,Sterowanie muzykg
(wbudowany mikrofon z regulowang czutoscig) Tryb automatyczny,

2 szt Typ LED: 12 x 12W RGBWA + UV 6 w 1 Kat swiecenia: 25 °

Czestotliwos¢ odswiezania: 3000 Hz 5 trybéw DMX: 2-, 3-1, 3-2, 6-, 9-kanatowy
Wejscie / wyjscie 3-Pin XLR DMX Podwadjny uchwyt z antyposlizgowymi srubami
blokujgcymi oferuje liczne opcje montazu,Zuzycie energii: 138 W

Napiecie robocze: 100 - 240 V AC / 50 - 60 Hz,Zasilanie: wejscie i wyjscie Neutrik
Power Twist,Obudowa ukfadu chtodzenia: kolor obudowy: czarny,Incl. kabel
zasilajacy

1250

DIMER z zasilaczem

Kpl

2300 VA w obudowie
dedykowana

Dimmer 12 x
réznicowopragdowym, Z
oswietleniowego.

nasciennej z
rozdzielng

wytgcznikiem
elektryczng  systemu

Reflektor Teatralny z
osprzetem

12

Kpl

Reflektor teatralny typu ,TheatrSpotl” 1000 W, zoom zakres regulacji 10-40
stopni, Ramka filtra koloru (wymiary zewnetrzne 19,5 x 19,5 cm) ostony kadrujace.
Uchwyt mocujacy.

Sterownik oswietlenia z
osprzetem

kpl

Pulpit serowania oswietlenia z komputerem sterujgcym oraz sterownikiem
manualnym Potgczenie USB z komputerem PC lub Mac, Zgodny z Windows, Linux
lub OSX Programowane przyciski odtwarzania scen, Przyciski stron, grup i 4
przyciskéw makro 8 Enkoderdw, 12 suwakdw,2 bezposrednie wyjscia DMX, 1024
kanty, Sciemniana lampa LED, Wbudowany zasilacz, Wbudowany koncentrator
USB, Wejscie audio. spliter DMX 6 wyjs¢, Bezprzewodowy tablet minimum 9,7
cala 32GB RAM z Oprogramowaniem.

Reflektor kadrujacy

szt

Reflektor” prowadzacy” punktowy z statywem Zrédto $wiatta: 120 W LED, Kat
wigzki: 8 ° - 15 °,Temperatura barwowa: 10000 K, Czestotliwos¢ odswiezania:
4000 Hz, Natezenie Swiatta w odlegtosci 8 ° i 3 m: 27500 lukséw, Migawka: 0-20
Hz, Sciemniacz: 0 - 100%, Zmotoryzowana irys, Filtr koloru dla innej temperatury
$wiatta: 2800 K / 4500 K / 5400 K / 6500 K i otwarty, Ramka filtra koloru do
wstawiania niestandardowych filtréw koloréw z przodu,Panel kontrolny do
bezposredniego wyboru filtrow temperatury barwowej, Suwaki dla $ciemniacza,
migawki i irysa, Wentylator chtodzony,Wejscie zasilania: Power Twist, Zasilanie:
AV 100 - 240 V przy 50/60 Hz,Zuzycie energii: 185 W

’

Reflektor - Led Wash

szt

190 W LED “Moving Head Wash”,Diody LED 19 x 10 W RGBW Quad-Color i (4-IN-
1) ,Zmotoryzowany zoom: 10 - 60 ° kat Swiecenia, 14 kanatéw DMX

64 Makra koloréw, Elektroniczne przyciemnianie: 0% - 100%

Tryb odwrdécenia Pan / Tilt, Pan: 540 stopni, pochylenie: 200 °, - 16-bitowe
sterowanie obrotem / pochyleniem, 4-przyciskowy ekran DMX Menu z
odwrdéconym widokiem 180 °,Silniki krokowe z "mikro-krokiem",z uchwytem
Omega do montazu poprzecznego 3-pinowe i 5-pinowe wejscie / wyjscie XLR,
Wentylator chtodzony, Stroboskop elektroniczny wolny do szybkiego, Power
Twist AC In / Out z tytu dla zasilania taricuchowego (do 5 wigzek kolorowych Inno
Z19 @ 120 Vi 11 wiazek koloru Inno 219 @ 230V).

Materiaty pomocnicze

kpl

Materiaty pomocnicze, uchwyty, linki zabezpieczajace, ztgcza, gniazda , puszki.
rozdzielacze. Zapewniajgce wtasciwa prace systemu.

Okablowanie

kpl

Kable zasilajace, oraz sterujgce DMX,

10

Montaz uruchomienie
szkolenie

kpl

Montaz, uruchomienie, szkolenie.




