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Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna 00.00. — Wymagania Ogolne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych, dla wszystkich
wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru Roboét, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.:
»Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odejSciami bocznymi do granicy posesji wraz z przepompowniami,
zasilaniem energetycznym, budowa sieci wodociagowej oraz przylaczy wodociggowych w msc. Grabica i
Boryszéw Gmina Grabica”.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres Robot objetych ST

Wymagania ogo6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Lp. ST TYTUL
1. ST-00.00 Wymagania ogolne
2. ST-01.01 Roboty pomiarowe i prace geodezyjne
2. ST-01.02 Roboty ziemne
3. ST-01.03 Roboty montazowe
4, ST-01.04 Rozbiorka i odtworzenie nawierzchni
5. ST-01.05 Zielen
6. ST-01.06 Ogrodzenia

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

Dziennik Budowy — urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem, Wykonawca i projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksigga Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezb¢dne do prowadzenia
wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatdw i Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonywania Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim drogi
1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony, z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy Robot w formie pisemnej, dotyczacej sposobu
realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze§¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Przedmiar Robot — wykaz roboét, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
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1.4.14. Teren rob6t — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.5.4.

wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢s¢ terenu budowy.

Ogélne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robdt odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST,
postanowieniami umowy i poleceniami Inzyniera.

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow
pomiarowych oraz reperow, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
koncowego odbioru Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza
Dokumentacja Projektowa begdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
- Zamawiajacego, tj.:
Przetargowa dokumentacja projektowa — rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji, zakresu i charakteru
robot ( petna dokumentacja projektowa w okresie przygotowywania ofert dostgpna w siedzibie Inzyniera),
Dokumentacje¢ Projektowa, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu kontraktu.
- Wykonawcy, tj. dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:
Projekt organizacji budowy
Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)
Dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacj¢ geodezyjno — wykonawcza dla zrealizowanych robot —
umozliwiajaca naniesienie zmian na map¢ zasadnicza i w stosowanych ewidencjach zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.
Projekt organizacji ruchu dla rob6t w pasie drogowym uzgodniony z zainteresowanymi instytucjami wedtug
obowiazujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwolen
i zezwolen na zaj¢cie pasa drogowego;

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach
jednostkowych Robét.

Zgodno$¢ Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajgcego, stanowia czg$¢ kontraktu a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa
obowigzujace, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci:

1) Specyfikacja Techniczna

2) Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach kontraktowych a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiarow podany na pismie jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢
jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodnos¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materialy lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie
to na niezadowalajaca, jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi,
a elementy Robdt rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejgcego ruchu publicznego w sasiedztwie Terenu Budowy
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi, uzgodniony z odpowiednim zarzadem
drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczen Robot na okres budowy.
W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robot, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce.
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1.5.5.

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

W czasie wykonywania Robot, Wykonawca zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci, w dzien i w nocy, tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie, przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie¢, ze jest wlaczony w Cene
Kontraktows.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac, w czasie prowadzenia Robot, wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot, Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska, na terenie i wokot Teren Budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla
0sob lub wihasnosci spotecznej i innych, wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczego6lny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i cieckdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostgpem osob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako rezultat Robot
albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty wydane $wiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okres$lajace brak szkodliwosci na srodowisko.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bgedacych wiascicielem tych urzadzen, potwierdzenie
informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swym harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia tych prac.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera
i zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dzialania,
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia wszystkich kosztow obejmujacych: oplaty/dzierzawy terenu, w
tym: oplaty za zajgcie pasa drogowego, oplaty za wbudowanie urzadzen w pas drogowy, rekompensaty dla
wlascicieli za czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier
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ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS, przy transporcie materiatow
1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia wtadz na przewoz nietypowych
wagowo i gabarytowo fadunkow.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.
W szczeg6lnosci, Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez, dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej, nie podlegaja odrebnej
zaplacie 1 sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11.0Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot,
od daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia robot przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ potwierdzone
w taki sposob, aby budowla lub jej elementy, byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inzyniera, powinien rozpoczac¢
Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny, po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe, oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych, podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych, odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen i metod. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13.Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego
Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:
a) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
b) biezace utrzymanie objazdow i przejazdow w stanie technicznym, umozliwiajacym ruch kolowy
i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inzynierem dokona likwidacji objazdow /przejazdéw i organizacji ruchu, w
tym:
a) usuni¢cia nie wbudowanych materialéw i oznakowania,
b) doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow oraz zastgpczej organizacji ruchu nie podlega odrgbnej
zaplacie i1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w ceng¢ kontraktowa.

1.5.14.Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisé6w prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktoére spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac¢ postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice pomig¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.16.Wykopaliska
O wszelkich wykopaliskach (monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu

geologicznym lub archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowiagzany jest powiadomic¢
nadzor archeologiczny i Inzyniera i postgpowac dalej zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia op6znienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajacym i
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2.2.

Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktoérg nalezy zwigkszy¢ ceng
kontraktowa.

Materialy

Zrédla szukania materiatow

Przy wykonywaniu robot moga by¢ stosowane wylgcznie materialy, wyroby, urzadzenia dopuszczone do obrotu i
odpowiadaty wymaganiom okre§lonym w art.10 ustawy Prawo Budowlane a takze powinny by¢ zgodne z
wymaganiami okre§lonymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych i projekcie budowlanym.

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty
z danego zrdodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz, na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty, przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatow dla Robot.

Humus i nadklad, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskiwania piasku i zwiru, beda
formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu, przy zakonczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Inzyniera.

Z wyjqtkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzit w obrebie Terenu
Budowy zadnych wykopow, poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatowe moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa

akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow
w czasie przeprowadzania inspekcji.

b) Inzynier bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych cz¢sci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4._Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

2.5.

2.6.

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy
rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone, zachowaly swoja jako$¢ 1 wtasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow, w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera.
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3.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
wskazaniom zawartym w ST; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt, ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia niegwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robdt i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba $rodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca begdzie na biezaco usuwac, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczeniu wysokosci wszelkich
elementdw robot, zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zostang
poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformulowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.

5.2. Polecenia InZyniera

6.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéow Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czeS¢ ogbdlng opisujacy:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,
- sposéb zapewnienia bhp,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementdéw robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi;
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b) czes$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzen pomiarowo-kontrolnych,

- rodzaje i ilosci $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiarow i badan ( rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6élnych elementdéw robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz Robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne badania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja
wazng legalizacj¢ 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym prawdopodobienstwem,
wytypowane do badan. Inzynier moze poleci¢ przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktore budza
watpliwos¢, co do jakosci. Koszty tych badan ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowa¢ nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed
przystapieniem do badan i pomiaréw, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inzyniera.

6.5. _Raport z badan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania dokonywane przez InZyniera.

6.7.

1.Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

2.Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

3.Inzynier moze pobiera¢ probki materiatlow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatlow i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

Certyfikaty i deklaracje jakosci materiatow i urzqdzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty,

ktore posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
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6.8.
6.8.1.

6.8.2.

6.8.3.

6.8.4.

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych sa wymagane ww. dokumenty przez ST, kazda partia materiatow bedzie

posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiada¢, ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby,

wynikami wykonanych przez niego badan.

Materialy posiadajace ww. dokumenty, a urzadzenia —wazna legalizacj¢, moga by¢ badane w dowolnym czasie.

Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wtasciwosci z ST, materialy takie lub urzadzenia, zostang odrzucone.

Dokumenty Budowy
Dziennik Budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujagcym Wykonawce i Zamawiajacego w
okresie od przekazania terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami, spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy be¢da dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi numerami zalacznika i
opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- dat¢ przekazania terenu budowy,
- date przekazania Dokumentacji Projektowe;j,
- date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koncowych
odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacym ograniczeniom lub
szczegolnym wymaganiom, w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, bgda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong i nie ma uprawniefn do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Ksiega Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw Robot.
Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach przyjetych w wycenionym Slepym
Kosztorysie 1 wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatdw, receptury robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie jakosci robot. Dokumenty te stanowig
zataczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostgpniane na kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt.(1)-(3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,
b) protokotl przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,
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6.8.5.

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

8.2.

8.3.

d) protokot odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie,

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie, w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru Robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, z co najmniej 3 — dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisywane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Przedmiarze Rob6t lub ST, nie zwalnia
Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot. Btedy zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera, na pi$mie.
Obmiar gotowych roboét bedzie przeprowadzony z czestotliwos$cia wymagana do celu miesigczne] ptatnosci na
rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

Zasady okreslania iloSci Robot i materiatow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi, bedg obmierzone poziomo, wzdtuz linii
osiowej. Objetosci beda wyliczone w m3, jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢
obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami ST.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg i beda przez niego utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot. Urzadzenia winne by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w przypadku dhuzszej
przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow Robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru, dokonywanego przez
Inzyniera, przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr czgsciowy,

¢) odbior koncowy,

d) odbioér pogwarancyjny

Odbiér Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiodr tych robdt polega na finalnej ocenie jakosci i ilosci wykonanych Robot, ktére w dalszym procesie
realizacji, ulegna zakryciu. Odbior bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek, bez hamowania ogoélnego postgpu Robot. Odbioru dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czgsci Robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych cze$ci Robdt. Odbioru czesciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak w pkt. 8.2.
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8.4.

8.5.

8.6.

Odbicr koricowy Robdt

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot, w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na piSmie, o tym fakcie (Zamawiajacego)
Inzyniera.

Odbiodr koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera, zakonczenia Robot.

Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecno$ci Inzyniera, Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw oraz wizualnej zgodnosci wykonania Roboét z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru konicowego Robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Roboét uzupetniajacych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢, ze jako$¢ wykonanych Robot, w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonanych Robot, w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koricowego Robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt, jest protokdt odbioru koncowego Robdt,
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
- Specyfikacje Techniczne,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru (oryginaty),
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg wykonanych elementow robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku, gdy, wg komisji Roboty, pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robot.

Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace, beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robdét poprawkowych i uzupeniajacych, wyznaczy
Komisja.

Odbiér pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy odbiorze koncowym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny begdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg, za jednostke obmiarowa, ustalong dla

danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczaltowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania,
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng¢ bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprze¢tu na Plac Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym doprowadzenia energii i
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9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

9.6.

10.

N —

W

wody, budowa drog dojazdowych itp.) koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki na bhp, ushugi obce,
oplaty za dzierzawe placow, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszt zarzadu Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycj¢ w wycenionym Przedmiarze Robot, jest
ostateczna i1 wyklucza mozliwo§¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robot objetych pozycja
kosztorysowa. Cena ofertowa przedstawiona przez Wykonawcg jest ceng ryczattowa niepodlegajaca zmianie.

Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjna powykonawcza inwestycji
oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym zgodnie z punktem 1.5. ST.

Zabezpieczenie Terenu budowy
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:
- dostarczy¢ i zainstalowac¢ urzadzenia zabezpieczajace ( zapory, $wiatfa ostrzegawcze, znaki itp.)

Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Umowne
Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkow Umowy ponosi Wykonawca.

Koszty zajecia pasa drogowego.

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami Ustawy o drogach
publicznych lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wilasciwego terenowo dla miejsca wykonywania
Robot, ponosi Wykonawca.

Odwodnienie wykopow
Koszty utrzymania wykopéw w stanie suchym na czas prowadzenia Robot, nalezy oszacowaé w formie
ryczattowej na podstawie zatozen zamieszczonych w dokumentacji i uwzgledni¢c w cenie jednostki obmiaru

wykopu.
PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
tablicy informacyjnej ( Dz.U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powoluja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cz¢$¢ i nalezy je czyta¢ facznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak
gdyby tam one wystepowaty. Rozumie si¢, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig i
wymaganiami. Zastosowanie beda miaty wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane
w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub odpowiednimi normami Krajow UE
lub beneficjantéw w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - 01.01

ROBOTY POMIAROWE I PRACE GEODEZYJNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania robdt pomiarowych i1 prac
geodezyjnych na zadaniu pn.: ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odejSciami bocznymi do granicy posesji wraz z
przepompowniami, zasilaniem energetycznym, budowa sieci wodociagowej oraz przylaczy wodociagowych w mse.
Grabica i Boryszéw Gmina Grabica”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot,
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR) oraz definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania ogolne” .

1.4. Ogdlne wymagania dotyczqce robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami Kontraktu. Ogodlne
wymagania dotyczace robot podano w ST-00,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejszg ST sa:

- paliki drewniane o @15-20mm i dhlugoscei 1,5 do 1,7m

- paliki drewniane o ©@15-80mm i dtugosci 0,3m

- prety stalowe o @12mm i dlugosci 30cm

- shupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m ,,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é¢ okoto 0,50m i przekroj
prostokatny,

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podane w ST-00 ,,Warunki Ogolne”.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Prace zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem elementow robot — trasy sieci, konstrukcji budowlanych oraz raperow
roboczych beda wykonanie reczne. Do robdt geodezyjnych objetych niniejsza ST moze mie¢ zastosowanie nastgpujacy
sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki, laty, tasmy, szpilki

I inne drobne narzgdzia i sprzet pomocniczy.

Sprzet stosowany do pracy pomiarowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane w ST-00-00 ,,Warunki Ogoélne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z obowigzujagcymi wymaganiami PN i EN-PN, WTWOR
1 postanowieniami warunkéw umownych.

5.2. Zakres robot przygotowawczych

Uzyskanie przed przystapieniem do robot od Zamawiajacego danych zawierajacych lokalizacje

1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow;

Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegdtowego wytyczenia robot. Dostarczenie na
teren budowy niezb¢dnych materialow, urzadzen i sprzgtu budowlanego.

3.3. Zakres robot zasadniczych

Wytyczne trasy i punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) dla robot i obiektow technologicznych
objetych ST-roboty ziemne, sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej ich uzbrojenia i armatury.

Wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtéwnych elementow obiektow budowlanych w wykopie
przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja. Inwentaryzacja elementow robot i obiektow po wykonaniu prac.

5.4. Warunki techniczne wykonania robot
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami G.U.G. i K. przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé na terenie punkty gtdéwne obiektow budowlanych oraz punkty
wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji i dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysoko$ciowych.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigty na koszt Zamawiajacego.

Z uwagi na brak wielu rzednych istniejacego uzbrojenia podziemnego, w pierwszej kolejnosci nalezy odkopaé
skrzyzowania z k.s. i sprawdzi¢ rzedne celem dokonania oceny czy nie wystepuja kolizje. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera-Inspektora Nadzoru. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe
wynikajgce z réznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obciagza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przez zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.4.1. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i
innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Inwestora i Inspektora Nadzoru.

5.4.2. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykonac dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Repery
robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
repera i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach.
Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy
niz 4mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

5.4.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru, przed przyjeciem robot dokumentacje
powykonawcza przedstawiajaca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonawca

z zaznaczeniem lokalizacji, wymiar6ow i detali wykonanych robot. Dokumentacja musi by¢ przygotowana zgodnie z
aktualnie obowiazujacymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podane w ST-00 ,,Warunki Ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakos$ci robot i materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
terenem obejmujacym opracowanie.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt.5.4 niniejszej ST.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokosci glownych punktow geodezyjnych obiektow inwestycji.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podane w ST-00 ,,Warunki Ogolne”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podane w ST-00 ,,Warunki Ogoélne”.
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Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci i
jakosci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi Nadzoru
do oceny i zatwierdzenia geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza.

Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami umowy — Kontraktu oraz obowigzujacymi
Normami Technicznych (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podane w ST-00-00 ,,Warunki Ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-2 Ogodlne zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK
Instrukcja techniczna Kg Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983

Oraz inne obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie Normy krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.02

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych
na zadaniu pn.: ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odejsciami bocznymi do granicy posesji wraz z
przepompowniami, zasilaniem energetycznym, budowa sieci wodociagowej oraz przylaczy wodociggowych
w msc. Grabica i Boryszéw Gmina Grabica”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. _Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robot ziemnych przy wykonywaniu wykopow, zasypek,
podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym.
Zbadane rodzime podtoze gruntowe na podstawie opinii geotechnicznej z listopada 2016r opracowanej przez
firm¢ DOMINAR - SERWIS z Kielc, charakteryzuje si¢ podtozem gruntowym ogoélnie mato skomplikowanym
pod wzgledem parametréw geotechnicznych. Zbadane podioze odznacza si¢ ogoélnie dobrymi warunkami
geotechnicznymi (zageszczenie, konsystencja, litologia gruntow) do bezposredniego posadowienia obiektow
budowlanych. W przypadku prowadzenia roboét ziemnych ponizej wod gruntowych zachodzi koniecznos¢
tymczasowego obnizenia ich zwierciadta przy pomocy igtofiltrow lub pompowania wody z wykopow w gruntach
gliniastych.
Wielkos$¢é wywotanego leja depresyjnego w wyniku pompowania zamknie si¢ w obszarze dziatek ujetych w
postepowaniu co spowoduje obnizenie zwierciadta wody okoto 1.0m. Jego oddzialywanie bedzie tymczasowe na
czas trwania pompowania tj. do 4 dni. Po zaprzestaniu pompowania poziomu wdd gruntowych powréci do
zwierciadla sprzed pompowania. Pompowane wody beda gromadzone w szczelnych zbiornikach i w oparciu o
odrebng umowe beda przekazane gestorowi sieci kanalizacyjne;.

Opinia geotechniczna stanowi integralng cz¢$¢ projektu budowlano-wykonawczego.
Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r.
(Dz. U. Nr 463) projektowana inwestycj¢ zalicza si¢ do II kategorii geotechnicznej.

Zakres robot obejmuje:

— usunigcie warstwy ziemi urodzajnej,

— wykopy w gruncie waskoprzestrzenne, r¢czne i mechaniczne, na odktad i z wywozem do 5 km,

— umocnienia $cian wykopow wypraskami stalowymi lub palami szalunkowymi,

— podsypka gr. 15-20cm, obsypki z boku rur i na wierzchu gr. 30cm gruntem kategorii G1 lub z gruntu z
wykopu po jego przesianiu

— zasypanie z zaggszczaniem wykopow, rgczne i mechaniczne gruntem kategorii G1

— rozscielenie humusu,

—  wywo6z nadmiaru gruntu na odlegtosci do Skm

— przywo6z brakujacego gruntu z odlegtosci do Skm, wywodz gruzu na skaldowsko z jego utylizacja na
odlegtos¢ do 15 km,

— wykonanie przewiertu sterowanego HDD rurami PE100-RC

— wykonanie przecisku hydraulicznego z wierceniem pilotowym

— wykonanie przecisku pneumatycznego w rurze ochronnej stalowej

— odwodnienie wykopdw za pomocg iglofiltrow lub bezposrednio z wykopoéw pompa spalinowa

— montaz i demontaz konstrukcji podpar¢ i podwieszen istniejacych rurociggdw i kabli

— demontaz i odbudowa nawierzchni bitumicznych (warstwa $cieralna gr. 3 cm, warstwa wigzaca gr. 3 cm)
wraz z podbudowg z ttucznia gr. 20cm

— demontaz i odbudowa nawierzchni zjazdéw z kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cement-piaskowej
gr. 4cm oraz podbudowie z thucznia kamiennego gr. 25cm

— demontaz i odbudowa nawierzchni betonowych B-30 gr. 23 cm wraz z podbudowa z ttucznia kamiennego
gr. 15cm

— demontaz i dobudowa nawierzchni ziemnych utwardzonych na podbudowie z ttucznia kamiennego

— gr. 10cm

— zasypanie 1 odtworzenie po zakonczonych robotach Budowlano-Montazowych istniejacych skarp i
rowow odwadniajacych

—  przebudowa istniejacych przepustow deszczowych

— ulozenie i rozbidrka ktadek dla pieszych.

1.4. Okreslenia podstawowe
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Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujagcymi odpowiednimi normami i
ST -00.00.- Wymagania Ogolne.

Okreslenia i pojgcia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej oznaczaja:

Wykop - dot szeroko- i wasko-przestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen instalacji podziemnych
(rurociagow, kabli itp.) oraz miejsca rozbiorki nasypow, walow lub hald ziemnych.

Wykop liniowy - wykop wykonywany na waskim lecz dlugim pasie terenu, ktérego zasadniczym wymiarem jest
dhugosé, np. przy uktadaniu rurociagdéw pod powierzchnig terenu, przy wykonywaniu torowisk linii kolejowej,
ulicy lub drogi.

Wykop wasko-przestrzenny (wykop waski) - wykop o szeroko$ci dna rownej lub mniejszej od 1,50 mi o
dhugosci powyzej 1,50 m.

Wykop szerokoprzestrzenny (wykop szeroki) - wykop o szerokosci i dlugosci dna wigkszej od 1,50 m.
Plantowanie terenu - wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie rzednych przez $ciccie
wypuklosci i zasypanie zaglebien o $redniej wysokosci $cigc 1 glgbokos$ci zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy
odleglosci przemieszczenia mas ziemnych do 50 m w robotach zmechanizowanych i do 30 m w pracy reczne;.
Rozplantowanie (odkladu lub ziemi wydobytej z wykopu lub rowu) - jest to mechaniczne lub reczne
rozmieszczenie gruntu warstwa o okreslonej grubosci bezposrednio przy wykonywanym wykopie.

Glebokosé wykopu - odleglos¢ pionowa migdzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po zdjgciu warstwy ziemi
urodzajne;.

Wykop plytki -wykop, ktorego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop Sredni - wykop, ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypdéw, polozony w obrgbie obiektu
kubaturowego.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub wykonania nasypow,
potozone poza placem budowy

Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym obiektem.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
gdzie:

Is = Pd/Pds

Pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m’),

Pds - maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w probie
Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z
norma BN-77/8931-12 (Mg/m’).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg
wzoru:
gdzie:

U = dgo/dio

deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),

dyp - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Grunt budowlany - cz¢$¢ skorupy ziemskiej mogaca wspoldziala¢ z obiektem budowlanym, stanowigca jego
element lub stuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego budowli ziemnych.

Grunt naturalny - grunt, ktérego szkielet powstal w wyniku procesow geologicznych.

Grunt antropogeniczny - grunt nasypowy utworzony z produktéw gospodarczej lub przemystowej dziatalnosci
cztowieka (odpady komunalne, pyly dymnicowe, odpady poflotacyjne itp.) w wysypiskach, zwalowiskach,
budowlach ziemnych itp.

Grunt rodzimy - grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku proceséw geologicznych (wietrzenie,
sedymentacja w srodowisku wodnym itp.); grunty rodzime sg zawsze gruntami naturalnymi.

Rozroéznia si¢ nastgpujace grunty rodzime:

- skaliste,

- nieskaliste mineralne,

- nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy - grunt naturalny lub antropogeniczny powstaty w wyniku dziatalnosci cztowieka, np. w
wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp.

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach (najmniejszy wymiar bloku > 10
cm), ktérego probki nie wykazuja zmian obj¢tosci ani nie rozpadaja si¢ (rozmakaja) pod dziataniem wody
destylowanej i majg wytrzymalos¢ na Sciskanie R.> 0,2 MPa.

Grunt nieskalisty - grunt rodzimy lub autogeniczny nie spelniajacy warunkow gruntu skalistego.
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Grunt spoisty — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wykazujacy warto$¢ wskaznika plastycznosci 1, > 1%
lub wykazujacy w stanie wysuszonym stato$¢ ksztattu brytek przy napre¢zeniach > 0,01 MPa; minimalny wymiar
brylek nie moze by¢ przy tym mniejszy niz 10-krotny warto§¢ maksymalnej $rednicy ziaren. W stanie wilgotnym
grunty spoiste wykazujg cech¢ plastycznosci.

Grunt niespoisty (sypki) — nie skalisty grunt mineralny lub organiczny nie speliajacy warunkéw podanych dla
gruntu spoistego.

Podloze - czes¢ konstrukcyjna wykopu utrzymujaca przewod migdzy dnem wykopu a obsypka lub zasypka
wstepng. W podtozu wyrdznia si¢ gorna i dolng podsypke. W przypadku utozenia przewodu na naturalnym dnie
wykopu, dno wykopu jest dolng podsypka.

Grubos$¢ warstwy zageszczenia - grubos¢ kolejnej warstwy wypelnienia gruntem przed jej zaggszczeniem.
Gleboko$é przykrycia - pionowa odlegto$¢ migdzy wierzchem rury a powierzchnig terenu.

Strefa ulozenia przewodu - wypelnienie otoczenia przewodu obejmujace podsypke, obsypke, wstgpna zasypke
oraz gtéwna zasypke.

Podsypka - material gruntowy migdzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i obsypka.

Obsypka - material gruntowy migdzy podtozem Iub podsypka a zasypka wstgpna, otaczajacy przewod
kanalizacyjny.

Zasypka wstepna - warstwa wypelniajacego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem rury.

Zasypka gléwna - warstwa wypelniajagcego materiatu gruntowego migdzy powierzchnia zasypki wstepnej i te-
renem.

Powierzchnia zwilzona - wewnetrzna powierzchnia przewodow 1 studzienek kanalizacyjnych — objetych
badaniem szczelnosci.

Eksfiltracja - przenikanie (ubytek) waod lub Sciekéw z przewodu kanalizacyjnego do gruntu.

Infiltracja - przenikanie wod gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

Pozostate okreslenia wedtug PN-EN 752-1.

1.5. _Ogdlne wymagania dotyczqce robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST- .00.00
Wymagania Ogdlne.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania robot bedgcych tematem niniejszej specyfikacji sg:
. grunt wydobyty z wykopow,
grunty zwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spoza Placu Budowy, na wymiang¢ gruntu
materiaty do umocnienia wykopow
materiaty do odwodnienia wykopow
materiaty do podpar¢ i podwieszen
materiaty na ktadki dla pieszych
materiaty na naprawe¢ ogrodzen przydomowych
materiaty do odbudowy nawierzchni bitumicznej
materiaty do odbudowy nawierzchni ziemnych
materiaty do odbudowy nawierzchni betonowych.
materiaty do odbudowy nawierzchni z kostki betonowe;j
materiaty do odbudowy skarp i rowéw odwadniajacych
materiaty do odbudowy przepustow

Materialy powinny by¢, jak okreslono w Specyfikacji Technicznej, badz inne, o ile zatwierdzone zostang przez
Inzyniera.
Do wykonania robot stosowa¢ materiaty odpowiadajace wymogom normy PN-S-02205.

3. SPRZET
Warunki ogdlne dotyczace uzywania sprzg¢tu podano w ST-00.00.
Roboty ziemne, zwigzane z wykonaniem wykopow, prowadzone moga by¢ recznie lub przy uzyciu nastepujacego
sprzgtu mechanicznego:
koparki,
spycharki,
rowniarki,
niwelator,
walce,
ptyty i walce wibracyjne,
1 inny sprze¢t —odpowiadajacy pod wzglgdem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
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5.

. do odwodnienia powierzchniowego — igtofiltry, pompy spalinowe i elektryczne.
. do wykonania przewiertu sterowanego HDD
. do wykonania przecisku hydraulicznego z wierceniem pilotowym.
. do wykonania przecisku pneumatycznego w rurze ochronnej stalowej
Sprzet powinien by¢, jak okre§lono w Specyfikacji Technicznej, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Inzyniera.
TRANSPORT

Warunki ogélne dotyczace transportu podano w ST-00.00.

Samochod samowyladowczy 1 inne $rodki transportu-odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

Transport powinien by¢, jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogolne dotyczace prowadzenia robot podano w ST -00.00.
Wymagania te dotycza nast¢pujacego zakresu Robot ziemnych:

a) Roboty przygotowawcze (zapoznanie si¢ z planami zagospodarowania terenu, wymiarami istniejacych
i projektowanych budowli, wytyczenie i trwale oznaczenie robot ziemnych, przygotowanie terenu,
zabezpieczenie istniejacych przewodow podziemnych, oznakowanie robot prowadzonych w pasie
drogowym, wykonanie niezb¢dnych prac badawczych i projektowych).

b) Odspojenie i odktad urobku lub wywoz,

¢) Przygotowanie podtoza,

d) Wykonanie podsypki i obsypki rurociaggu z gruntu kat. G1

e) Zasypka gruntem kat. G1 i zageszczenie gruntu,

f) Zasypka gruntem rodzimym

g) Wykonanie przewiertu sterowanego HDD rurami PE100-RC

h) Wykonanie przecisku hydraulicznego z wierceniem pilotowym.

1) Wykonanie przecisku pneumatycznego w rurze ochronnej stalowej

5.2. Warunki szczegdlne wykonania Robot
5.2.1. Wykopy

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane na rzg¢dnej ustalonej w dokumentacji projektowej, szeroko§¢ winna
by¢ dobrana do $rednicy kanatu.

1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kotkow osiowych, kotkéw swiadkow i kotkow krawedziowych. Wytyczenie robot powinno by¢ wykonane przez
geodete z uprawnieniami.

Projektowana o$ kanalu (przewodu) nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaly i widoczny
z zatozeniem ciggu reperow roboczych. Punkty na osi nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw.
kotkow osiowych z gwozdziami. Kolki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich
studzienek, a na odcinkach prostych, co okoto 30-50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢, co najmniej 3
punkty. Kotki §wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak, aby istniala mozliwo$¢ odtworzenia jego osi
podczas prowadzenia robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy nawigza¢ do reperéw sieci
panstwowej. Szkice sytuacyjne reperow i ich rzgdne Wykonawca przekaze Inzynierowi.

Przed przystapieniem do wtasciwych robdt ziemnych nalezy usung¢ darn i ziemi¢ roslinng pryzmujac ja z jednej
strony wykopu liniowego, zainstalowa¢ urzadzenia odwadniajace, zabezpieczajagce wykopy przed wodami
opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowa¢ i konserwowaé
przez caly czas trwania robot. Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonywaé, gdy woda uniemozliwia
wykonywanie wykopu. W trakcie realizacji robdt ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawi¢ tawy
celownicze umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych taw.

2. Odwodnienie wykopow

Przy niewielkim naptywie wod gruntowych do wykopu stosowa¢ odwodnienie powierzchniowe poprzez drenaz
Iub rowek glebokosci 20 cm wykonany wzdhiz jednej ze $cian wykopu ze spadkiem w kierunku studzienki
zbiorczej. Studzienki w rozstawie, co okoto 100 m. Wode wypompowywaé za pomoca pompy spalinowej. W
przypadku wystapienia wod gruntowych i duzego ich naptywu odwadnia¢ iglofiltrami utozonymi dwustronnie w
odlegtosci co 1,0 m, w uktadzie jednopigtrowym. Czas pracy urzadzen do odwodnienia odcinka dtugosci S0m
dotyczy wykonania podtoza, utozenia rurociagdéw, wykonania podsypek. Przyjety orientacyjnie czas pracy
urzadzen ca 100h. Przy duzym naptywie waod iglofiltry nalezy zagesci¢, przy nizszym nalezy stosowac rzadsze
rozstawienie iglofiltrow. Wode z odwodnien gromadzi¢ w szczelnych zbiornikach i w oparciu o odr¢gbng umowe




Specyfikacje techniczne 23

przekazywac gestorowi sieci kanalizacyjnej. Kazdorazowo sposob odwadniania nalezy dobra¢ do aktualnie
panujacych warunkow gruntowo-wodnych i uzgadnia¢ na biezaco z Inzynierem.

3. Roboty ziemne

3.1. Wykopy otwarte

Roboty ziemne wykonaé zgodnie z norma PN-B-10736:1999 oraz warunkami zawartymi w Rozporzadzeniu Min.
Infrastruktury (Dz.U.Nr.47 z dn.06.02.2003r.) w sprawie BHP podczas wykonywania robot budowlanych.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w
sposob zapewniajacy ich eksploatacje lub zdemontowane i ponownie zamontowane w sposob nie kolidujacy z
rurociggami. Kable nalezy zabezpieczy¢ rurami dwudzielnymi ¢110-160mm o dtugosci jednostkowej 3,0m.
Szeroko$¢ wykopu umocnionego wypraskami stalowymi KS-3 uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami
przewodu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na szalowanie $cian. Umocnienie $cian
nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glgbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ odlozony przez Wykonawce
na odktad lub wywieziony poza plac budowy w miejsce uzgodnione z Inzynierem.

Wejscie po drabinie do wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagnigcia glgbokosci wigkszej niz
Im od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajacej 20 m.

Nachylenie skarp wykopow powinno by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Przetargowej. Wykopy
nalezy wykonywac bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sgsiedztwie istniejacej budowli na glebokosci réwnej lub wigkszej
niz glebokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztatcaniem.

W miejscu krzyzowania si¢ ciaggéw pieszych z wykopem nalezy wykona¢ przykrycie wykopow kladkami z
barierkami dla przejscia pieszych.

Tolerancja dla rzgdnych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +3 cm dla gruntow zwigztych, +5 cm dla gruntow
wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu do 1,5m wynosi + 5 cm o szerokosci
wigkszej niz 1,5 m -15cm. Pochylenie skarp wykopow nie moze si¢ r6zni¢ od projektowanych pochylen wigcej niz
010 %.

W miejscach montazu rurociaggdw w wykopach otwartych w pasach drogowych projektuje si¢ pelnag wymiang
gruntu na grunt kategorii G1. Rurociag uktada¢ na tawie piaskowej gr. 15-20cm. W dalszej kolejnosci rurociag
obsypywac piaskiem po obu stronach recznie, warstwami co 15cm z doktadnym ubiciem, az do wypelnienia min.
30cm ponad wierzch rury. Dalsza zasypka w pasach drogowych gruntem kategorii Glwarstwami, co 30cm z
doktadnym ubiciem wibromtotem recznym. Wskaznik zageszczenia = 1,0. Po za pasami drogowymi zasypka
gruntem rodzimym warstwami, co 30cm z dokladnym ubiciem wibromtotem recznym. Wskaznik zageszczenia
=0,98.

Grunt uzyty do podsypki i obsypki oraz zasypki w pasie drogowym musi spetnia¢ kategorig gruntu G1 wg normy
PN-B-11113:1996r. Zasypka rurociggow poza pasem drogowym gruntem rodzimym.

Grunt ten moze by¢ gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewnatrz, nie powinien by¢ zbrylony (zamarznigty)
nie moze zawiera¢ gruzu, $mieci itp., co mogtoby uszkodzi¢ przewod lub spowodowaé niewlasciwe zaggszczenie
zasypki.

W przypadku gdyby podczas prac napotkano na grunt o slabej no$nosci np. pojawienie si¢ torfu — decyzj¢ o
posadowieniu rur nalezy podjac¢ na budowie.

W pasie drogowym, gdzie stosowny be¢dzie horyzontalny przewiert sterowany, przewiduje si¢ punktowe wykopy
otwarte, w miejscach lokalizacji docelowych studni rewizyjnych. W miejscach tych projektuje si¢ petng wymiang
gruntu rodzimego na grunt kategorii G1.

W gruntach suchych studnie montowa¢ na podsypce piaskowej zageszczonej gr. 15cm. Obsypke studni w
promieniu min. 30cm nalezy wykona¢ zageszczonym piaskiem. Wskaznik zageszczenia 1,0 Proctora. W gruntach
nawodnionych studnie nalezy montowac na ptycie betonowej B10 do ktorej przytwierdzi¢ studnig. Alternatywnie
mozna stosowa¢ podsypke zwirowa gr. 15cm + obsypke mieszanka piasku i cementu B-10 do wysokos$ci poziomu
wody.

3.2. Metoda bezwykopowa

o Technologia wykonywania przewiertu sterowanego HDD

Technologi¢ wbudowania rurociagu tymi metodami mozna podzieli¢ na trzy etapy pracy:
c) wiercenie pilotowe,

d) rozwiercanie gruntu,

€) Wwecigganie rurociagu.

Pierwszy etap to wiercenie otworu pilotowego, ktory ma za zadanie wytyczy¢ o§ wbudowywanego rurociagu.
Otwor ten drazony jest ukosnie w dot pod katem 11°-20°, a nastgpnie na projektowanej gleboko$ci zmienia si¢
kierunek poziomy. Wykonanie otworu pilotowego polega na wciskaniu w grunt zerdzi wiertniczych na poczatku,
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ktorych znajduje si¢ glowica pilotowa z zamontowana wewnatrz niej ptytka sterujaca, odchylong od osi glowicy
pod katem 15%-20%. W tym etapie mozliwe jest sterowanie
przewiertem dzigki umieszczonej w gltowicy pilotowej sondzie nadawczej. Za pomoca sondy odczytuje si¢
glebokos¢ potozenia glowicy oraz kat nachylenia ptytki sterujacej wzgledem poziomu. Podczas jednoczesnego
wciskania w grunt glowicy pilotowej tor przewiertu jest prostoliniowy. W przypadku kiedy glowica jest tylko
wciskana w grunt, bez obracania nast¢puje zmiana kierunku przewiertu zalezna od potozenia plytki sterujace;j.
Wielko$¢ otworu pilotowego uzalezniona jest od uzytej plytki sterujacej oraz srednicy zerdzi wiertniczych.
Kiedy glowica pilotowa osiagnie punkt wyjscia, rozpoczyna si¢ drugi etap prac, czyli poszerzanie otworu
pilotowego. Gtowice wymienia si¢ na odpowiedniej wielkosci glowice rozwiercajaca. Poszerzenie moze by¢
jednokrotne lub wielokrotne. Jednokrotne poszerzenie otworu polega na zamontowaniu bezposrednio za gtowica
rozwiercajacg przygotowanego do wciggnigcia rurociagu. Wigkszo$¢ glowic rozwiercajacych, zwanych
rozwiertakami, posiadaja specjalny tacznik obrotowy, tzw. kretlik (frzeci etap prac), ktérego zadaniem jest
zapobiec obracania si¢ wcigganego rurociggu. Jesli rozwiercanie jest wielokrotne, to podczas kazdego poszerzenia
do rozwiertaka, od strony punktu wyj$cia, montowane sa zerdzie wiertnicze. Kiedy rozwiertak osiagnie punkt
wejscia zostanie zdemontowany, zerdzie sg ze sobg laczone, a nastgpnie w punkcie wyjscia montowany jest
kolejny rozwiertak o wigkszej Srednicy. W trakcie wykonywania tych trzech etapéw podawana jest ptuczka
wiertnicza, ktora dzigki swym wlasciwoscia smarnym, ulatwia zaréwno wykonanie otworu pilotowego,
poszerzenie go oraz wciagnigecie rurociggu. Przewiert sterowany moze przebiega¢é migdzy wykopami
poczatkowym i koncowym lub bezposrednio z powierzchni terenu, po odpowiednim ustawieniu wiertnicy tak, aby
wwiercala si¢ w grunt pod odpowiednim katem.
Zalety stosowania tej metody to:

— duze tempo prac na dzien roboczy do 150 m,

— brak oddziatywan dynamicznych na otoczenie,

— minimalne ucigzliwosci dla srodowiska; min zapylenie, min hatas,

— minimalne ucigzliwosci dla komunikacji,

— minimalne niszczenie powierzchni chodnikoéow, ulic,

— minimalne zaktocenia w funkcjonowaniu miasta,

— brak konieczno$ci odwadniania wykopdw liniowych,

— mate koszty zajecia ulic i chodnikéw dla celow budowlanych.

— materialy - rury PE

— zakres $rednic - do 500 mm

— max. dlugo$¢ przewiertu - do 200 m.

o Przecisk hydrauliczny z wierceniem pilotowym

Przejscia poprzeczne z projektowanymi kanatami grawitacyjno-tlocznymi pod istniejacymi drogami o nawierzchni
asfaltowej, pod dnem rzeki Grabi oraz rowami melioracyjnymi, wykonywaé¢ metoda przecisku hydraulicznego z
wierceniem pilotowym, w rurach ochronnych stalowych obustronnie zaizolowanych masa asfaltowo-kauczukowa
na bazie zywicy z atestem w miejscach wskazanych na projekcie zagospodarowania terenu, o $rednicach:

—na sieci k.s. @200mm rury ochronne stalowe ¢323x8,8mm

—na odejsciach bocznych k.s. 1 60mm rury ochronne stalowe ¢273x8,0mm

—na rurociggu ttocznym ¢90mm rury ochronne stalowe ©219,1x7,1mm

—na rurociggu ttocznym ¢110mm rury ochronne stalowe ¢219,1x7,lmm

W czgéci graficznej do rur ostonowych dodatkowo podano ich dtugosé i érednicg.

Wytyczne realizacji przecisku

Komora startowa - powinna by¢ posadowiona ponizej osi rury: ~0,80 m;

Komora docelowa - powinna by¢ posadowiona ponizej osi rury:~0,40 m;

Komora docelowa natomiast jest przeznaczona tylko do odbioru elementéw roboczych urzadzenia do przewiertu,

czyli zerdzi, rur stalowych $limaka.

Technologia wykonania rob6t przedstawia si¢ nastepujaco:

—Etap I. Ze Komory startowej do Komory docelowej przeciskany jest cigg rur — zerdzi pilotowych, w odcinkach
jednometrowych, faczonych na gwint. System optyczny zabudowany tuz za glowica wiertnicza pozwala na
zrealizowanie przewiertu z duza dokladnoscig. Po osiagnieciu komory odbiorczej nalezy wykonaé¢ pomiar
kontrolny przy pomocy niwelatora.

—Etap II. Do ostatniego elementu zrealizowanego przewiertu zerdzi pilotowej montowany jest element
przejsciowy — poszerzasz oraz dalej ciag rur stalowych taczonych na gwint. W poszerzaczu znajduje si¢
narzgdzie skrawajace i ciag Slimakow transportowych. W trakcie przecisku ciaggu rur stalowych ochronnych w
komorze docelowej wymontowuje si¢ kolejne odcinki zerdzi pilotowej. W trakcie tego etapu wykonuje si¢ w
gruncie tunel o odpowiedniej srednicy — od komory startowej do komory docelowe;.

—Etap III. Ostatnim etapem jest wprowadzenie do wykonanego tunelu rur medialnych w odcinkach 1-no lub 2-u
metrowych 1 przy ich pomocy przeciska si¢ ciag rur stalowych ostonowych, razem z ciggiem §limakow
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transportowych do komory docelowej, gdzie sa one rozmontowywane i wydobywane. Regulacja osiowa rur
przewodowych przy pomocy §lizgéw (ptoz). Slizgi montowa¢ w odstepach co 0,7 mb.. Konce rur ostonowych
stalowych zabezpieczy¢ manszetami typu N z elastomeru EPDM. Koncowki rur dodatkowo uszczelni¢ pianka
poliuretanowa w glab rury ochronnej 10+15 cm.

o Przecisk pneumatycznego rurze ochronnej stalowej
Przejscie poprzeczne z wodociagiem pod istniejacymi drogami o nawierzchni asfaltowej nie objetymi
przebudowa, wykonywaé metoda przecisku pneumatycznego w rurach ochronnych stalowych obustronnie
zaizolowanych masa asfaltowo-kauczukowg na bazie zywicy z atestem, w miejscach wskazanych na projekcie
zagospodarowania terenu, o $rednicach:

e na wodociggu ¢110mm rura stalowa ¢219,1x7,lmm

e na przylaczach e40mm rura stalowa ¢108,0x4,5mm.
W czgéci graficznej do rury ostonowej dodatkowo podano jej dtugosé i srednice.
Konce rur ostonowych uszczelni¢ pianka do giebokosci 15cm oraz zabezpieczy¢ manszetami gumowymi. Z
jednego z koncdéw nalezy wyprowadzi¢ rurke sygnalizacyjng PE@20mm i osadzi¢ ja w skrzynce do zasuw.

Whytyczne realizacji przecisku

a) Przeciski pneumatyczne maszynami typu kret.

Pneumatycznie napgdzane krety tworza podziemny otwor, w ktory wciggane s3 rury stalowe, przez ktore
przeciagane sg rurociagi technologiczne. Kret jest podlaczony do konca rury stalowej, przekazywanie energii
udarowej odbywa si¢ poprzez pierscienie wbijajace. Rur¢ przewodowa na odcinku przewiertu nalezy przed
przeciagnigciem przez rur¢ ochronng utozy¢ na plozach zapobiegajacych przemieszczeniom rury przewodowej w
pionie i poziomie wewnatrz rury ochronnej. Warunkiem uzycia maszyny jest rodzaj gruntu, w jakim ma odby¢ si¢
przecisk. Grunt nie moze by¢ tak spojny, zeby nie dal si¢ rozepchnaé. Start urzadzenia nastgpuje w wykopie
(komorze startowej). Cel przecisku namierza si¢ optycznie, a ustawienie maszyny w pionie i poziomie ulatwia
specjalna laweta. Posuw urzadzenia zapewnia napgdzany pneumatycznie (konwencjonalng sprezarka) ttok. Do
prawidtowej pracy niezbedne jest tarcie powierzchniowe. Jezeli jest ono, np. w zbyt migkkim gruncie
niewystarczajagce, mozliwe jest statyczne wsparcie urzadzenia. Aby zapobiec ewentualnym wybrzuszeniom
powierzchni, przyjmuje si¢, ze minimalne przykrycie urzadzenia powinno by¢ réwne 10 jego srednicom. Maszyny
powinny posiada¢ bieg wsteczny.

b) Przeciski pneumatycznymi mtotami
Metoda polega na wbijaniu pneumatycznym milotem kolejno dospawywanych odcinkéw rur stalowych. Naped
urzadzenia stanowi sprezarka srubowa. Po ukonczeniu przecisku nastgpuje catkowite oproznienie urobku z rury, z
zastosowaniem sprezonego powietrza. Po opréznieniu rur ostonowych z urobku mozna przystapi¢ do przeciaganiu
rur przewodowych wg zasad w pkt. j.w.

4. Przygotowanie podtoza

Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu wykonanym z gruntu kategorii G1.
Przed przystapieniem do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

Material na podsypki powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania:

- nie powinny wystgpowaé czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

- materiat nie moze by¢ zmrozony,

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Zaggszczanie podioza powinno by¢ wykonane do Is =1,0 zgodnie z normg BN-77/8931-12.

5. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypka 1 zaggszczenie gruntu nie powinno spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na
przewodzie. Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢
co najmniej 0,30 m. Do wykonania zasypki stosowa¢ grunt kat. G1.

Zasypanie przewodu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

- etap I — wykonanie warstwy ochronnej nad kanatami z wylgczeniem odcinkow na zlaczach,

- etap Il —po probie szczelnosci ztacz rurociagdw, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen,

- etap III- zasypka wykopu gruntem jesli max. wielko$¢ czastek nie przekracza 30 mm, warstwami z
jednoczesnym zageszczeniem i rozbiorka deskowan i rozpor $cian wykopu. Zasypke wykopow w pasach
drogowych wykonywa¢ warstwa gruntu kat. G1 natomiast po za gruntem rodzimym.

W miejscach synchronizacji prac montazowych kanalizacyinych z robotami drogowymi zwigzanymi z budowg
chodnika w msc. Grabica i Boryszow zasypke wykonywa¢ pomniejszong o grubos¢ konstrukcyjng chodnika (oprac.
wg projektu branzy drogowej).

Zageszczanie gruntu powinno by¢ wykonane w pasach drogowych do wskaznika Is=1,0 natomiast poza pasem
drogowym do wskaznika Is=0,98, zgodnie z norma BN- 77/8931-12.

Po zakonczeniu prac sieciowych nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego nawierzchni¢ na catej dlugosci tras
rurociggow.
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Nadmiar ziemi z wykopdw wywiez¢ na miejsce uzgodnione z Inzynierem.

6. Plantowanie terenu

Plantowanie nalezy wykona¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowié¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot nalezy dodatkowo stosowac rgczne wykonanie
robot, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1._Ogdlne wymagania
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST -00.00.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:

- zakwalifikowanie gruntéw do odpowiednich kategorii,

- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

- okreélenie stanu terenu,

- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robot winna obejmowac:

- sprawdzenie rzgdnych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na Placu Budowy stalych
punktow niwelacyjnych z doktadno$cia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopdw przez zalaniem woda,

- badanie prawidtowos$ci podtoza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z
okreslonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szeroko$ci, grubo$ci i zaggszczenia wykonanego podloza wzmocnionego z kruszywa
mineralnego,

- badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i warunkami okreslonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych jego
warstw,

- badanie zasypu studni kanalizacyjnych do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia
poszczegolnych jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST -00.00.
7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest :
m? - usunigcia ziemi urodzajnej, odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy), nasypanego (zasypywanie),
zageszezanie gruntu, rozscielenie humusu, podsypki i obsypki, wywéz nadmiaru gruntu i przywoéz

brakujacego gruntu; wywoz gruzu
2

m - usuni¢cia ziemi urodzajnej, umocnienia palami szalunkowymi, utozenie i rozbidérka pomostéw dla ruchu
pieszego,

kpl. szt. - montazu i demontazu konstrukcji podwieszen kabli i rurociaggéw w wykopach,

m - rurociagi, demontaz i montaz ogrodzen

m-g - pompowanie wody z wykopu

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST -00.00.

8.2. Warunki szczegotowe
8.2.1. Nastgpujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:
- zdjecie humusu
- wykopy, przekopy
- przygotowanie podtoza,
- podsypki pod kanaty i obiekty kubaturowe,
- obsypka kanatow




Specyfikacje techniczne 27

- zasypanie z zaggszczeniem wykopu,

- zaggszczanie ziemi w wykopie,

- rozécielenie humusu

8.2.2. Odbioru roboét ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z normg PN-B-10736:1999 oraz ,,Warunkami technicznymi

wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych”.
Dopuszcza si¢ odbior czgsciowy wykopu, pod warunkiem, ze obejmowa¢ bgdzie on wykop dla catego obiektu
kubaturowego lub dla obiektu liniowego —odcinki na sieci wodociggowej migdzy weztami z zasuwami oraz
odcinki na kanalizacji deszczowej migdzy studniami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne wymagania dotyczqce platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST -00.00.

9.2. _Platnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Roboét zgodnie z pkt.7.2 niniejszej ST.

Zakres Robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej ST.

Cena za wykonane roboty obejmuje odpowiednio:

L roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,
. opracowanie niezbednych opracowan dokumentacyjnych: projekt organizacji ruchu wraz z

uzgodnieniem i inne,
wykonanie wykopow kontrolnych w celu odkrycia istniejacych kabli, rurociagéw,
zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,
wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopu,
wykonanie kladek przejazdowych i ktadek dla pieszych,
reczne wyrownanie skarp wykopu i powierzchni odktadu,
zabezpieczenie istniejacej zieleni- drzewa, krzewy itp.,
utrzymanie i naprawa drog tymczasowych w obregbie robot,
wykonanie barierek zabezpieczajacych,
wykonanie prac objetych specyfikacja,
optaty za nadzor przedstawicieli wlascicieli urzadzen podziemnych,
koszty badan i pomiardw,
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych prac,
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi
normami Krajéw UE.

10.1.Normy
(PN-86/B-02480) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane-Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.
PN-B-04481:1988 (PN-88/B-04481) Grunty budowlane- Badanie probek gruntu.
PN-B-10736:1999 . Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania

i badania przy odbiorze.
PN-5-02205(BN-72/8932-01) Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-78/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne, budowlane. Badania techniczne.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
10.2. Inne:

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych- czes¢ 1.




Specyfikacje techniczne

28.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST - 01.03

ROBOTY MONTAZOWE




Specyfikacje techniczne

29.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robot
montazowych kanalizacji sanitarnej na zadaniu pn.: ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odej$ciami
bocznymi do granicy posesji wraz z przepompowniami, zasilaniem energetycznym, budowa sieci
wodociagowej oraz przylaczy wodociggowych w msc. Grabica i Boryszow Gmina Grabica”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robét montazowych sieci kanalizacji sanitarnej z
odej$ciami bocznymi do granicy posesji wraz z przepompowniami, zasilaniem energetycznym oraz potaczeniami
technologicznymi pompowni z drogami zarzadzanymi przez Zamawiajacego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

a) Sie¢ wodociggowa msc. Boryszéow
Wodociag zlokalizowano w dziatkach prywatnych oraz w dziatkach stanowigcych pas drogowy drogi powiatowe;j
nr nr 1906E oraz na dziatkach stanowiacych pas drogowy drog gminnych. Wiaczenie projektowanego wodociagu
wykonaé¢ za pomocg zwezki zeliwnej FFR dn150/100mm do istniejacego trojnika zeliwnego dnl150/80mm. Sie¢
wodociggowg nalezy wykona¢ z rur dwuwarstwowych monolitycznych PE100 RC ¢110x10,0mm SDRI11
wykonanych w catosci z PE100 RC o podwyzszonej odpornos$ci na propagacje pgknigé oraz na korozjg
naprezeniowa, zgodnych z norma PN-EN 12201-2:2011, taczonych metoda zgrzewu doczotowego. Podejscia pod
hydranty p.poz. dn80mm nalezy wykona¢ z ksztattek zeliwnych dn80mm. W miejscach docelowych przytaczy
wodociggowych na sieci wodociggowe] nalezy zamontowaé opaski uniwersalne dnl100/32mm zakonczonych
zasuwa dn32mm z mickkim uszczelnieniem klina, uzbrojona w obudowe teleskopowa i skrzynke do zasuw.
Lokalizacj¢ wlaczen oraz trasy przylaczy wodociaggowych projektowanych wg odrgbnego opracowania,
uzgodniono z wlascicielami posesji w formie pisemnych uzgodnien przekazanych do Zamawiajacego.

e Montaz wodociagu w pasie drogowym drogi powiatowej nr 1906E
W pasie drogowym drogi powiatowej sie¢ wodociagowa zlokalizowana w poboczu uklada¢ w wykopach
otwartych waskoprzestrzennych o szerokosci 1,0m z umocnieniem $cian wykopow wypraskami stalowymi KS-3.
Jedynie na odcinku od wezta W7+WO rurociag uklada¢ w metoda bezwykopowa w technologii przewiertu
sterowanego HDD. Przejscie poprzeczne z wodociagiem pod droga powiatowa o nawierzchni asfaltowej
wykonywa¢ w technologii przecisku w rurach ochronnych stalowych o $rednicy ¢219x7,Ilmm. Konce rur
ostonowych uszczelni¢ pianka do glebokosci 15cm oraz zabezpieczy¢ manszetami gumowymi. Z jednego z
koncow nalezy wyprowadzi¢ rurke sygnalizacyjng PEe20mm i osadzi¢ ja w skrzynce do zasuw. Zastosowane rury
ochronne stalowe muszg by¢ obustronnie zaizolowane masg asfaltowo-kauczukowa na bazie zywicy z atestem.

e  Montaz wodociggu w pasie drogowym drog gminnych
W pasie drogowym drég gminnych sie¢ wodociagowa uktada¢ w wykopach otwartych waskoprzestrzennych o
szerokosci 1,0m z umocnieniem S$cian wykopoéw wypraskami stalowymi KS-3. Przej$cie poprzeczne z
wodociggiem pod drogami gminnymi o nawierzchniach gruntowych wykonywa¢ w wykopach otwartych w rurach
ochronnych stalowych o $rednicy ¢219x7,1mm. Konce rur ostlonowych uszczelni¢ piankg do glgbokosci 15cm
oraz zabezpieczy¢ manszetami gumowymi. Z jednego z koncow nalezy wyprowadzi¢ rurke sygnalizacyjna
PE@20mm i osadzi¢ ja w skrzynce do zasuw. Zastosowane rury ochronne stalowe musza by¢ obustronnie
zaizolowane masg asfaltowo-kauczukowa na bazie zywicy z atestem.

e  Montaz wodociagu pod rzeka Brzezia
Przejscie pod przepustem @800mm stanowigcym ciag rzeki Brzezi w km 82+460 (dz. nr ewid. 31 obr. 0001
Boryszow) oraz pod dnem rzeki Brzezi w km 8+638 (dz. nr ewid. 96 obr. 0001 Boryszow) siecia wodociggowa,
wykona¢ metoda bezwykopowa w technologii przecisku w rurach ochronnych stalowych. Przeciski wykonywane
beda rurami PE100-RCeg110x10,0mm SDR11 w rurach ochronnych stalowych ¢219,1x7,Imm.

Rurociag uktadaé rownolegle do terenu. Zmiany kierunkéw sieci wodociagowej oraz odgatgzienia pod hydranty
zabezpieczy¢ blokami oporowymi zgodnie z BN-81/9192-05. Uzbrojenie sieci wodociagowe]j stanowia zasuwy
wodociggowe z zeliwa sferoidalnego PN16 z migkkim uszczelnieniem klina dn150mm, dn100mm, dn80mm wraz
z obudowg teleskopowa i skrzynka do zasuw oraz hydranty p.poz. e80mm nadziemne i podziemne, studnia
kontrolna PEg1000mm monolityczna z wlazem zeliwnym @600m klasy B125 spoczywajacym na pierscieniu
odcigzajacym zelbetowym oraz zawor kolumnowy dn500mm napowietrzajaco-odpowietrzajacy.

Pod armaturg i ksztaltkami zeliwnymi stosowaé bloki podporowe. Powierzchnie styku bloku oporowego i
podporowego nalezy oddzieli¢ od rurociaggu grubg folia PCV sktadajaca si¢ z 2-3 warstw. Nalezy przestrzegaé
wymagan zawartych w PN-B-10725:1997. Zastosowane rury musza spelnia¢ atest Panstwowego Zaktadu Higieny.
Projektuje si¢ wykonanie 6 szt. hydratow p.poz dn80mm - nadziemnych oraz 1 szt. hydrantu p.poz. dn80mm —
podziemnego, z automatycznym odwodnieniem z dodatkowym zamknigciem kulowym w celu zabezpieczenia
wypltywu wody w przypadku ztamania hydrantu. Podej$cia pod hydranty wykona¢ na odsadzkach z kroécow FF.
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Odcigcia hydrantow za pomoca zasuw zeliwnych kohierzowych ¢80mm. Dla zabezpieczenia dolnej czgsci
korpusu hydratow nalezy zastosowac¢ otuling z korpusu PE-HD i wtokniny wykonanej z polipropylenu. Hydranty
p-poz. muszg posiada¢ dopuszczenie Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej — Jozefow, oraz
Stowarzyszenia Ochrony Antykorozyjnej GSK-RAL.

Odpowietrzenie sieci poprzez hydranty i zawor kolumnowy dn50mm napowietrzajaco-odpowietrzajacy.
Dodatkowo projektuje si¢ w poblizu przejscia z rurociggiem pod dnem rzeki Brzezi w rejonie km 8+638 studni
kontrolnej z tworzywa sztucznego PE@1000mm monolitycznej z wlazem zeliwnym @600mm klasy B125
spoczywajacym na pierscieniu odcigzajacym zelbetowym.

Armatura sieci wodociggowej musi spelnia¢ warunki zawarte w normie PN-EN1074:2002.

Armatura w postaci zasuw, hydrantéw itd. oraz elementy pomocnicze $ruby, nakretki zastosowane w projekcie nie
wymagaja dodatkowych zabezpieczen antykorozyjnych, gdyz zastosowany materiat to: zeliwo sferoidalne
GGG400 i stal kwasoodporna.

Zasuwy musza posiadac¢ atest Panstwowego Zakladu Higieny i dopuszczenie Stowarzyszenia Ochrony
Antykorozyjnej GSK-RAL.

Zasuwy wodociggowe oraz hydranty p.poz. nalezy oznakowa¢ zgodnie z PN-86/B-09700. Hydranty p.poz i
zasuwy wodociggowe nalezy starannie konserwowaé, sprawdza¢ ich dziatanie i utrzymywaé¢ w sprawnosci
technicznej. Kazdy hydrant oraz skrzynke¢ uliczng nalezy obetonowa¢ w promieniu r=50,0cm warstwa betonu gr.
20,0cm.

W miejscach montazu w wykopach otwartych, tras¢ wodociggu nalezy oznakowaé¢ wykrywalng tasma
ostrzegawcza koloru niebieskiego z napisem woda. Tasme¢ uktada¢ na wys.~0,5m nad rurociggiem wraz z
zamontowaniem jej do kolumn hydrantéw opaskami stalowymi typu STRAUB. Tabliczki montowa¢ na shupkach
stalowych ocynk. 650mm, wbetonowanych w ziemig¢ na glgbokosci 1,0m.

Po zakonczonych robotach montazowych wykonaé proby cisnieniowe oraz dezynfekcje rurociggu. Po uzyskaniu
pozytywnej proby cisnieniowej oraz uzyskania pozytywnego wyniku pod wzgledem przydatnosci wody do spozycia
i na potrzeby gospodarcze, przystgpi¢ do wykonywania montazu opasek uniwersalnych dnl00/32mm. Po
wykonaniu opasek wykonac probe cisnieniowq.

Uwaga!!!

Wigczenie do czynnej sieci wodociggowej nalezy uzgodni¢ z dostawcqg wody. Prace wlgczeniowe nalezy
wykonywac¢ wg uzgodnionej technologii z dostawcg wody, szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na warunki BHP z
zachowaniem zabezpieczen przed zanieczyszczeniem sieci wodociggowej. Powierzchnie w miejscu wigczenia do
sieci wodociggowej wezel nr W1 wraz z urzqdzeniami do przewiertow i wlgczenia muszq byé czyste i

wydezynfekowane.

W zakres rzeczowy ujety niniejsza Specyfikacja wchodzi:
- Rury PE100 RC 2110x10,0mm SDR11 mb. 1602,6
- Podejscia pod hydranty z ksztattek zeliwnych dn80mm mb. 10,9
- Rury ostonowe stal. 9219,1x7,1mm — wykop otwarty szt. 3 mb. 21,0
- Rury ostonowe stal. 9219,1x7,1mm — przecisk szt. 5 mb. 39,0
- Rury dwudzielne o1 10mm — szt. 5 mb. 14,0
- Hydrant zeliwny p.poz. @80mm — nadziemny kpl. 6
- Hydrant zeliwny p.poz. 880mm — podziemny kpl. 1
- Zasuwa dn150mm z obudowg i skrzynka do zasuw kpl. 1
- Zasuwa dnl100mm z obudowa i skrzynka do zasuw kpl. 8
- Zasuwa dn80mm z obudowg i skrzynka do zasuw kpl. 8
- Zawor kolumnowy napowietrzajaco-odpowietrzajacy dn50mm kpl. 1
- Trojnik zel. kotn. dn100/100mm szt. 1
- Trojnik zel. kotn. dn100/80mm szt. 8
- Trojnik zel. kotn. dn100/50mm szt. 1
- Studnia PEg1000mm z wlazem zel. 6600mm kl. B125 kpl. 1
- Opaska uniwersalna dn100/32mm z zasuwa dn32mm kpl. 15.

Szczegdtowy zakres robot do wykonania w przedmiarze rob6t zalaczonym do kosztorysu.

b) Przylacza wodociagowe

¢ Przylacza wodociagowe wlaczone do proj. sieci wodociaggowej w msc. Boryszow

Zrodlem zasilenia w wode jest projektowana sie¢ wodociagowa z rur PE100 RC ¢110x10,0mm SDR11mm w msc.
Boryszow Gmina Grabica. Przylacza zostang wiaczone do rurociagu przy pomocy opasek uniwersalnych
dn100/32mm zakonczonych zasuwa dn32mm, objetych projektem sieci wodociagowej. Lokalizacj¢ wlaczen
objetych projektem sieci wodociggowej oraz trasy przytaczy wodociggowych, uzgodniono z whascicielami posesji
w formie pisemnych uzgodnien przekazanych do Zamawiajacego.

Przylacza wodociagowe nalezy wykona¢ z rur jednowarstwowych PE100 ¢40x3,7mm SDR11, zgodnych z norma
PN-EN 12201-2:2011, wykonanych w cato$ci z polietylenu klasy PE100, laczonych metoda zgrzewu
doczotowego. Przytacze zakonczy¢ na granicy posesji i zaslepi¢ kokiem PEg40mm.
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v' Montaz przytagczy wodociggowych w pasie drogowym drogi powiatowej nr 1906E

Przejscie poprzeczne z przylaczami wodociggowymi pod droga powiatowa o nawierzchni asfaltowej wykonywaé
w technologii przecisku w rurach ochronnych stalowych o $rednicy o108x4,5mm. Kofice rur ostonowych
uszczelni¢ piankg do glebokosci 15cm oraz zabezpieczy¢ manszetami gumowymi. Z jednego z koncow nalezy
wyprowadzi¢ rurke sygnalizacyjnag PEe20mm i osadzi¢ ja w skrzynce do zasuw. Zastosowane rury ochronne
stalowe muszg by¢ obustronnie zaizolowane masa asfaltowo-kauczukowa na bazie zywicy z atestem.

v' Montaz przylaczy wodociggowych w pasie drogowym drog gminnych
W pasie drogowym drég gminnych przytacza wodociggowe uktada¢ w wykopach otwartych waskoprzestrzennych
o szerokos$ci 1,0m z umocnieniem $cian wykopoéw wypraskami stalowymi KS-3.

Armatura musi spelnia¢ warunki zawarte w normie PN-EN1074:2002.

Armatura w postaci zasuw, oraz elementy pomocnicze $ruby, nakretki zastosowane w projekcie nie wymagaja
dodatkowych zabezpieczen antykorozyjnych, gdyz zastosowany materiat to: zeliwo sferoidalne GGG400 i stal
kwasoodporna.

Zasuwy muszg posiadac¢ atest Panstwowego Zakladu Higieny i dopuszczenie Stowarzyszenia Ochrony
Antykorozyjnej GSK-RAL.

Zasuwy wodociggowe nalezy oznakowaé zgodnie z PN-86/B-09700. Zasuwy wodociggowe nalezy starannie
konserwowac, sprawdza¢ ich dziatanie i utrzymywa¢ w sprawnosci technicznej. Kazda skrzynke uliczng nalezy
obetonowa¢ w promieniu r=50,0cm warstwa betonu gr. 20,0cm.

W miejscach montazu w wykopach otwartych, tras¢ przytaczy wodociaggowych nalezy oznakowa¢ wykrywalna
taSma ostrzegawczg koloru niebieskiego z napisem woda. Tasme¢ uktada¢ na wys.~0,5m nad rurociggiem.
Tabliczki montowa¢ na stupkach stalowych ocynk. g50mm, wbetonowanych w ziemi¢ na glebokosci 1,0m.

Przed zasypaniem rurociggu nalezy wykonaé probe szczelnosci przylgcza na cisnienie 10,0bar zgodnie z PN-B-
10725:1997. Przylgcza w pasie drogowych (objete zakresem kosztorysowania) zakonczy¢ rurami o20mm z
zaworami 920mm do plukania i proby cisnieniowej. Po probach i badaniu wody przez sanepid zawory z rurami
zdemontowa¢ a koncowki rur przylgczy zakorkowaé. Przed oddaniem przylgcza do uzytku, wykonawca robot
zobowiqzany jest dostarczy¢ pozytywny wynik badania wody.

Wiqczenie do czynnej sieci wodociggowej nalezy uzgodni¢ z dostawcg wody. Prace wlgczeniowe nalezy
wykonywac¢ wg uzgodnionej technologii z dostawcg wody, szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na warunki BHP z
zachowaniem zabezpieczen przed zanieczyszczeniem sieci wodociggowej. Powierzchnie w miejscu wigczenia do
sieci wodociggowej wraz z urzqdzeniami do przewiertow i wlgczenia muszq by¢ czyste i wydezynfekowane.

Uwaga!!!

Zakres inwestycji obejmuje odcinek rurociggu od miejsca wlgczenia do sieci wodociggowej do granicy posesji
do ktorej zaprojektowane jest przylgcze wodociggowe. Zaprojektowane priylgcza wodociggowe na terenie
prywatnych posesji nie sq objete niniejszym zakresem inwestycji.

W zakres rzeczowy ujety niniejsza Specyfikacja — (objety kosztorysem) wchodzi:

- Rury PE100 ¢40x3,7mm SDRI11 mb. 79,5
- Rury ostonowe stal. 108x4,5mm — przecisk szt. 7 mb. 49,0
- Rury dwudzielne ¢110mm — szt. 2 mb. 6,0

- Tas$ma sygnalizacyjno-ostrzegawcza (niebieska z napisem ,,woda”) mb. 30,5.

Szczegdtowy zakres robot do wykonania w przedmiarze robot zalaczonym do kosztorysu.

¢ Przylacza wodociagowe wlaczone do istn. sieci wodociagowej w msc. Boryszow

Zrodlem zasilenia w wode jest istniejaca sie¢ wodociagowa o $rednicach 9225mm i @160mm w msc. Boryszow
Gmina Grabica. Przylacza zostang wlaczone do rurociggu przy pomocy opasek uniwersalnych dn200/32mm i
dnl150/32mm zakonczonych zasuwa dn32mm z migkkim wuszczelnieniem klina, uzbrojong w obudowe
teleskopowa i skrzynke do zasuw. Opaski uniwersalne wykonane z zeliwa sferoidalnego z nagwintowanymi
otworami na $ruby bez koniecznosci stosowania nakretek. Opaski posiadaja Sruby M16 wykonane ze stali
nierdzewnej klasy A2 (304) lub stali cynkowej, bichromowamej wg EN2401X.

Lokalizacj¢ wlaczen objetych projektem sieci wodociggowej oraz trasy przytaczy wodociaggowych, uzgodniono z
wlascicielami posesji w formie pisemnych uzgodnien przekazanych do Zamawiajacego.

Przylacza wodociagowe nalezy wykonaé z rur jednowarstwowych PE100 ¢40x3,7mm SDR11, zgodnych z norma
PN-EN 12201-2:2011, wykonanych w catosci z polietylenu klasy PE100, laczonych metoda zgrzewu
doczotowego. Przytacze zakonczy¢ na granicy posesji i zaslepi¢ kokiem PEg40mm.

v Montaz przytaczy wodociagowych w pasie drogowym drogi powiatowej nr 1906E

Przejscie poprzeczne z przylaczami wodociggowymi pod droga powiatowa o nawierzchni asfaltowej wykonywaé
w technologii przecisku w rurach ochronnych stalowych o $rednicy ¢108x4,5mm. Konce rur ostonowych
uszczelni¢ piankg do glebokosci 15cm oraz zabezpieczy¢ manszetami gumowymi. Z jednego z koncow nalezy
wyprowadzi¢ rurke sygnalizacyjna PEe20mm i osadzi¢ ja w skrzynce do zasuw. Zastosowane rury ochronne
stalowe muszg by¢ obustronnie zaizolowane masg asfaltowo-kauczukowa na bazie zywicy z atestem.

Armatura musi spelnia¢ warunki zawarte w normie PN-EN1074:2002.
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Armatura w postaci zasuw, oraz elementy pomocnicze $ruby, nakretki zastosowane w projekcie nie wymagaja
dodatkowych zabezpieczen antykorozyjnych, gdyz zastosowany materiat to: zeliwo sferoidalne GGG400 i stal
kwasoodporna.

Zasuwy musza posiadac¢ atest Panstwowego Zaktadu Higieny i dopuszczenie Stowarzyszenia Ochrony
Antykorozyjnej GSK-RAL.

Zasuwy wodociggowe nalezy oznakowaé zgodnie z PN-86/B-09700. Zasuwy wodociggowe nalezy starannie
konserwowac, sprawdza¢ ich dziatanie i utrzymywa¢ w sprawnosci technicznej. Kazda skrzynke uliczng nalezy
obetonowa¢ w promieniu r=50,0cm warstwa betonu gr. 20,0cm.

W miejscach montazu w wykopach otwartych, tras¢ przylaczy wodociggowych nalezy oznakowaé¢ wykrywalng
taSma ostrzegawczg koloru niebieskiego z napisem woda. Tasme¢ uklada¢ na wys.~0,5m nad rurociggiem.
Tabliczki montowa¢ na shupkach stalowych ocynk. g50mm, wbetonowanych w ziemi¢ na glebokosci 1,0m.

Przed zasypaniem rurociggu nalezy wykonac probe szczelnosci przylgcza na cisnienie 10,0bar zgodnie z PN-B-
10725:1997. Przylgcza w pasie drogowych (objete zakresem kosztorysowania) zakonczy¢ rurami o20mm z
zaworami o20mm do plukania i proby cisnieniowej. Po probach i badaniu wody przez sanepid zawory z rurami
zdemontowa¢é a koncowki rur przylgczy zakorkowaé. Przed oddaniem przylgcza do uzytku, wykonawca robot
zobowiqzany jest dostarczy¢ pozytywny wynik badania wody.

Wiqczenie do czynnej sieci wodociggowej zgodnie z warunkami technicznymi nalezy zlecic¢ dostawcy wody. Prace
wlqczeniowe nalezy wykonywaé ze szczegolng uwagq na warunki BHP z zachowaniem zabezpieczen przed
zanieczyszczeniem sieci wodociggowej. Powierzchnie w miejscu wlgczenia do sieci wodociggowej wraz z
urzqdzeniami do przewiertow i wlgczenia muszq by¢ czyste i wydezynfekowane.

Uwaga!!!

Zakres inwestycji obejmuje odcinek rurociggu od miejsca wlgczenia do sieci wodociggowej do granicy posesji
do ktorej zaprojektowane jest przylgcze wodociggowe. Zaprojektowane priylgcza wodociggowe na terenie
prywatnych posesji nie sq objete niniejszym zakresem inwestycji.

W zakres rzeczowy ujety niniejsza Specyfikacja — (objety kosztorysem) wechodzi:

- Rury PE100 ¢40x3,7mm SDR11 mb. 94,9
- Rury ostonowe stal. g108x4,5mm — przecisk szt. 7 mb. 50,0
- Rury dwudzielne o110mm — szt. 7 mb. 21,0
- Tasma sygnalizacyjno-ostrzegawcza (niebieska z napisem ,,woda”) mb. 44,9
- Opaska uniwersalna dn200/32mm z zasuwa dn32mm kpl. 6
- Opaska uniwersalna dn150/32mm z zasuwa dn32mm kpl. 4

Szczegdtowy zakres robot do wykonania w przedmiarze robot zalaczonym do kosztorysu.

¢) Sie¢ kanalizacji sanitarnej

Sie¢ kanalizacji sanitarnej nalezy wykona¢ zgodnie z Projektem Budowlanym cz¢Sciowo z rur litych PVC-U
2200x5,9mm SN8 i PVC ¢160x4,7mm SN8 zgodnych z normg PN-EN 1610:2002. Rurociagi ttoczne nalezy
wykona¢ z rur PE100-RC ¢110x6,6mm SDR17, PE100-RC 90x5,4mm SDR17 oraz PE100 ¢63x3,8mm SDR17.
Zaprojektowano 3 szt. przepompowni sieciowych (P1, P2, P3) w zbiornikach ¢1500mm beton C35/45. Do
przepompowni P2, P3 zaprojektowano 2 szt. zjazdéw z drogi powiatowej. Dostegp do przepompowni Pl
bezposrednio z dziatki gminnej nr 202 obr. Boryszoéw — teren szkoty.

Zaprojektowano 3 kpl. ogrodzen pompowni skladajacych si¢ z ogrodzenia panelowego ocynkowanego z
prefabrykowanymi cokotami zelbetowymi wys. 1,5m panel + 0,1m cokét, bramy dwuskrzydtowej 2x1,25m. Do
zasilania pompowni zaprojektowano WLZ kablem YKY 4x10mm® o dtugosci tacznej 61,5m.

Laczenie rur PVC-U w systemie kielich — bosy koniec oraz uszczelek dwuwargowych EPDM.

Laczenie rur PE metoda zgrzewu doczotowego.

Wilaczenia odejs¢ bocznych bezposrednio do studni rewizyjnych monolitycznych z tworzywa sztucznego
PE@1000mm, studni inspekcyjnych z tworzywa sztucznego PEg600mm i PEg425mm oraz trojnikow redukcyjnych
PVC@200/160mm <87°.

Na rurociagach tlocznych montowac studnie kontrolne monolityczne z tworzywa sztucznego PE ¢1000mm.
Zakonczenie studni wlazami zeliwnymi spoczywajacymi na pierscieniach odcigzajacych zelbetowych. W
jezdniach i poboczach na studniach stosowa¢ wilazy zeliwne typu cigzkiego klasy D400 z wypelnieniem
betonowym z zgodnie z PN-EN124:2000. Poza pasem drogowym zastosowa¢ wilazy zeliwne B125. Dodatkowo w
drogach nalezy zastosowa¢ odpowiedni pierscien wyrdwnujacy by zapobiec przesuwaniu si¢ wtazow w poziomie.
Przestrzen wokot wlazu nalezy obsypaé thuczniem bazaltowym w obrebie 2,0x2,0 m do glebokosci 20 cm.
Zakonczenie studni PEg1000mm i PE@600mm wlazami zeliwnymi ¢600mm, a studni PE ¢425mm wlazami
zeliwnymi @400mm.

Na studnie kanalizacyjne wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ deklaracje¢ zgodnosci.

Kanat grawitacyjny nalezy umiejscowi¢ zgodnie z lokalizacja na planie zagospodarowania terenu, na gtebokosci
umozliwiajacej podlaczenie calosci sasiadujacej zabudowy. Prace zwigzane z utozeniem kanatu grawitacyjnego z
rur PVC-U nalezy prowadzi¢ metoda wykopu otwartego, natomiast montaz rurociagéw z rur PE100-RC w
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czeSciowo metoda przewiertu horyzontalnego HDD oraz wykopu otwartego (zgodnie z oznaczeniem na profilach
podtuznych rurociaggoéw ttocznych).
Przejscia poprzeczne z projektowanymi kanalami grawitacyjno-tlocznymi pod istniejacymi drogami o nawierzchni
asfaltowej wykonywa¢ metoda przecisku hydraulicznego z wierceniem pilotowym, w rurach ochronnych
stalowych obustronnie zaizolowanych masg asfaltowo-kauczukowa na bazie zywicy z atestem w miejscach
wskazanych na projekcie zagospodarowania terenu, o srednicach:

e nasieci k.s. 8200mm rury ochronne stalowe ¢323x8,8mm

e na odejsciach bocznych k.s. ¢160mm rury ochronne stalowe ¢273x8,0mm

e narurociggu tlocznym ¢90mm rury ochronne stalowe ¢219x7,lmm

e narurociggu tlocznym @1 10mm rury ochronne stalowe ¢219x7,1mm
W czesci graficznej do rur ostonowych dodatkowo podano ich dtugos¢ i $rednice.

Projektowane kanaty kanalizacji sanitarnej nalezy uktada¢ ze spadkiem i na rze¢dnych podanych na profilach
podtuznych sieci kanalizacyjnej.

W zakres rzeczowy ujety niniejsza Specyfikacja — (objety kosztorysem) wechodzi:

Rury PVC-U ¢200x5,9mm SN8 mb. 2680,8
— Rury PVC-U ¢160x4,7mm SN8 mb. 446,8
— Rury PE100 9160x9,5mm SDR17 mb. 8,3
— Rury PE100 RC ¢110x6,6mm SDR17 mb. 2098,2
— Rury PE100 RC ¢90x5,4mm SDR17 mb. 895,5
— Rury PE100 963x3,8 SDR17 mb. 222,3
— Rury ochronne stalowe ¢323,9x8,8mm — przecisk szt. 3 mb. 41,0
— Rury ochronne stalowe ¢273x8,0mm — przecisk szt. 43 mb. 268,5
— Rury ochronne stalowe ¢219,1x7,1mm — przecisk szt. 20 mb. 136,6
— Rury dwudzielne o110mm szt. 39 mb. 112,0
— Studnia PE ¢1000mm kpl. 58
— Studnie PE ¢600mm kpl. 3
— Studnia PE ¢425mm kpl. 28
— Przepompownie sieciowe (P1, P2, P3) 1500mm beton B45 kpl. 3
— Przepompownie przydomowe (PD1, PD2, PD3) kpl. 3
— Linia kablowa WLZ eNN (proj. wg odrgbnego opracowania) mb. 61,5
— Tlo&¢ odej$¢ bocznych k.s. szt. 81

Szczegdtowy zakres robot do wykonania w przedmiarze robot zalaczonym do kosztorysu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji 3 zgodne z Dokumentacja Techniczng oraz
ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Wymagania dotyczgce robot

1.5.1. Ogodlne wymagania dotyczqce Robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako§¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacija
Projektowa, Techniczna Specyfikacja i Poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
2. MATERIALY
Wszystkie uzyte do budowy materialy powinny by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie. Materiaty
stosowane do budowy powinny spetnia¢ wymagania norm. Materialy stosowane do wykonania robot powinny by¢
zgodne z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Ze wzgledu na zachowanie jednorodnosci
systemu, w ramach zakresu objetego niniejszym projektem nalezy zastosowac wyroby jednego producenta.

rury z PVC-U SNB8 lite kielichowe wg PN-EN 1401-1:1999

rury PE100 wg PN-EN12201-2:2011

rury PE100 RC wg PN-EN12201-2:2011

studnie z tworzywa sztucznego PE wg PN-B-10729:1999, PN-EN 476:2000
przepompownie sieciowe ¢1500mm w zbiornikach betonowych C35/45 wg PN-EN1917:2004
przepompownie przydomowe @800mm w zbiornika z PEHD

ogrodzenia panelowe z bramami wjazdowymi dwuskrzydlowymi

rury stalowe wg PN-EN JSO1127 : 1999

armatura i ksztattki PVC

armatura i ksztattki PE

papa lub folia
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beton B-15, B-20 (prefabrykaty),
trawa,
i inne —drobne materialty pomocnicze.

Wymagania dotyczace Materialow j.w.:

Stosowane Materiaty: rury, itp. musza mie¢ atesty fabryczne, certyfikaty, aprobaty techniczne i by¢ zgodne z
normami.

a) Zasuwy klinowe:

Wykonanie — zeliwo sferoidalne (GGG 400), zabudowa krotka wedtug DIN 3202 czes¢ 1, F4
Owiercenie kohierzy: wg normy DIN 2501
Testy: - proba szczelnosci wodg wg DIN 3230 cz.4,
- proba momentu obrotowego zamykania zasuwy;
Odlew korpusu z oznakowaniem okreslajacym: producenta, Srednice DN, ci$nienie nominalne i materiat
korpusu;
Malowane farba epoksydowa zgodnie z normg GSK -RAL, o min. grubosci 250 um
Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca profilowanej uszczelki zaglebionej w korpusie,
Mocowanie pokrywy z korpusem za pomocg §rub, przy czym Sruby mocujace pokrywe sg otoczone
uszczelka pokrywy, zaglebione w gniazdach i zalane masa plastyczng na goraco
Trzpien: ze stali nierdzewnej, z min. 13% zawartoscig chromu, z gwintem walcowanym na zimno, z
ogranicznikiem posuwu klina
Potrojne uszczelnienie trzpienia (pierscien gorny, 4 oringi, uszczelka manszetowa)
Klin z zeliwa sferoidalnego, z pelnym przelotem, nawulkanizowany zewngtrznie i wewngtrznie
powloka EPDM o min. grubosci 1,5 mm
Wewngetrzny pelny przelot klina bez przewezen.
Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych integralng czgscig korpusu zasuwy
Stata nakregtka klina wykonana z mosiagdzu o podwyzszonej wytrzymatosci
Pelny przelot zasuwy (bez przewezen na wysokosci klina)
Lozyskowanie prowadnic klina tozyskami $lizgowymi z tworzywa sztucznego
Zasuwy spelniajg norm¢ PN-EN 10724 czgs¢ 2
Atest PZH Warszawa
Przedluzacz trzpienia zasuwy i zasuwa od jednego producenta
Przedhuzacze trzpienia teleskopowe o zakresie dhugosci 1050-1750 mm

Skrzynki do zasuw:
Wykonanie — Korpus z PA (odpornos¢ na temperatury do 250 °C)
Wieczko zeliwne z wtopiong wktadka stalows.

b) Hydranty nadziemne:

wykonanie z zeliwa sferoidalnego, pomalowane na kolor czerwony

cz¢$¢ gorna powinna by¢ wykonana z zeliwa sferoidalnego i stanowi¢ jeden odlew

cze¢$¢ dolna powinna by¢ wykonana z zeliwa sferoidalnego

$ruby taczace kolumng gorng i dolna wykonane ze stali nierdzewnej

konstrukcja hydrantu powinna zabezpieczy¢ armatur¢ przed wyptywem wody w przypadku ztamania
czgsci gornej

hydrant powinien posiada¢ dwa odejscia (nasady) DN 75 mm wykonane ze stopu aluminium zgodnie z
PN-91/M-51024 oraz PN-91/M-51038

drugie zamknigcie szczelne w postaci kuli — kula z tworzywa sztucznego z dodatkowym wewngtrznym
wzmocnieniem konstrukeji (np. zbrojenie, budowa komoérkowa)

petne zabezpieczenie antykorozyjne:

zewngetrzne — metoda proszkowsa przy uzyciu farby epoksydowej o minimalnej grubosci 250 mikronow,
odpornej na dziatanie promieni stonecznych

wewngetrzne — metoda proszkowa przy uzyciu farby epoksydowej o minimalnej grubosci 250 mikronow
lub emaliowane

ogumowany grzybek zamykajacy (zawulkanizowany gumg EPDM lub NBR)

wrzeciono i trzpien uruchamiajacy wykonane ze stali nierdzewnej

grzybek prowadzony w tulei mosi¢zne;j

nakretka wrzeciona i tuleja prowadzaca ttok uszczelniajacy wykonane z mosiadzu prasowanego

- uszczelnienie wrzeciona co najmniej podwdjne ringowe

- odwodnienie powinno dziata¢ tylko przy pelnym zamknigciu hydrantu, a w potozeniach posrednich i
przy calkowitym otwarciu odwodnienie powinno by¢ szczelne
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- konstrukcja hydrantu powinna umozliwia¢ obrot nadziemnej jego czesci o kazdy, dowolny kat

- przy cisnieniu 0,2 MPa wydajnos¢ hydrantu powinna wynosi¢ minimum 10dm?/s

hydranty wyposazone w systemowe zabezpieczenie przed zarastaniem strefy odwodnienia hydrantu w
formie otuliny z wtdkniny z korpusem z PE-HD, mocowanie zatrzaskowe

¢) Hydranty podziemne:

przytacze kolierzowe hydrantu wg ISO 7005-1
testy: - proba szczelnosci woda wg DIN 3230 cz.4,
- wytrzymato$¢ korpusu
certyfikat CNBOP w Jozefowie
atest PZH Warszawa
wykonanie — zeliwo sferoidalne (powltoka z farby epoksydowej wewnatrz emaliowany)
trzpien stal nierdzewna
tlok hydrantu prowadzony w tulei mosi¢znej uszczelnianej o-ringami wyposazonej w zbierak powyzej
oraz tarczg¢ §lizgowa (wykonana z poliamidu) ponizej
drazek hydrantu stalowy (ttoczony)
ruchoma nakretka hydrantu wykonana z mosiadzu
samooczyszczajacy system odwadniajacy
dla hydrantéw z podwojnym zamknigciem: drugie zamknigcie szczelne w postaci kuli — kula z
tworzywa sztucznego z dodatkowym wewnetrznym wzmocnieniem konstrukcji (np. zbrojenie, budowa
komorkowa)
kolano odwadniajace i tozysko §lizgowe wykonane z poliamidu
stopa hydrantu wykonana z elastomeru o wysokim wsp. odksztatcalnosci
odwodnienie powinno dziata¢ tylko przy pelnym zamknigciu hydrantu, a w potozeniach posrednich i
przy calkowitym otwarciu odwodnienie powinno by¢ szczelne
wydajno$é hydrantu min. 100m*/godz. przy ciénieniu 0,2 MPa

d) Armatura do przylaczy wodoc.:

Opaski uniwersalne wykonane z zeliwa sferoidalnego z nagwintowanymi otworami na $ruby bez koniecznosci
stosowania nakretek. Opaski posiadaja §ruby M16 wykonane ze stali nierdzewnej klasy A2 (304) lub stali
cynkowej, bichromowamej wg EN2401X.

e) Przepompownie sieciowe P1, P2, P3

Zgodnie z wizualizacja w terenie oraz mapami d/c projektowych, sie¢ kanalizacyjna wyposazona zostata w 3 szt.
przepompowni sieciowych w wykonaniu nieprzejezdnym.
Zaprojektowano:

3 przepompownie (mokre) w zbiornikach ¢1500mm z kregéw betonowych B45 (P1, P2, P3).

1. Opis wyposazenia przepompowni kanalizacyjnych — czes¢ hydrauliczna

v Pompy (typy pomp wg tabeli nr 11 2) —szt. 2

Tabela nr 1 - Parametry pracy pomp

Nazwa Qpl/s

pompowni Hp m
Pl Qp=6,01s
Boryszéw H=12,3m
P2 Qp=6,01s
Boryszéw H=31,8m
P3 Qp=4,0Vs
Boryszéw H=24,8m

v' Zbiornik (wymiary wg tabeli nr 2) wykonany z kregéw betonowych B45

Tabela nr 2 - Parametry zbiornika i pomp przepompowni:

Zbiornik przepompowni z kregéw .
LP- | betonowych B45 [wymiary DxH mm] Pompy zatapialne
P1 1500 x 5400 VX 1345-T44

przewody ttoczne DN80/100 3,7 kW

P2 1500 x 5150 V 1339-T82
przewody ttoczne DN80/100 11,5 kW

P3 1500 x 3500 V 1335-T72
przewody ttoczne DN8O 9,5 kW

v" Pompownie kanalizacyjne stanowia gotowy produkt z wyposazeniem dla kazdej pompowni jak nizej:
1. Pompy (typy pomp wg tabeli nr 2) - szt.2
2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z kregéw betonowych B45
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Wyposazenie zbiornika:

- podest obstugowy - stal nierdzewna

- fancuch do podestu

- drabinka ztazowa - stal nierdzewna

- porgcz - stal nierdzewna

- kominek wentylacyjny DN100 - stal nierdzewna - szt. 1(nawiewny)

- kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem - stal nierdzewna szt.1

- wlaz wejsciowy - stal nierdzewna

- belka wsporcza - stal nierdzewna

- prowadnice - stal nierdzewna

- fancuchy do pomp i regulatorow ptywakowych - stal nierdzewna

- zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przedluzenie trzpienia (przegubowy)
wykonany ze stali nierdzewnej szt.2 (obstuga z poziomu terenu)

- zawory zwrotne kulowe DNS8O szt.2 - zeliwo

- przewody tloczne - stal nierdzewna

- potaczenia kolnierzowe nierdzewne

- elementy zlgczne - stal nierdzewna

- ztaczka STAL/PE - potaczenie w zbiorniku

- nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.

1I.  Opis wyposazenia przepompowni kanalizacyjnych — czes¢ elektryczna
v' Wyposazenie szafy sterujgcej uktadu dwupompowego:
1. Obudowa szafy sterowniczej:
e wykonana z tworzywa sztucznego — stopien ochrony IP66, odporng na promieniowanie UV
e wyposazona w drzwi wewngetrzne z tworzywa sztucznego odporng na promieniowanie
UV, na ktorych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
= poprawnosci zasilania,
= awarii ogodlne;j,
= awarii pompy nr 1,
= awarii pompy nr 2,
= pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr 2;
wylacznik glowny zasilania,
przelacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
stacyjka z kluczem
o wymiarach: 800(wysokos¢)x600(szerokos¢)x300(glebokosc)
wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych
posadzona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu
obudowy szafy sterowniczej.

O O O O

2. Urzadzenia elektryczne:
=  Sterownik Horner XLe
= radiomodem Satel Satelline pracujacy na czgstotliwosé 436,500 MHz
= antena kierunkowa z masztem
= przewdd antenowy RG213
= czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
= uklad grzejny SOW wraz z elektronicznym termostatem
= czteropolowe zabezpieczenie klasy C
= przekladnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA
=  wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A
=  wylacznik glowny 63A
= gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-pragdowym klasy B16
= wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i zanikiem napigcia na
dowolnej fazie zasilajacej
= stycznik dla kazdej pompy
= jednopolowy wylgcznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej
= dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni
= dla pomp o mocy >5,5kW rozruch za pomocg uktadu softstart
= zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw
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= gsyrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwickowego i optycznego

= przelacznik trybu pracy (Rgczna — 0 — Automatyczna)

»  wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

= stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

» sonda hydrostatyczna z wyj$ciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H,O wraz z
dwoma plywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

= anten¢ typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu mocy
sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — w ksztalcie ,krazka” z montazem na
obudowie szafy sterowniczej)

= gniazdo do podiaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — Agregat

= czteropolowe zabezpieczenie klasy C

= gniazdo 400V.

Nowo budowane sieciowe przepompownie $ciekdw opisane w projekcie budowlano-wykonawczym majg by¢
objete rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o transmisj¢ danych droga radiowa
ktory jest zainstalowany i funkcjonuje w Dyspozytorni mieszczacej si¢ w Gminie Grabica.

Oprogramowanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejagcym systemem
monitoringu. Wszystkie zmiany w funkcjonujacym systemie moga by¢ wykonywane tylko przez specjalistyczna,
uprawniong do tego firme¢, po uprzednim zgloszeniu tego zamiaru do Urzedu Regulacji Telekomunikacji i
Poczty i dopehieniu koniecznych optat w Urzgdzie Komunikacji Elektronicznej. Wszystkie czynnosci i koszty z
tym zwigzane leza po stronie Wykonawcy.

Przepompownie sieciowe zasilane b¢da z proj. wg odrgbnego opracowania zasilania kablowego ENN - WLZ.

W celach eksploatacyjno-technologicznych dostep do obstugi przepompowni sieciowych przewiedziano
bezposrednio z pasa drogowego zgodnie z decyzja o lokalizacji inwestycji celu publicznego. Teren po robotach
zostanie odtworzony do stanu pierwotnego.

f) Przepompownie przydomowe PD1, PD2, PD3
Zaprojektowano 3 przepompownie przydomowe (PD1, PD2, PD3) w zbiornikach okraglych ¢800mm
wykonanych z materiatu PEHD zlokalizowane na dziatkach prywatnych.

1. Opis wyposazenia przepompowni kanalizacyjnych — czes¢ hvdrauliczna
v Pompy (typy pomp wg tabeli nr 3 ) —szt. 1
v’ Zbiornik (wymiary wg tabeli nr 3) wykonany z materiatu PEHD (wymiary wg tabeli nr 3)

Tabela nr 3 - Parametry zbiornika i pomp przepompowni:

Zbiornik przepompowni z PEHD Pompa zatapialna

L.P. [wymiary mm]| Szt.1

GRP 16D
Qp=2,01/s
H=5,7m
0,9 kW
GRP 16D
Qp=2,01/s
H=6,4m
0,9 kW
GRP 16D
Qp=2,01/s
H=4,6m
0,9 kW

PD1 800 x 2500

PD2 800 x 2600

PD3 800 x 2360

v' Wyposazenie przepompowni szt. 3 obejmuje:
- kominek wentylacyjny — PCV
- wlaz wejsciowy — @600 PE
- lancuchy do pompy i regulatoréw ptywakowych ze stali nierdzewne;j
- zawiesie sprzegajace DNSO - stal nierdzewna
- zawor zwrotny kulowy kolanowy DN50 SZUSTER
- elementy zlgczne — stal nierdzewna
- przewody tloczne DNS5O0 - stal nierdzewna
- zawor kulowy DN50
- belka — stal nierdzewna

11 Opis wyposazenia przepompowni kanalizacyjnych — czes¢ elektryczna
v' Sterowanie elektryczne:
- Obudowa plastikowa zamykana na klucz — stopien ochrony IP66 do zabudowy na zewnatrz
- wylacznik silnikowy z zabezpieczeniem termobimetalicznym
- wytacznik nadmiarowo-pradowy do zabezpieczenia obwodu sterujacego
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4.1

- stycznik gléwny pompy

- dzwonek alarmowy

- czujnik obecnosci i zaniku faz

- uktad kontroli zabezpieczen pompy (termika) jezeli pompa posiada takze zabezpieczenie
- 2 sygnalizatory ptywakowe.

Przepompownie przydomowe zasilane beda kablem z instalacji elektrycznej zalicznikowe;.

g) Studnie z tworzywa sztucznego PE ¢1000mm

Studnie z tworzywa sztucznego PE monolityczne, o przekroju kotowym i $rednicach nominalnych g1000mm.
Zakonczenie studni wlazami zeliwnymi e600mm spoczywajacymi na pierscieniach odciazajacych zelbetowych. W
jezdniach i poboczach na studniach stosowa¢ wilazy zeliwne typu cigzkiego klasy D400 z wypelnieniem
betonowym z zgodnie z PN-EN124:2000. Poza pasem drogowym zastosowa¢ wlazy zeliwne B125. Dodatkowo w
drogach nalezy zastosowa¢ odpowiedni pier§cien wyréwnujacy by zapobiec przesuwaniu si¢ wtazéw w poziomie.
Przestrzen wokot wlazu nalezy obsypaé thuiczniem bazaltowym w obrebie 2,0x2,0 m do glebokosci 20 cm.

h) Studnie z tworzywa sztucznego PEg600mm i 6425mm
Studnie z tworzywa sztucznego PE o przekroju kotowym i $rednicach 600mm i 425mm, skladajg si¢ z
nastegpujacych elementow:

—podstaw studzienek (kineta) z wyprofilowanymi fabrycznie kanatami

—nadstawek stuzacych do nadbudowy studni do odpowiedniej wysokoS$ci

—teleskopow stuzacych do regulacji wysokosci studni

—uszczelek taczacych

—uszczelek wlotowych

—pierscieni odcigzajacych
Zakonczenie studni wlazami zeliwnymi ¢425mm spoczywajacymi na pierscieniach odciazajacych zelbetowych. W
jezdniach i poboczach na studniach stosowa¢ wilazy zeliwne typu ci¢zkiego klasy D400 z wypelnieniem
betonowym z zgodnie z PN-EN124:2000. Poza pasem drogowym zastosowac wtazy zeliwne B125. Dodatkowo w
drogach nalezy zastosowa¢ odpowiedni pier§cien wyréwnujacy by zapobiec przesuwaniu si¢ wlazow w poziomie.
Przestrzen wokot wtazu nalezy obsypaé thuiczniem bazaltowym w obrebie 2,0x2,0 m do glebokosci 20 cm.

SPRZET

Warunki ogodlne stosowania sprze¢tu podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typoéw 1 ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inzyniera.

TRANSPORT

Warunki ogoélne transportu podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogdlne”

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu - odpowiadajagce pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Transport rur
Rury kanalizacyjne PE i PVC moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je

przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod
wplywem sil bezwladnos$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

4.2. Transport studni i zbiornikow kanalizacyjnych z PE oraz betonowych

5.

5.1

Transport studni i zbiornikow kanalizacyjnych z PE oraz betonowych powinien odbywaé si¢ samochodami w
pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przekladek, rozporow i klindow z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie studni i zbiornikow z PE oraz betonowych nalezy wykonywaé za pomoca minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie obiektu.

Srodki transportu przeznaczone do kolowego przewozu poziomego powinny by¢ wyposazone w urzadzenia
zabezpieczajace przed mozliwoscig przesuniccia si¢ studni oraz przed mozliwo$cig zachwiania rownowagi srodka
transportowego.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne

Ogolne warunki wykonania zgodne z ST - 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wymagania szczegotowe dotyczgce prowadzenia Robot
5.2.1.  Przewody grawitacyjne

Rury z PCV i PE mozna uktada¢ przy temperaturze powietrza od 5° do 30° C.
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5.2.2.

5.2.3.

5.24.

5.2.5.

5.2.6.
5.2.6.1.

5.2.6.2.

Osie taczonych odcinkow rur musza sie znajdowac na jednej prostej, co nalezy uregulowaé¢ odpowiednimi
podktadami pod odcinkiem wciskowym. Rury z PCV nalezy laczy¢ za pomoca kielichowych potaczen
wciskowych uszczelnionych specjalnie wyprofilowanym pierscieniem gumowym. Uszczelnienie polegajace na
indywidualnym formowaniu kielicha kazdej rury wokot uszczelki. Przed wykonaniem polaczenia kielichowego
weiskowego nalezy zukosowaé bose konce rur pod katem 15 °. Do weiskania bosego konca rury uzywaé nalezy
weciskarek. Potwierdzenie prawidtowego wykonania: polaczenie powinno by¢ osiagnigte przez czoto kielicha
granicy wcisku oraz wspotosiowosci taczonych elementow.

Potaczenia rur PE wykonywaé poprzez zgrzewanie doczotowe.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego
kanatu przed zamuleniem.

Przewody cisnieniowe

Rurociag powinien by¢ utozony na podlozu z gruntu rodzimego, aby opierat si¢ na nim wzdtuz catej dtugosci co
najmniej na ¥4 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczeg6lne odcinki rur powinny by¢
unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita
potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy. Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zej$ciem z
budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego rurociggu przed zamuleniem.

Potaczenia rur PE wykonywac¢ poprzez zgrzewanie doczotowe. Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed
zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce ulozonego kanatu przed zamuleniem.

Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych zasad:

* studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wykonanej podsypce piaskowej gr. 15cm lub

podtozu betonowym z betonu B20;

» we wszystkich studzienkach zamontowac¢ pierscienie odcigzajace.
Nie nalezy posadawia¢ studzienek betonowych na gruncie nasypowym. Grunt nasypowy nalezy wybrac¢ i
uzupekié brakujaca ilos¢ ,,chudym betonem”.
Przejscia przez $ciany w istniejgcych studniach kanalizacyjnych wykonac jako szczelne poprzez osadzenie tulei.

Przepompownie kanalizacyjne
Przepompownie kanalizacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z Warunkami Wykonania I Odbioru Robot
Budowlanych oraz wedtug zalecen producenta.

Uzbrojenie rurociggow

Na rurociggach cisnieniowych wodociggowych uzbrojenie stanowia zasuwy, hydranty, zawor napowietrzajacy.
Na rurociggach grawitacyjnych kanalizacji sanitarnej uzbrojenie stanowia studnie z tworzywa sztucznego PE
oraz trojniki PVC-U.

Na rurociagach tlocznych kanalizacji sanitarnej uzbrojenie stanowia studnie z tworzywa sztucznego PE.

Préba szczelnosci

Kanalizacja sanitarna

Przed zasypaniem wykopow nalezy wykonac probe szczelnosci kanalizacji na eksfiltracj¢ przy okreslonym
cisnieniu wody wewnatrz przewodu, odcinkami do 50 m pomigdzy studzienkami rewizyjnymi. Studzienki
umozliwiajace zej$cie na poziom kanatéw i zamknigcie ich tymczasowymi zamknigciami (korki), lub
pneumatycznymi (worki), dla napeienia przewodu woda i dokonania proby szczelnosci. Ztgcza kielichowe
zaroéwno na rurach jak i potaczeniach ze studzienkami i przytaczami winny by¢ zasypane. Wszystkie

otwory badanego odcinka (facznie z przykanalikami) i inne ksztattki z otworami musza by¢ na okres proby
zakorkowane i zabezpieczone podparciem.

Studzienki podlegaja probie tacznie z calym badanym rurociagiem. Urzadzenia do zamykania ( na okres proby)
badanych kanatéw musza by¢ wyposazone w krocéce z zaworami dla :

- odprowadzenia wody

- oproznienia rurociagu z wody po probie

- odpowietrzenia

- przytaczenia urzadzenia pomiarowego.

Wodg do przewodu kanalizacyjnego podlegajacego probie nalezy doprowadzi¢ grawitacyjne, odpowietrzenie
dokonuje si¢ przez jego najwyzszy punkt. Czas napetnienie przewodu nie powinien by¢ krétszy od 1 godziny,
dla spokojnego napetnienia i odpowietrzenia przewodu.

Wodocigg

Badanie szczelnosci nalezy wykona¢ zgodnie z PN-81/B-10725, zachowujac skrajng ostroznos¢. Proste odcinki
rurociggu powinny by¢ przysypane z zaggszczeniem, a proba moze si¢ odby¢ najwcze$niej w 48 godz. po
zasypaniu. Luki, tréjniki i zamontowana armatura musza by¢ odkryte podczas proby. Badanie cisnieniowe
powinno zosta¢ wykonane dla poszczegoélnych odcinkéw, nie dtuzszych niz 300m. Badanie przeprowadzaé w
temp. nie nizszej niz +1° C a max. temperatura wodociggu nie moze by¢ wyzsza niz 20° C. Rurociag nalezy
odpowietrzy¢. Po zakonczeniu proby, cisnienie zmniejszac nalezy powoli.
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5.2.7.  Kolizje melioracyjne

W przypadku, jesli wykonawca robot napotka na trasie rurociggu drenaz melioracyjny, powinien on zawiadomic
o tym fakcie gestora sieci, a nast¢pnie przyja¢ typowe rozwigzanie dla kolizji rurociagu wodociaggowego z
istniejagcym drenazem melioracyjnym. W przypadku przerwania drenu przewiduje si¢ naprawienie kolizji rurg
PVC (o srednicy odpowiadajacej $rednicy drenu) na ,,styk,, z rurka drenarska i owinigciem linii styku pasem
papy. Powyzsze prace powinny by¢ prowadzone pod nadzorem osoby posiadajacej odpowiednie uprawnienia
budowlane. Roboty budowlano-montazowe wykonywa¢ zgodnie z zasadami wiedzy technicznej. Po
zakonczeniu robot teren przywroci¢ do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogolne wymagania
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Technicznej Specyfikacji TS- 00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robdt i odbioru
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodno§¢ wykonanych robot 1 uzytych Materialow
z Dokumentacja Projektows, Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniami Inzyniera.
W ramach kontroli jakosci nalezy:
. podda¢ rurociagi probie na szczelnose,
sprawdzi¢ usytuowanie armatury, urzadzen,
sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
sprawdzi¢ podparcia, podwieszenia armatury, rurociagow,
sprawdzi¢ prawidtowos¢ wiercenia otwordw i wykonania przej$¢ przez przeszkody,
sprawdzi¢ szczelno$¢ instalacji,
sprawdzi¢ szczelno$¢ zamykania zasuw,
sprawdzi¢ prawidtowo$¢ zamontowania rur ochronnych

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Technicznej Specyfikacji TS-.00.00. ,,Wymagania ogoélne”.

7.2. Jednostki obmiaru
Jednostka obmiaru jest:
mb: ulozenie kanalu, rurociggu, rur ochronnych, przewiertowych, demontazu istniejqcej sieci,
zabezpieczenie zZuzlem, oznakowanie rurociggow cisnieniowych tasmq PE
szt., kpl.: dla zainstalowanego wyposazenia, ksztattek,
m3: podioza betonowe, wywozu gruzu, bloki oporowe,
m?% deskowania, izolacje,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Technicznej Specyfikacji ST- 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Warunki szczegdlowe odbioru robot
Odbior techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu rurociaggow i przeprowadzeniu badan jak w pkt.6.1.
Nalezy sprawdzi¢:
. zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,

. uzycie wlasciwych Materialow oraz dokumenty dotyczace jakoSci tych materialow,
. prawidtowo$¢ zamontowania i dziatania armatury,
. prawidtowo$¢ wykonania rurociagow i ich potaczen, przewiertow,
. prawidtowo$¢ wykonania izolacji,
. szczelnos$¢ przewodow.
W trakcie odbioru nalezy:
. sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz Pomiaréw i badan,
. sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawcze;j,
. sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacj¢ wpisow dotyczacych Robot,
. dokonac¢ szczegdtowych ogledzin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Platnosci
Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Roboét zgodnie z pkt.7.2.niniejszej ST.
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Zakres Robot jest podany w pkt.1.3.niniejszej ST.

Ceny wykonania robot obejmujq odpowiednio:
. roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,

sporzadzanie niezb¢dnych rysunkow wykonawczych, warsztatowych, montazowych lub opracowan
utylizacje wywozonego gruzu i §ciekow,

zakup i dostarczenie Materiatéw do miejsca ich wbudowania,

wykonanie robot objetych specyfikacja

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

pomiary i badania laboratoryjne ,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub odpowiednimi

normami Krajow UE.

10.1. Normy

PN-81/B-10725
PN-89/M-74091
PN-63/M-74085
PN-85/M-74081
PN-86/B-09700
PN-85/H-74306

PN-EN 1610:2002
PN-EN 752-1:2000
PN-EN 752-2:2000
PN-EN 1401-1:1999

PN-ENV1401-3:2002(U)

PN-EN 12201-2:2012
PN-EN 124:2000

EN 13101:2005
PN-B 10729:1999
PN-B 12037:1998
PN-EN 476:2001
PN-EN 681-1:2002

PN-EN 681-2:2002

Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na cisnienie nominalne 1 MPa.
Armatura przemystowa. Klucz do zasuw i hydrantow.

Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i gazowych.

Bloki oporowe.

Armatura i rurociggi. Wymiary potgczeniowe kotnierzy na cisnienie nominalne do
1 MPa.

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i definicje

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Czes¢ 1:
Wymagania dotyczqce rur, ksztaltek i systemu

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji
deszczowej i Sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Czegs¢ 3: Zalecenia
dotyczqce wykonania instalacji

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania wody oraz do cisnieniowej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej — Polietylen (PE) — Czeg$¢ 2 Rury

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kanalizacyjne

Wymagania ogolne dotyczqce elementow stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej
Uszczelnienia z elastomerow. Wymagania materiatowe dotyczqce uszczelek zlgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Czegs¢ 1: Guma

Uszczelnienia z elastomerow. Wymagania materialowe dotyczgce uszczelek zlgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Czegs¢ 2: Elastomery termoplastyczne.

PN-EN 13476-3+A41:2009 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego bezcisnieniowego

10.2. Inne

odwadniania i kanalizacji — Systemy przewodow rurowych o Sciankach strukturalnych z
nieplastyfikowanego Poli(chlorku winylu) (PVC-U), polipropyleny (PP) i polietylenu (PE) —
Czes¢ 3: Specyfikacje rur i ksztaltek o gladkiej powierzchni wewnetrznej i profilowanej
powierzchni zewnetrznej.

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano- Montazowych.-tom 11

,, Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych”,

- Instrukcja montazowa producenta rur i armatury.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.04

ROZBIORKA I ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace rozbiorki, wykonania i odbioru robot
drogowych zwigzanych z odtworzenia nawierzchni na zadaniu pn.: ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z
odejsciami bocznymi do granicy posesji wraz z przepompowniami, zasilaniem energetycznym, budowa sieci
wodociagowej oraz przylaczy wodociggowych w msc. Grabica i Boryszow Gmina Grabica”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacjq Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robodt rozbiorkowych nawierzchni drog,
odbudowie drog na trasie rurociggéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa- opis techniczny i rysunki.

1.3.1.  Roboty rozbiérkowe oraz odtworzeniowe nawierzchni:
a/ rozebranie i odtworzenie nawierzchni asfaltowej na podbudowie z thucznia,
b/ rozebranie i odtworzenie nawierzchni betonowych
¢/ rozebranie i odtworzenie nawierzchni z kostki
d/ rozbiorka i naprawa obrzezy i kraweznikow
e/ rozebranie i odtworzenie nawierzchni ziemne;.
f/ wykonanie nawierzchni z kostki betonowej wokot przepompowni

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST - 00.00- Wymagania
Ogodlne.

1.5. Wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materialy uzyte do budowy powinny spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w
przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym umownym warunkom.
Do wykonania rob6t drogowych nalezy stosowaé, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym,
rysunkami i przedmiarem robot, materiaty:
e piasek na podsypki wg PN-B-11113:1996,

e mieszanka mineralno — bitumiczna PN-C-96170:1965, PN-C-96173:1974,
o thuczen,
e iinne drobne materialty pomocnicze
e materialy z odzysku: obrzeza, krawezniki
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przystgpujacy do wykonywania robot drogowych, powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
. wytworni stacjonarnej - otaczarki o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
rozktadarki do mas mineralno — asfaltowych,
walcow lekkich, §rednich i ciezkich drogowych,
zageszczarki ptytowej z ostona z tworzywa sztucznego,
ubijakéw mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych do zaggszczania w miejscach trudno
dostepnych,
tadowarki do zatadunku i transportu materiatow sypkich, spychania i zwatowania,
koparki,
spycharki,
przewoznych zbiornikoéw na wode,
samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym,
narzgdzia brukarskie
oraz inny sprz¢t odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
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Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST - 00.00.

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu-odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ samochodami samowytadowczymi wyposazonym w pokrowce
brezentowe. Czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetlnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie. Transport powinien by¢, jak okreslono w specyfikacji, badz
inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST - 00.00.

5.2. Wymagania szczegdlne
Wykonawca odwiezie i ztozy w miejscu przez niego wybranym i uprzednio uzgodnionym z Inzynierem wszystkie
materiaty z rozbiorki. Koszty zwigzane z utylizacja materiatow pochodzacych z rozbiorki zostang ujete w cenach
jednostkowych rozbiorek nawierzchni drogowych.
Odtworzenie rozebranych nawierzchni nastapi po wykonaniu przez Wykonawceg robot sieciowych.

5.2.1.  Roboty rozbiorkowe
Podbudowy, nawierzchnie z mas mineralno-bitumicznych rozbiera¢ poprzez mechaniczne lub rgczne wylamanie
nawierzchni. Granice rozbiorki nawierzchni asfaltowych nalezy oznaczy¢ i nacia¢ pita do asfaltu. Materiat z
rozbiorki nalezy odrzucié¢ na pobocze i utozy¢ w stosy lub pryzmy. Gruz wywiez¢ na wysypisko.

5.2.2.  Profilowanie i zageszczanie podioza

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza dopiero po
zakonczeniu i odebraniu rob6t zwigzanych z montazem kanatu sanitarnego.
Zaggszczanie nalezy wykonywacé na etapie zasypywania wykopow. Zageszczanie nalezy kontrolowa¢ wg normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zaggszczania nalezy
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna warto$¢ zaggszczania:

e  gbrna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 Is

e  na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 0,97 Is
Profilowanie 1 zaggszczanie nalezy wykonywaé bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych
z odtworzeniem nawierzchni. W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu, nie moze si¢
odbywac ruch budowlany niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. Koryta oraz
profilowanie wykonywac r¢cznie.
Przed przystapieniem do profilowania nalezy usuna¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Zaleca
si¢ by rzedne przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze od projektowanych rzgdnych podtoza.
Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do zaggszczania podtoza. Wilgotno$¢ gruntu przy zageszczaniu nie
powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20%. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze
nadmiernemu zawilgoceniu, przed przystapieniem do uktadania podbudowy, nalezy odczeka¢ do czasu jego
naturalnego osuszenia.

5.2.3.  Podbudowa z kruszywa tamanego
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac
20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkéw 1 rzednych wysoko$ciowych. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania
powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okre§lonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II).
Material nadmiernie nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.
Podbudowa po wykonaniu a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudow¢ do ruchu budowlanego, to jest
zobowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce.

5.2.4.  Nawierzchnie mineralno- asfaltowe.
Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ z dwoch warstw: $cieralnej i wigzace;.
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5.2.5.

5.2.6.

5.2.7.

5.2.8.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do
przeprowadzenia, w obecnosci Inzyniera, kontrolnej produkcji w postaci zarobu probnego.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykona¢ probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli dozowania
kruszywa i zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowang krzywa uziarnienia. Probke mieszanki
mineralnej nalezy pobra¢ po oproznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pely zaréb probny z
udziatem asfaltu, w ilosci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢
wykonujac ekstrakcje.

Przed wykonaniem nawierzchni nalezy posmarowa¢ gorgcym bitumem krawedzie istniejacych nawierzchni oraz
innych urzadzen instalacyjnych znajdujacych si¢ w nawierzchni. Mieszank¢ mineralno- asfaltowg roztozy¢ przy
pomocy rozscietacza i zaggs$ci¢ walcami stalowymi i ogumionymi. W miejscach niedostgpnych dla rozkladarki
mieszanke ulozyc¢ i zagesci¢ zageszcezarka reczng przy kraweznikach i urzadzeniach obcych.

Podczas zaggszczania masy nalezy stale sprawdzac profil poprzeczny nawierzchni oraz jej réwno$¢ w profilu
podluznym. Spadki poprzeczne powinny by¢ wykonane zgodnie z przewidzianymi w projekcie. Zaggszczenie
nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi.

Wszelkie nieréwnos$ci profilu podluznego i poprzecznego powstajace w czasie zaggszczania powinny by¢
bezzwlocznie likwidowane przez zagarnigcie nadmiaru masy lub dosypanie masy w miejscach wglebien.

W przypadku powstania tzw. rakowin przy r¢cznym rozkladaniu masy nalezy je natychmiast zlikwidowaé przez
dodanie gorgcej drobnoziarnistej masy i1 dodatkowe zaggszczenie do uzyskania prawidtowego profilu i
jednorodnego wygladu.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczenia powinna wynosic¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu D 50 135° C,
- dla asfaltu D 70 125° C,
- dla asfaltu D 100 120° C,
- dla polimeroasfaltu wg wskazan producenta.

Ztgcza nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej 10 cm. Zlacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Urzadzenia instalacyjne, jak wilazy, skrzynki, wpusty itp. powinny by¢ wbudowane Smm ponizej poziomu
przylegajacej nawierzchni.

Jezdnie ziemne i gruntowe
Warstwy nawierzchni ziemnej i gruntowej uszkodzone podczas wykonywania robot nalezy wyremontowaé
poprzez profilowanie i zaggszczenie nawierzchni drég. Usunigte podczas robot warstwy nawierzchniowe nalezy
odtworzy¢ przy uzyciu materialow o sktadzie zblizonym do usunigtych. Nalezy zastosowa¢ podbudowe z thucznia
kamiennego grubosci do 10 cm. Przy zasypywaniu kanalow nalezy uzyska¢ wskaznik zaggszczenia Is > 0,98.
Odtworzenie nawierzchni nalezy wykona¢ z nowych materiatow.

Nawierzchnie z kostki brukowej
Kostke brukowa uklada¢ nalezy na uprzednio przygotowanej i wyrownanej podsypce rozscielonej na
wyprofilowanym podtozu. Kostki uktada¢ paletami z uzupemieniem brzegéw lub pojedynczo. Kostki nalezy ubi¢
ubijakiem rgcznym lub zageszczarka. Zageszczanie prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka. Spoiny wypetni¢ mieszanka cementowo-piaskowa z polewaniem powierzchni woda. Nawierzchnie
oczysci¢ z nadmiaru piasku i sprawdzi¢ spadki poprzeczne i podtuzne oraz réwno$¢ nawierzchni.

Nawierzchnia z betonu.
Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ z betonu drogowego B 30 grubosci 23 cm po zaggszczeniu na podbudowie z
thucznia kamiennego gr. 15cm. Receptura betonu powinna posiadac¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. Zageszczanie
masy betonowej w nawierzchni powinno by¢ rozpoczete nie pozniej niz przed uptywem 30 min w temperaturze
powyzej 20° a przy temperaturze ponizej 20°C nie pozniej niz po uptywie 1 godz. od czasu dodania wody do
masy betonowej. Mas¢ betonowg zageszcza¢ wibratorami powierzchniowymi 1 wgtebnymi.

Krawezniki i obrzeza betonowe
Pod krawezniki i tawy kraweznikowe nalezy wykona¢ rowki poprzez r¢czne odspojenie gruntu, wyréwnanie dna i
$cian wykopow oraz uformowanie poboczy poprzez r¢czne odspojenie gruntu, wyréwnanie dna i scian wykopow
oraz uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu.
Krawezniki ustawia¢ nalezy na podsypce piaskowo- cementowej i tawie betonowej. Lawy betonowe wykonaé
nalezy w deskowaniu, z rgcznym rozscieleniem, wyréwnaniem i ubiciem mieszanki betonowej. Czgs¢ tawy
stanowigcej opor wykonac nalezy po ustawieniu kraweznika. Lawy nalezy pielggnowac przez polewanie woda.
Krawezniki nalezy ustawiaé i wyregulowa¢ wedlug osi podanych punktéw wysokosciowych. Spoiny wypetniac¢
zaprawg cementowo-piaskowa.
Obrzeza betonowe ustawiaé nalezy na podsypce piaskowej lub piaskowo- cementowe;.
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Obrzeza betonowe nalezy ustawia¢ i wyregulowaé wedtug osi podanych punktéw wysoko$ciowych. Spoiny
wypehia¢ piaskiem lub zaprawg cementowa. Zewngtrzne $ciany obrzezy zasypaé ziemia, ktora nalezy ubic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. QOgolne wymagania
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST- 00.00

6.2 Kontrola i badanie Robdt i obmiaru
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodno$¢ wykonania robot 1 uzytych materiatow
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

6.2.1. Podtoze
Rownos¢ wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tata co 20m w kierunku podtuznym.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 2 cm.
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ lata dt. 4 m 1 poziomnica. Odchylki spadkéw od przewidzianych
w Projektem powinny si¢ miesci¢ w granicach + 0,5%. Glgbokos¢ koryta i rz¢dne dna nie powinny si¢ rézni¢ od
projektowanych o +lcm i 2cm.
Wszystkie powierzchnie rdéznigce si¢ od wymaganych powinny by¢é naprawione przez spulchnienie
do glebokosci co najmniej 10cm, wyré6wnane i powtornie zaggszczone.

6.2.2. Podbudowa z tlucznia
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Badania w czasie robdt:

- uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymogami. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej
warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

- wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 (metoda II), z tolerancja +10%, -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresla¢ wg PN-B-06714-17.

- zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12. w przypadku gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
phytowych wg BN-64/8931-02 i wykonywac¢ nie rzadziej niz raz na 5 000 m* lub wg zalecen Inzyniera.

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

- szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach bez
kraweznikéw szeroko$é podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokoSci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

- rownos¢ podbudowy
Nieré6wnosci  podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata Iub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4.0 metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

- spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 0,5%.

- rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1 cm, -2 cm.

- grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%
- dla podbudowy pomocniczej.+10%, -15%.

- nosnos¢ podbudowy
- modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tabeli 4.
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6.2.3.

- ugiecie sprezyste wg BN-64/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tabeli 4.

Nawierzchnia asfaltowa
Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania lepiszcza, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan do akceptacji
Inzynierowi.

Badania w czasie robét

- uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw a przed podaniem
asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z zaprojektowana w recepcie laboratoryjnej.

- sktad mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonanie ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.

- badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny asfaltu nalezy okresli¢ wlasciwosci asfaltu.

- badanie wlasciwosci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ wlasciwosci wypelniacza.

-pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce.

Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym odczytaniu termometru w mieszance
1 odczytaniu temperatury.

Doktadnos¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie.

- sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkc;ji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

- wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okre§la¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng.

Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego:

- Szerokosc¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja
+ 5 cm.

- Rownosé warstwy

Nierownosci podluzne i poprzeczne warstw betonu asfaltowego mierzone wg PN-EN13108-1:2008 nie powinny
by¢ wicksze od podanych nizej

- warstwa §cieralna 5 mm,

- warstwa wigzaca 8 mm.

- Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 0,5%.

- Rzedne wysokosciowe
Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £+ 1 cm.

- Uksztattowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 5 cm.

- Grubos¢ warstwy
Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja = 10%.

- Zlgcza podtuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztgcza powinny
by¢ catkowicie zwigzane a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

- Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa $cieralna przy urzadzeniach w jezdni powinna wystawac¢ 3+5 mm ponad ich powierzchnig.
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7.2.

9.2.

- Wyglgd warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.

- Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
Zaggszcezenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;j.

- Modut sztywnosci pelzania
Modul sztywnosci pelzania, okreslony na probkach wycigtych z warstwy, powinien by¢ zgodny z ustalonym w
recepcie laboratoryjnej.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST -00.00.:”Wymagania ogoélne”.

Jednostki obmiaru
Jednostka obmiaru Robot jest:

m?* rozebrania nawierzchni, utozenia nawierzchni wraz z warstwami konstrukcyjnymi i korytowaniem,
mb: cigcie istniejacych krawedzi asfaltu

m?’: wywoOz gruzu, nadmiaru ziemi

t: transport mieszanki mineralno-bitumicznej

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczgce platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”

Platnosci
Ptatnosci beda dokonywane zgodnie z obmiarem Robot z pkt.7.2 niniejszej ST.
Zakres Robot podany jest w pkt.1.3 niniejszej ST.

Cena jednostkowa 1 m? rozbiorek i odbudowy nawierzchni drogowych obejmuje odpowiednio:
. prace pomiarowe,
. wywoz 1 zlozenie gruzu z rozbiorki oraz nadmiaru gruntu w miejscu wybranym przez Wykonawce
i uprzednio akceptowanym przez Inzyniera,
koszty utylizacji materiatdéw pochodzacych z rozbiorek,
odtworzenie nawierzchni drog i wykonanie utwardzenie terenu przy przepompowniach
zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatow,
wykonanie prac objetych specyfikacja,
prowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych,
uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

Cena jednostkowa wykonania 1 m? trawnika :

prace przygotowawcze i pomiarowe ,
przekopanie gleby z wyprofilowaniem ,

rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z zaggszczeniem,
wysianie mieszanek traw,

podlanie woda,

uwatowanie,

pielegnacja,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi
normami Krajow UE.

10.1.Normy:
PN-B-4481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skladu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziarna
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PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metodq
bezposrednig

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metodg
bromowg

PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie Scieralnosci w bebnie Los
Angeles

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plytg

BN-64/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport

PN-C-96170:1965  Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

PN-S5-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania

PN-5-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-88/B-32250 Woda do celowa budowlanych. Wymagania techniczne dla wody do betonow
i zapraw

BN-87/6774-04 Piasek do betonow i zapraw.

10.2.Inne
e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie, na podstawie ktérego przyjmuje
si¢ konstrukcje nawierzchni ciggéw komunikacyjnych w zaleznos$ci od kategorii ruchu.
e Katalog szczeg6tow Drogowych
e  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych”
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - 01.05

ZIELEN
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1.WSTEP

1.1.  Przedmiot Technicznej Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru zieleni na zadaniu
pn.: ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odejSciami bocznymi do gramicy posesji wraz z
przepompowniami, zasilaniem energetycznym, budowa sieci wodociagowej oraz przylaczy wodociagowych
w msc. Grabica i Boryszéw Gmina Grabica”.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza wykonania zieleni zgodnie z Dokumentacja Projektowa —
opis techniczny i rysunki.

a/ wysianie mieszanki traw po utoZeniu rurociggéw w terenach zielonych
b/ rozplantowanie ziemi urodzajnej i posianie traw
¢/ pielggnacja trawnikow
14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami i ST - 00.00 —
Wymagania Ogolne".

15  Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w TS -
00.00,, Wymagania Ogolne”

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST 00.00 Wymagania
Ogodlne.
Materiaty uzyte do budowy powinny spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w
przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym producenta lub innym warunkom
umownym.
Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i
rysunkami:
e ziemia urodzajna pozyskana z wykopow badz zakupiona
e mieszanka traw
e inne drobne materialy m.in. woda
3. SPRZET
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
Samochody i inne $rodki transportu —odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST -00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

5.2. Warunki szczegdtowe wykonania robot
Zatozenie trawnika: po przekopaniu i uksztalttowaniu gruntu wg. projektu lub zalecen Inzyniera, nalezy roztozy¢
warstwe ziemi urodzajnej. Na tak przygotowana powierzchni¢ wysia¢ krzyzowo mieszanke traw w ilosci 2,5
kg/100m2. Przysypac¢ nasiona warstwa ziemi i uwatowaé po obfitym podlaniu woda.

Obsianie trawg: po zasypaniu wykopow, rozscieleniu humusu w terenach nieutwardzonych, tzw. ,,zielonych” nalezy
wysia¢ mieszanke traw, przysypac¢ nasiona ziemia, uwatowac i obficie podlac.

Pielegnacja: pielggnacja trawnika polega na utrzymywaniu go w stanie wilgotnym przez caty okres wschodu trawy.
Pierwsze koszenie po wzroScie trawy do wysokosci > 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00.00.,,Wymagania og6lne”

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robdt i odbioru
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robot i uzytych materialow z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inzyniera..
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7.0BMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru Robot.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w TS - 00.00 "Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest :
- m?, ha: wykonania trawnika
- m?: rozplantowania ziemi urodzajnej

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot
Ogo6lne zasady odbioru robo6t podano w TS -00.00. "Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogdlne wwmagania
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w TS -00.00 "Wymagania ogdlne".

9.2.  Platnosci
Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z punktem 7.2. niniejszej TS. Zakres robot
jest podany w pkt.1.3. niniejszej specyfikacji.

Cena jednostkowa wykonania 1 m?:
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- przekopanie gleby z wyprofilowaniem,
- rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z zagg¢szczeniem,
- wysianie mieszanek traw,
- podlanie woda,
- uwalowanie,
- pielegnacja,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty beda wykonywane w sposob bezpieczny, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi
normami Krajow UE.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - 01.06

OGRODZENIA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania prac zwigzanych z wykonaniem
ogrodzen wraz z bramami jednoskrzydtowymi i dwuskrzydtowymi do zaprojektowanych pompowni na zadaniu pn.:
»,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odejSciami bocznymi do granicy posesji wraz z przepompowniami,
zasilaniem energetycznym, budowa sieci wodociagowej oraz przylaczy wodociagowych w msc. Grabica i Boryszéow
Gmina Grabica”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt,
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Informacje o terenie budowy
Zgodnie z dokumentacja podstawowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ogrodzenie panelowe systemowe - ogrodzenie skltadajace si¢ z paneli ocynkowanych z wykonanych technologia
zgrzewania poziomych i pionowych prgtow o wysokosci 1,5m, bramy jednoskrzydlowe szerokosci L=2,5m, bramy
dwuskrzydtowe szerokosci L=1x1,25m, stupkéw montazowych, systemu mocowan, prefabrykowanych cokotow
zelbetowych.

Pozostale okreslenia zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
dokumentacji podstawowe;.

1.5.0g6lne wymagania dotyczgce robot
Zgodnie z dokumentacja podstawowa.

2. MATERIALY

2.1. Ogrodzenie
Ogrodzenie wykona¢ przy uzyciu paneli ogrodzeniowych typu lekkiego wykonanych ze stali ocynkowanej. System

montazu zgodny w zasadami i wytycznymi producenta odno$nie montazu i czg¢sci sktadowych.

3. SPRZET
Wykonawca moze uzywa¢ dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakosci robét i dotrzymaniu
terminéw umownych oraz wszelkich uwag wymienionych w ST-00.

4. TRANSPORT
Transport materiatow dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST-00 i umowa.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie dotow pod stupki
Zgodnie z wytycznymi producenta i dokumentacjg projektowa dotyczaca projektu.

5.2. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki
powinny znajdowaé si¢ na jednakowej wysokosci. Montaz stupkéow wykonywaé zgodnie z instrukcja producenta
wybranego systemu ogrodzen.

5.3. Montaz ogrodzenia panelowego
Prace wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem wymiaréw podanych w
dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1._ Ogrodzenia

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada $wiadectwo dopuszczenia lub
atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac o:

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow

- prawidlowo$¢ wykonania dotéw pod stupki

- poprawnos¢ ustawienia stupkow

- prawidlowos$¢ wykonania ogrodzenia (wysoko$¢ ogrodzenia, napr¢zenie siatki, prawidtowo$¢ montazu paneli)
- rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materialy niespelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez Inspektora odrzucone i
nie dopuszczone do zastosowania.
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Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien ST
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest ,,metr”. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanego
ogrodzenia.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiardéw i badan z biezacej kontroli materiatéw i robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$¢ za wykonane prace nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem 1 oceng jakos$ci zastosowanych materialow
i robot w oparciu o wynik pomiaréw i badan.

Nawierzchnie

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji ogrodzenia oraz materiatlow pomocniczych,

* ustawienie ogrodzenia systemowego z paneli

* uporzadkowanie terenu,

* przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia.

PN-M-82054  Sruby, wkrety i nakretki. Statystyczna kontrola jakosci.

tech. Henryk Gedek




