PRZEDMIAR ROBOT

Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Stownika Zamowien
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

NAZWA INWESTYCJI  : BUDOWA WEWNETRZNEJ LINII ZASILAJACEJ PRZEPOMPOWNI SCIE-
KOW W MSC. BORYSZOW, GRABICA, GM. GRABICA. (pompownia P1)

ADRES INWESTYCJI . BORYSZOW, GM. GRABICA

INWESTOR : GMINA GRABICA

ADRES INWESTORA  :  GRABICA 66, 97-306 GRABICA

Stawka roboczogodziny

Ogotem warto$c kosztorysowa robdt zt

Stownie:

Dokument zostal opracowany przy pomocy programu
NORMA STD



PRZEDMIAR ROBOT

Lp.| Podsta- Opis i wyliczenia jom. | Poszcz | Razem
wa
1 Zasilanie budynku
1|KNNR 5 |Kopanie rowow dla kabli w sposéb mechaniczny w gruncie kat. [m3
d.1|0701-05  |lIl-IV
10 m3 10.000
RAZEM 10.000
2|KNNR 5 |Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szero-  |m
d.1|0706-01 |koscido 0.4 m
25 m 25.000
RAZEM 25.000
3|KNNR 5 |Uktadanie kabli YKY 4x10 mm2 w rowach kablowych recznie |m
d.1|0707-02
25 m 25.000
RAZEM 25,000
4/KNNR 5 |Zasypywanie rowéw dla kabli wykonanych mechanicznie w m3
d.1|0702-05 |gruncie kat. llI-IV
10 m3 10.000
RAZEM 10.000
5|KNNR 5 |Mechaniczne pograzanie uziomow pionowych pretowych w m
d.1/0605-08 |gruncie kat.lll
9 m 9.000
RAZEM 9.000
2 Pomiary instalacji
6|KNNR 5 |Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc.
d.2(1302-03
1 odc. 1.000
RAZEM 1.000
7|KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) szt.
d.2|1304-01
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000

Norma STD Wersja 4.20a Licencja 6351 dia




