SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Instalacja elektryczna zasilajaca pompownie sciekow
P-1, dz nr 248, obr. Lubandw,
P-2, dz. nr 88, obr. Lubanéw,
P-3, dz. nr 795, obr. Grabica,

gmina Grabica

Kod CPV Wspdlny Stownik Zamowien:
45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych




1.CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zamoéwieniu przez Zamawiajgcego oraz nazwa
specyfikacji

“Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przytgczami w miejscowosci Lubandw, Grabica”.

45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2.Przedmiot i zakres robot objetych szczegotowa Specyfikacjg

Techniczng

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
robot zwigzanych z zasilaniem i sterowaniem pompowni P1, P2, P3.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem zasilania i sterowania pompowni Sciekéw P1, P2, P3.

W zakres tych robot wchodza:

-roboty przygotowawcze,

-roboty zwiazane z instalacjg szafy zasilajgco-sterowniczej i przytaczeniem do niej pompowni,
-kontrola jakosci,

-odbidr robot.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w podpunkcie 1.2.

1.4.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prowadzonych robot i za ich zgodnosc

z Dokumentacjg Projektowa oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes$¢ ogolna pkt.
1.2%

2 WYMAGANIA SZCZEGOrOWE DOTYCZACE WrASCIWOSCI

WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.0golne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»,Wymagania Ogdlne” kpt. 2.

2.2.Kable zasilajace
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

2.3.Sktadowanie materiatéw
Zgodnie z ST pkt. 2.4. (CPV 45232152-2).

2.4.0dbior materiatdw na budowie
Zgodnie z ST kpt. 2. (CPV 45232152-2)




3.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn podano w Specyfikacji Technicznej - czesc¢
ogolna pkt. 3.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej - czg$¢ ogdlna
kpt. 4.

5.WYMAGANIA SZCZEGOtOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1.0golne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogodlna kpt. 5.

5.2.Roboty przygotowawcze
Zgodnie z kpt. 5.2. (CPV 45232152-2).

5.3.Wykonanie zasilania pompowni w energie elektryczng

Zasilanie winno byé wykonane poprzez wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz Warunkami Technicznymi Zasilania wydanymi
przez PGE Dystrybucja S.A. RE towicz. W warunkach przytaczenia do sieci okreslono miejsce
przytaczenia, adres elektryczny oraz warunki wykonania przytacza energetycznego dla kazdej
pompowni.

Projektowane i stosowane linie kablowe muszg by¢ wybudowane zgodnie z normg PN-76/E-
05125.

Budowe linii kablowych na terenie pompowni Sciekéw nalezy wykonac¢ zgodnie z normami i
przepisami budowlanymi oraz bezpieczenstwa pracy w oparciu o Projekt Budowlany
przepompowni $ciekéw - czes¢ elektryczna.

5.3.1.Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze przy realizacji zasilania pompowni majg na celu wyznaczenie tras
linii kablowych. Wytyczenie tras linii kablowych dokona uprawniony geodeta.

5.3.2.Wykopy pod kable

Pod kable zaleca sie wykonanie wykopdw waskoprzestrzennych. Ich obudowa i
zabezpieczenie przed osypaniem powinno odpowiadaé wymaganiom BN-83/8836-02. Przed
wykonaniem wykopéw wykonawca ma obowigzek sprawdzenia rzgdnych terenu z danymi w
Dokumentacji Projektowej oraz oceny warunkoéw gruntowych.

W miejscach skrzyzowan z uzbrojeniem istniejgcym nalezy wykona¢ wykopy kontrolne.
Wykopy w miejscach skrzyzowan nalezy prowadzi¢ pod nadzorem odpowiednich
dysponentdw sieci i zgodnie z ustaleniami zawartymi w Uzgodnieniach Branzowych.

Metoda wykonania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu,
uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Szeroko$¢ rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 m. Gtgbokosc¢ rowu
kablowego powinna by¢ taka, aby po uwzglednieniu ewentualnej warstwy podsypki
piaskowej oraz érednicy kabla, odlegto$¢ gérnej powierzchni kabla nn od powierzchni gruntu
byta nie mniejsza niz 0,7 m.




5.3.3.Uktadanie i montaz kabli

Uktadanie kabli powinno byé wykonane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie lub rozcigganie. Przy ukfadaniu kabli promien giecia kabla nie powinien
by¢ mniejszy od 15-krotnej $rednicy kabla wielozytowego lub wigzki kabli jednozytowych.
Kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych nie nalezy uktadaC, jezeli temperatura
otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz +5.C. Kabel nalezy uktadac¢ recznie lub
mechanicznie przy Uzyciu rolek tocznych.

Kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci nie mniejszej niz 10 cm i zasypac
warstwg piasku o gruboéci 10 cm. Pozostatg cze$¢ wykopu nalezy wypehiC gruntem
rodzimym, zageszczonym warstwami co 20 cm i wyréwnane do poziomu terenu istniejacego.
Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falist z zapasem nie mniejszym niz 3 % dtugosci
wykopu. Po obydwu stronach zaleca si¢ pozostawienie zapasu kabla fgcznie nie mniejszego
niz 4 m. Przy wprowadzeniu kabli do rur ochronnych i stupow oswietleniowych nalezy
pozostawiC zapasy zgodne z PN-76/E-05125.

Kazda linie kablowa nalezy na catej dtugosci oznakowa¢ za pomocg trwatych oznacznikéw
naktadanych na kable co 10 m. Linig kablowg nalezy oznakowac za pomocg folii z tworzywa
sztucznego utozonej ok. 0,25 m. nad kablami o barwie niebieskiej dla kabli o napigciu 0,4 kV.

5.3.4.Z1acze kablowo-licznikowe
Przewidziano wykorzystanie ztgcza kablowo-pomiarowego wykonanego przez PGE
Dystrybucja S.A. zgodnie z umowg przytaczeniowg dla pompowni P1, P2, P3.

5.3.5.Zasilanie szaf zasilajaco-sterujacych oraz urzadzen
technologicznych.

Kabel do szafy RZS ukfadaé w ziemi na warunkach podanych w dokumentacji projektowej.
Zasilanie urzadzen z szafy zasilajgco-sterujacych RZS wykonac zgodnie z DTR tych urzadzen.
Wyposazenie szafy zasilajgco-sterujgcej RP:

o Wytgcznik gtéowny

e Sterownik programowalny EASY;

e Rozruch bezposredni;

e Zabezpieczenie roznicowo - pragdowe catej szafki

o Zabezpieczenie nadpradowe, termiczne i niesymetrii zasilania kazdej pompy

e Licznik godzin pracy pompy

« Sygnalizacja optyczna stanéw alarmowych — zewngtrzne Swiatto btyskajgce;

o Pomiar poziomu $ciekéw za pomocg ptywakow

» Ogrzewanie wewnetrzne szafki z termostatem

o Odwietlenie wewnetrzne szafki

« Uktad sterowania recznego, automatycznego lub odstawienia od pracy pompy

e Ukfad rotacji pracy pompy w uktadzie pracy automatycznej

e Gniazdo do zasilania awaryjnego z przetacznikiem

5.5.0chrona przeciwporazeniowa

Ochrona dodatkowa od porazen pradem elektrycznym — samoczynne wytgczenie zasilania w
uktadzie sieci TN-S — wylaczniki ochronne przeciwporazeniowe roznicowo-pradowe.

Zacisk PE w szafach nalezy uziemi¢ za pomoca ptaskownika ocynkowanego FeZn 25x4mm
utozonej na dnie rowu kablowego w rodzimym gruncie przed nasypaniem piasku dla potrzeb
linii kablowej.

Rezystancja uziemienia punktu PE w ztgczu licznikowym nie powinna przekroczy¢ R<100U.
Projektowany uziom pofgczy¢ z uziomem pompowni. Ponadto nalezy wykona¢ uziom
fundamentowy zbiornika pompowni. W tym celu nalezy w tawach fundamentowych i dnie
zbiornika wykonaé krate uziemiajgca z ptaskownika ocynkowanego Fe/Zn 25x4mm o oku




3mx3m. Kratownice potgczy¢ z istniejgcym uziomem obiektu (budynku krat i innymi
uziomami). Wykonaé potgczenia gtownie i miejscowe. Do uziomu podigczy¢é wszystkie
elementy przewodzgce zbiornika i urzadzen tam zamontowanych oraz urzadzenia i elementy
nowo zabudowane w budynku krat.

Ponadto zaleca sie zabudowe ogranicznikéw przepig¢ klasy B+C. Ograniczniki te spetniajg
wymogi PN. Ograniczniki przepie¢ zabudowal w szafie sterowniczej pompowni. Po
wykonaniu nalezy pomiarami zweryfikowac parametry rezystancji uziemienia.

5.6.Automatyka

Sterowanie praca pompowni odbywa sie poprzez szafe sterownicza wolnostojacg. Typ szafy

zasilajgco-sterujgcej dla pompowni stanowi przedmiot dostawy kompletu pompowni.
Wymagania jakim powinien odpowiadal system sterowania zostaty okreslone w
Dokumentacji Projektowej.

6.KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli i jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej -
cze$¢ ogdina pkt. 6 (CPV 45232152-2).

6.2.Zasady szczegotowe dla zasilania pompowni

W czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu nalezy:

-sprawdzi¢ jakos¢ zastosowanych materiatéw,

-sprawdzi¢ gteboko$¢ utozenia kabli, rezystancji izolacji i ciggtosci Zyt kabli,

.sprawdzi¢ jako$¢, kompletno$¢, stan i prawidlowos¢ potaczen zamocowanych kabli i
osprzetu,

-sprawdzi¢ doktadnos¢ wykonanych elementéw,

.sprawdzi¢ ciggto$¢ Zyt kabla i przewoddw oraz zgodnosc¢ faz,

-sprawdzi¢ stan przewoddw i osprzetu,

.sprawdzi¢ prawidtowoé¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci
przewodzgcych dostepnych,

-wykonac pomlary skutecznoéci ochrony przed dotykiem czesci przewodzacych dostepnych,
rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych, rezystancji izolacji kabli i przewodow.

7.WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej
- cze$¢ ogodlna pkt. 7.

8.0DBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1.0golne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej - czesc
ogodlna pkt. 8 oraz w ST (CPV 45232152-2).




8.2.0dbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-podtoza, podsypki,

-utozone w wykopach kable,

-utozone ciggi rur ochronnych,

-wciggniecia kabli do rur ochronnych,

-wykonanie instalacji przeciwporazeniowej,

-zasypanie wykopu.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3.0dbior techniczny koncowy
Zgodnie z pkt. 8.4. ST (CPV 45232152-2).

9.ROZLICZENIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace rozliczenia robot podano w Specyfikacji Technicznej - czesc
ogodlna pkt. 9.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA
Zgodnie z pkt. 10 (CPV 45232152-2).

NI ROBOT
W By Jownictwie




