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B - Dzialajac w oparciu o art. 10 ust. 5 Ustawy z dnia 20 czerwca 1997r.-Prawo o ruchu

drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2005t. nr 108 poz. 908 z pézn. zm.) oraz na podstawie § 3 ust.1 pkt. 3
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r., w sprawie szczegélowych warunkéw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2003r. or 177,

poz. 1729).
Po roz;iatrzeniu przedlozonego projektu-

~zatwierdzam - organizacje¢ ruchu
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Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu: 0'206329/14“/ ................. . '
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Termin waznosci organizacji ruchu: ....cceceeeeeeccenae

1. Wprowadzajacy organizacj¢ ruchu jest zobowiazany do zawiadomienia organu zarzadzzﬁqcego
ruchém, tj. zarzadey drogi o rzeczywistym terminie wprowadzenia organizacji ruchu, co najmniej na
7 dni przed jego terminem . T .
2. W przypadku nie dokonania zawiadomienia w w/w terminie -projekt organizacji ruchu straci
" wazno$é (§ 12 ust. 1i4 w/w rozporzadzenia). - '
3. Zabrania sie prowadzenia jakichkolwick robét w pasie drogi bez wdrozenia zatwierdzonej

organizacji ruchu.
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CZESC OPISOWA
DO PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
DOTYCZY PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ
GRABICA-MAJDANY W GMINIE GRABICA

=

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawg opracowania stanowig :

Inwentaryzacja istniejacego oznakowania i wizja w terenie.

2. Projekt budowlany.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnatoéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach. Zataczniki 1 1 4.

4. Prawo o ruchu drogowym ustawa z 20.06.97 tekst jednolity Dz. U. 2003/58/515 z p6zniejszymi
zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 o zarzadzaniu ruchem drogowym
Dz. U. Nr 177 poz. 1729

—

II. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA

Opracowanie dotyczy odcinka drogi dojazdowej do gruntow rolnych Grabica — Majdany odcinek
o dtugosci 1444,06m.
Zadanie obejmuje wykonanie robot drogowych w zakresie jezdni, poboczy i zjazdow.

Celem niniejszego opracowania jest okreslenie sposobu oznakowania i1 zabezpieczenia robot
prowadzonych przy budowie drogi.

III. CHARAKTERYSTYKA TERENU

Przedmiotowa droga posiada przekrdj drogowy: nawierzchnia jezdni z kruszywa o $redniej grubosci
ok. 10cm, pobocza gruntowe.

Przy drodze zlokalizowane sa gospodarstwa rolne, droga sasiaduje z gruntami rolnymi i lasami.

Pas drogowy wyznaczaja granice dziatek. W pasie drogowym zlokalizowane sa samosiejki drzew
do 10lat oraz drzewa duze powyzej 10 lat.

IV. PARAMETRY PROJEKTOWE

1. Zalozenia ogélne

e W pierwszym etapie robot nalezy wytyczy¢ przebieg drogi uwzgledniajac wykonane przez
gming odtworzenie granic pasa drogowego, usuna¢ drzewa kolidujace z robotami drogowymi
oraz wszystkie krzaki zlokalizowane w pasie istniejacych rowow, wykona¢ roboty rozbiorkowe
oraz roboty ziemne.

e Drugi etap robot obejmuje  wykonanie jezdni, poboczy oraz zjazdéw gospodarczych.
Po zakonczeniu robdt drogowych wyprofilowac rowy 1 zjazdy gruntowe.

1. Parametry projektowe:
- Szerokos¢ jezdni: - 4,5m (na tukach, w miar¢ dostgpnosci pasa drogowego, poszerzenia)
- Pobocza obustronne gruntowe, szerokosci 0,75m

Konstrukeja jezdni:

- Beton asfaltowy w warstwie $cieralnej - gr. 4cm wg PN-EN 13108-1

- Beton asfaltowy w warstwie wiazacej - gr. 4cm wg PN-EN 13108-1

- Podbudowa z tlucznia wg PN-EN 13242 (PN-B-11112).- gr. 20 cm po zaggszczeniu
Gorna warstwa gr. 7cm z kruszywa fr. 0-31,5mm
Dolna warstwa gr. 13cm z kruszywa fr. 31,5+63mm




V. OZNAKOWANIE I ZABEZPIECZENIE ROBOT
Ze wzgledu na lokalizacjg¢ 1 funkcje¢ przedmiotowej drogi niniejszy projekt zaktada realizacje¢ robot
w dwoch podstawowych etapach.

e Na rysunku Nrl pokazano sposob oznakowania i zabezpieczenia strefy robot w zaleznosci od
przyjetego zakresu, technologii 1 harmonogramu robot.

W ten sposdb nalezy oznaczy¢ wszelkie roboty wykonywane w pasie drogowym. Zar6wno prace
zwiazane z wykonywaniem jezdni, poboczy, zjazdow jak rowniez z wykonaniem rowow.

Jest to rysunek uniwersalny - kpl. oznakowanie zmienia swoja lokalizacje w miarg postepu robot.
Zapory drogowe powinny wyznaczac rzeczywista strefe robot.

e Na rysunku Nr2 pokazano sposéb oznakowania i zabezpieczenia strefy robot dla potrzeb
wykonania wlaczenia projektowanej drogi do istniejacej drogi bitumicznej (Grabica-Dziwle).

Uwagi:

1. Oznakowanie robot Wykonawca ustawi z wyprzedzeniem aby kierowcy mieli czas zapoznac sig
z zaistniatymi ograniczeniami w ruchu.

2. Zakresy robot nalezy wyznacza¢ w taki sposob aby nie ogranicza¢ dostgpu do posesji. Roboty
nalezy przygotowa¢ w taki sposob, aby do minimum ograniczy¢ czas ich trwania. Teren budowy
na kazdym etapie nalezy wlasciwie zabezpieczy¢. Na kazdym etapie prowadzenia robot znaki
powinny by¢ dobrze widoczne. Szczegdlna uwage nalezy zwroci¢ na oznakowanie
1 zabezpieczenie robot pozostawionych na noc.

3. Bariery zlokalizowane w pasie jezdni, szczegdlnie od zmierzchu do $witu, powinny by¢
wyposazone w $wiatta ostrzegawcze pulsujace.

4. W opracowaniu pokazano orientacyjna lokalizacj¢ znakow. Ustalajac lokalizacje znakdéw nalezy
bra¢ pod uwage warunki terenowe tj. lokalizacj¢ zjazdow gospodarczych, stupdéw, drzew
11in. elementow wptywajacych na bezpieczenstwo ruchu m.in. na widocznos$¢.

VI. WYMAGANIA I WARUNKI

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca wykonywania
robot na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zardbwno w dzief, jak i w nocy oraz utrzymane
w nalezytym stanie przez caly okres trwania robot.

Dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosuje si¢ barwy: biata, czerwona, z6tta i czarna. Urzadzenia
musza zawiera¢ elementy odblaskowe w ksztalcie kota lub prostokata. Elementy te powinny by¢
widoczne od zmroku do $witu z odleglosci co najmniej 150m. przy o$wietleniu ich $wiattami
drogowymi.

Konstrukcja stojakéw uzytych do  urzadzen bezpieczenstwa ruchu powinna zapewni¢ ich
stabilnos¢.

Do wygrodzenia miejsca robdt prowadzonych w pasie drogowym stosuje si¢ zapore drogowa
U-20a, U-20b, U-20c, U-3d o wzorze i wymiarach podanych w cytowanym wyzej Rozporzadzeniu.
Zapory powinny by¢ pokryte materiatem odblaskowym. Nie dopuszcza si¢ do stosowania zapor
drewnianych.

Zapory drogowe zabezpieczajace miejsce robot nalezy umocowa¢ na wysokosci od 0,90m
do 1,10m. mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gornej krawedzi zapory.

Na zaporach drogowych nalezy umiesci¢ $wiatta o barwie czerwonej w przypadku zamknigcia
jezdni oraz barwie zoltej przy zwezeniu jezdni. Swiatta przy normalnej przejrzystosci powietrza
powinny by¢ widoczne z odleglosci co najmniej 250m. oraz zapala¢ si¢ i gasnac z czgstotliwoscia
90 + 30 cykli na minutg o podziale cyklu 1 : 1.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jezdni §wiatla ostrzegawcze powinny by¢ rozmieszczone
w taki sposob, aby wyznaczaly szeroko$¢ jezdni wyltaczonej z ruchu. Odstep miedzy §wiattami
nie moze przekroczy¢ 2m.



Do oznakowania robot nalezy stosowac znaki drogowe pionowe odblaskowe — tarcze pokryte folig
odblaskowa.
Wielko$¢ znakoéw zaprojektowano jako srednie. Podstawowe wielkosci znakéw pionowych:

—kat. A ostrzegawcze - dlugo$¢ boku 900mm
—kat. B zakazu, - §rednica 800mm
—kat. D informacyjne - dlugo$¢ podstawy 600mm, wys. 600mm

Odleglos¢ znaku od krawedzi jezdni powinna wynosi¢ min. 0,5m. Wysoko$¢ umieszczenia znakow
min. 2,0m. nad terenem.

VII. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowiazane sa do utrzymania w nalezytym stanie
wszystkich $rodkow technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
1 odpowiadaja za bezpieczenstwo ruchu wynikajace z prowadzonych robot.
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POCZATEK ZAKRESU ROBOT

Rysunek zamienny - strefa robot wraz z oznakowaniem
przemieszcza sie w ciagu ulicy w miare postepu robot
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